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Sterowanie i prowadzenie

Zawartos¢ rozdziatu:
Przegladanie licengji
Konfiguracja drgzka w maszynach Cat D5-D7
Paski Swietlne na ekranie
Zewnetrzne Paski Swietlne
Przesyfanie plikow
Sie¢
Widok siatki tekstowej

Konieczne jest przeprowadzanie konfiguracjii prowadzenie obstugi systemu prowadzenia.
Niezbedne jest takze zrozumienie dostarczanych przez system informacji. W niniejszym
rozdziale opisano w sposob ogdlny zasady uzytkowania wymienionych sktadnikow.
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1 Sterowanie i prowadzenie

1.1 Przegladanie licenc;ji
Aby wyswietli¢ ekran Licencje:

» Na pulpicie dotknij pole Licencje.
« W menu Ustawienia systemu wybierz opcje Licencje.

Technik moze instalowac licencje recznie w systemie albo synchronizowac je z chmura.
Mozesz klikng¢ opcje Odswiez, aby sprawdzi¢, czy licencje sg aktualne.

Jedli zainstalowana licencja pochodzi z chmury, zostanie wyswietlona ikona chmury .

1.1.1  Typy licencji

Licencje umozliwiajg wykorzystanie roznych poziomow funkcji systemu. Dostepne sg
nastepujgce typy licengji:

Rodzaj licencji Opis

Licencja podstawowa Umozliwia obstuge systemu i zapewnia podstawowe
prowadzenie maszyny.

Licencja na konserwacje W pakiecie z licencjg podstawowg umozliwia instalowanie
oprogramowania uaktualniert w okresie obowigzywania.

Licencja na modut Opgjonalne licencje bazujgce na licencji podstawowej i
zapewniajgce dodatkowe funkcje. Sg to na przyktad: wzory
terenowe, prowadzenie 3D wedtug wzoru.

Licencja na modut Opgjonalne licencje bazujgce na licencji podstawowej i

zaawansowany zapewniajgce zaawansowane funkcje. Przyktad: roboty
ziemne, optymalizacja przeptywow pracy.

Licencja odbiornika Wymagana wraz z niektorymi licencjami na moduty, jesli

GNSS odbiorniki GNSS sg wykorzystywane do prowadzenia.

Nazwa licencji odzwierciedla rodzaj otrzymywanych
poprawek, na przyktad: lewy odbiornik GNSS z petng
precyzjg RTK.
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1 Sterowanie i prowadzenie

Rodzaj licencji

Opis

Licencja konstelacji
GNSS

Opcjonalne licencje odbiornika GNSS mozna aktywowac na
potrzeby odbierania sygnatow z nastepujgcych konsteladji
GNSS:

 Satelity Global Positioning Satellite System
(GLONASS), ktorych operatorem jest rosyjski
Departament Obrony.

» System satelitarny Galileo, obstugiwany przez
Europejska Agencje Kosmiczna.

» Satelity systemu BeiDou Navigation Satellite System
(BDS), ktorych operatorem jest Chinska Narodowa
Agencja Kosmiczna.

UWAGA - Domyslinie wszystkie odbiorniki GNSS
mogg odbierac sygnaty z satelitow Global Positioning
System (GPS) obstugiwanych przez Departament
Obrony Stanow Zjednoczonych oraz z satelitow Quasi-
Zenith Satellite System (QZSS) obstugiwanych przez
agencje japonska.

1.1.2 Ikony stanu

System wyswietla ikone statusu obok kazdej licencji zgodnie z tym, co pokazano ponizej:

lkona Rodzaj

Opis

° Dobry

W ramach biezgcej konfiguragji licencja jest
poprawnie zainstalowana.

A Uwaga

» Dla biezacej konfiguracji oczekiwana licendja,
ktdra dodaje funkcjonalnos¢ jest
niewykupiona lub wygasta.

e Zainstalowana licencja wkrotce wygasnie.

W ramach biezgcej konfiguracji wymagana licencja
jest niewykupiona lub wygasta.

Brak

Ostrzezenie

Urzadzenie jest podigczone, ale nie ma
zainstalowanej licencji.
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1 Sterowanie i prowadzenie

1.1.3 Informacje o licengji

Dotknij zainstalowang licendje, aby uzyskac wiecej informacji. Wyswietlone zostang
nastepujgce informacje:

Atrybuty licencji Opis

Funkcje Opis funkgji, ktore zapewnia licencja.

Status Czy licencja jest zainstalowana, czy nie.

Rodzaj » Nieograniczona czasowo - licencja otwarta.

» Subskrypcja - licencja, ktéra wygasa po uptywie
okreslonego czasu, jesli nie zostanie odnowiona.

Lokalizacja  Zainstalowana w ECM systemu.
e Zainstalowana na wyswietlaczu.
e Zainstalowana na lewym/prawym odbiorniku GNSS.

Wygasniecie (w Data wygasniecia licendji.
przypadku subskrypdji) UWAGA - Technik moze zarzadza¢ licencjami poprzez
interfejs WWW.

1.2 Konfiguracja drazka w maszynach Cat D5-D7

NOTATKA - W przypadku wszystkich innych drgzkéw, patrz Konfiguracja przetacznika
zdalnego i drgzka w innych modelach maszyn.

Niektore przyciski na prawym drgzku stuzg do wykonywania typowych dziatan bez
odrywania rgk od przyrzgddw sterujgcych maszyny. Przetgczniki drgzka dziatajg tylko z
poziomu ekranu roboczego.

Przetgczniki drazka pozwalajg na:

o Aktywuj automatyke.
Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej/recznej spowoduje przetgczenie
miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.

e Zwiekszenie lub zmniejszenie przesuniecia uniesienia.
Nacisnij i przytrzymaj przetgcznik trybu, wciskajgc jednoczesnie przycisk
zwiekszania/zmniejszania przesuniecia uniesienia.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 11



1 Sterowanie i prowadzenie

o e Przetgcznik pracy 12 Przetgcznik zwiekszenia
automatycznej. przesuniecia uniesienia.
e Przetgcznik zmniejszenia
przesuniecia uniesienia.

©® Przefgcznik trybu - aktywuje przyciski zwiekszania/zmniejszania.
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1 Sterowanie i prowadzenie

1.3 Paski swietlne na ekranie

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

» Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

Paski Swietlne zapewniajg informacje dotyczgce prowadzenia. Oferujg one jednoczesnie
informacje na temat prowadzenia, ostrza oraz obrabianej powierzchni.

WSKAZOWKA - Paski Swietine zapewniajg prowadzenie wedtug wzoru lub elementu
trasy, ale nie wedtug punktu.

1.3.1 Ekran Paski Swietlne

Za posrednictwem ekranu Paski swietlne mozliwe jest dokonanie wyboru prowadzenia. Do
ekranu Paski swietlne mozna dostac sie z menu Ustawienia systemu |§ :

Na ekranie wyswietlana jest aktualna konfiguracja paska Swietlnego.

Znajdujg sie tam takze opcje paskow swietlnych: lewego, srodkowego i prawego. Do
wigczania i wytgczania paskow Swietlnych stuzy przetgcznik.

1.3.2 Znaczenie informacji dostarczanych przez paski Swietlne

W zaleznosci od konfiguracji systemu ekranowe paski Swietlne wyswietlane sg przy lewej,
gornej i prawej krawedzi ekranu.

W ponizszej tabeli opisano poszczegodlne elementy ekranowych paskow swietlnych z
lewej/prawej strony:

Element Funkcja
Strzatka biezgcego D Strzatka przemieszcza sie w obrebie paska
potozenia Swietlnego w zaleznosci od zmian potozenia

krawedzi tnacej. Pokazuje ona, czy aktualne
potozenie oznacza wykop, nasyp czy niwelacje
wzgledem wzoru lub powierzchni docelowe;.
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1 Sterowanie i prowadzenie

Element Funkcja

Wykop B Strefa wykopu ma kolor czerwony i znajduje sie
nad strefg tolerancji poziomu niwelagji.
Strefa wykopu jest aktywna, gdy krawedz tngca
znajduje sie powyzej wzoru lub powierzchni

docelowe;.
Tolerancja poziomu V4 Strefa tolerancji poziomu niwelacji ma zawsze
niwelagji ub kolor jasno zielony.
N UWAGA - Aby zmienic strefe tolerangji
poziomu niwelacji, nalezy wybrac opcje
Ustawienia systemowe > Tolerancja poziomu
niwelagji.
Nasyp B Strefa nasypu ma kolor niebieski i znajduje sie pod

strefg tolerancji poziomu niwelacji.

Strefa nasypu jest aktywna, gdy krawedz tngca
znajduje sie ponizej wzoru lub powierzchni
docelowe;j.

Sygnaty wskazywane przez paski swietlne zalezg od biezacego trybu.

W ponizszych tabelach opisano zawartos¢ paskow swietlnych w zaleznosci od trybu.
Kombinacje czujnikéw 2D oraz trybu gtebokosci i nachylenia

Tryb wzoru

Lewy pasek swietlny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla lewej koncowki:
e Czerwony - wykop
e Zielony - poziom niwelagji
» Niebieski - nasyp

Srodkowy pasek $wietlny

Odlegtosc i kierunek (w lewo lub w prawo) od koncéwki do wybranej linii:
 Zielony - punktem ogniskowym krawedzi tngcej jest linia.
e Bursztynowy - punktem ogniskowym krawedzi tngcej nie jest linia.
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Prawy pasek $wietiny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla prawej koncowki:
e Czerwony - wykop
 Zielony - poziom niwelagji
» Niebieski - nasyp

1.3.3 Przydatne elementy tekstowe

e Lewa strona wykopu/nasypu
« Srodek wykopu/nasypu

« Prawa strona wykopu/nasypu
e Poza Zakresem

UWAGA - Jezeli wartoscig elementu tekstowego jest wykop, wowczas ikona w obrebie
elementu tekstowego ma postac czerwonej strzatki; jezeli jest nig nasyp, ikona ma
postac niebieskiej strzatki; jezeli znajduje sie ona w zakresie tolerancji poziomu
niwelacji, wyswietlana jest zielona strzatka.

1.3.4 Brzeczyk systemowy

Jesli paski swietlne sg w potozeniu Lewa strona wykopu/nasypu lub Pewa strona
wykopu/nasypu, brzeczyk systemowy wykopu/nasypu jest powigzany z koncowka lemiesza
znajdujaca sie najdalej od wzoru. Aby sygnat dzwiekowy zadziatat, obie koricowki musza
znajdowac sie w zakresie tolerancji poziomu niwelacji.

1.3.5 Rozwigzywanie probleméw

Paski Swietlne sg nieaktywne, jezeli nie jest dostepne prowadzenie, np. gdy wysokos¢ nie
zostata zniwelowana. Gdy paski Swietlne sg nieaktywne:

o Strzatka lokalizacji nie wyswietla sie;

o Paski Swietlne sg wyszarzone;

» Elementy tekstowe wykopu/nasypu lub stanu poza zakresem nie wskazujg zadnych
wartosci.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 15



1 Sterowanie i prowadzenie

1.4 Zewnetrzne Paski Swietlne

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

» Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

Paski Swietlne zapewniajg informacje dotyczgce prowadzenia. Prawidtowo zainstalowane
zewnetrzne paski Swietlne zapewniajg jednoczesnie informacje na temat prowadzenia,
ostrza oraz obrabianej powierzchni.

WSKAZOWKA - Paski $wietine zapewniajg prowadzenie wedtug wzoru lub elementu
trasy, ale nie wedtug punktu.

1.4.1 Ekran Paski swietlne

Za posrednictwem ekranu Paski Swietlne mozliwe jest dokonanie wyboru prowadzenia. Do
ekranu Paski swietine mozna dostac sie z menu Ustawienia systemu E :

Na ekranie wyswietlana jest aktualna konfiguracja paska swietlnego.

Znajdujg sie tam takze opcje paskow swietlnych: lewego, srodkowego i prawego. Do
wigczania i wytgczania paskow swietlnych stuzy przetgcznik.

Aby dostosowac jasnosc paskow sSwietlnych, skorzystaj z suwaka u dotu ekranu.

1.4.2 Dziatanie zewnetrznego paska Swietlnego

W maszynie mozna zainstalowac maksymalnie trzy paski Swietlne. Sygnaty wskazywane
przez paski Swietlne zalezg od biezgcego trybu.

W ponizszych tabelach opisano zawartosc paskow swietlnych w zaleznosci od trybu.

UWAGA - Aby zmienic strefe tolerandji poziomu niwelagji, nalezy wybrac opcje
Ustawienia systemowe > Tolerancja poziomu niweladji.

Kombinacje czujnikéw 2D oraz trybu gtebokosci i nachylenia

Lewy pasek Swietlny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla lewej koncowki ostrza:
Zielony - poziom niweladji
Pomaranczowy - poza poziomem niweladji
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Srodkowy pasek $wietlny

Bez prowadzenia

Prawy pasek $wietlny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla prawej koncowki ostrza:
Zielony - poziom niwelacji
Pomaranczowy - poza poziomem niweladji

Tryb wzoru

Lewy pasek Swietlny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla lewej koncowki ostrza:
Zielony - poziom niweladji
Pomaranczowy - poza poziomem niweladji

Srodkowy pasek $wietlny

Odlegtosc i kierunek (w lewo lub w prawo) od koncéwki ostrza do wybranej linii.
Zielony - odniesienie ostrza znajduje sie na linii
Pomaranczowy - odniesienie ostrza nie znajduje sie na linii

Prawy pasek Swietlny

Prowadzenie w ramach wykopu/nasypu dla prawej koncowki ostrza:
Zielony - poziom niweladji
Pomaranczowy - poza poziomem niweladji

1.4.3 Przydatne elementy tekstowe

 Lewa strona wykopu/nasypu
« Srodek wykopu/nasypu

e Prawa strona wykopu/nasypu
» Poza Zakresem

UWAGA - Jezeli wartoscig elementu tekstowego jest wykop, wowczas ikona w obrebie
elementu tekstowego ma postac czerwonej strzatki; jezeli jest nig nasyp, ikona ma
postac niebieskiej strzatki; jezeli znajduje sie ona w zakresie tolerandji poziomu
niwelagji, wyswietlana jest zielona strzatka.
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1.4.4 Brzeczyk systemowy

Jesli paski swietlne sg w potozeniu Lewa strona wykopu/nasypu lub Pewa strona
wykopu/nasypu, brzeczyk systemowy wykopu/nasypu jest powigzany z koncowka lemiesza
znajdujaca sie najdalej od wzoru. Aby sygnat dzwiekowy zadziatat, obie koricowki musza
znajdowac sie w zakresie tolerancji poziomu niwelacji.

1.4.5 Rozwigzywanie probleméw

Paski Swietlne sg nieaktywne, jezeli nie jest dostepne prowadzenie, np. gdy wysokos¢ nie
zostata zniwelowana. Gdy paski Swietlne sg nieaktywne:

o Strzatka lokalizacji nie wyswietla sie;
o Paski Swietlne sg wyszarzone;

» Elementy tekstowe wykopu/nasypu lub stanu poza zakresem nie wskazujg zadnych
wartosci.

W razie wystgpienia jednego z nastepujgcych problemow nalezy poprosic technika o
skontrolowanie konfiguracji zewnetrznych paskow swietlnych w interfejsie WWW.

e Schemat paska swietlnego jest odwraocony.
» Paski swietlne zapalajg sie w niepoprawnej kolejnosci, np. prawy pasek swietlny
przedstawia lewy wykop/nasyp.

1.5 Przesytanie plikéw

Ekran Przesytanie plikow jest dostepny w menu Ustawienia systemowe ( @ ). Umozliwia on
wykonanie nastepujacych czynnosci:

e Zaimportowanie plikdw do maszyny z pamieci wyswietlacza lub nosnika
zewnetrznego.

e Wyeksportowanie plikow z maszyny do pamieci wyswietlacza lub na nosnik
zewnetrzny.

o W przypadku aktywowania tej funkcji mozna wybrac pliki do zaimportowania z
pamieci wyswietlacza lub nosnika zewnetrznego.

Jeslimasz konto Operator Plus, mozesz korzystac z innych funkcji zarzgdzania plikami za
pomocyg przycisku Zaawansowane na ekranie Przesytanie plikow albo Projekt.

UWAGA - Aby moc przestac pliki za posrednictwem nosnika USB, wymagane jest
dysponowanie wyswietlaczem TD5x0 oraz nosnikiem USB w formacie FAT32. Jesli
pojemnos¢ nosnika przekracza 32 GB, sformatowanie go w standardzie FAT32 za
pomocg zewnetrznej aplikacji moze byc konieczne.
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1.5.1 Kategorie plikéw

Podczas kazdego importu lub eksportu plikow konieczne jest okreslenie, ktore pliki zostang
przestane. W tym celu nalezy zaznaczyc¢ pole wyboru obok danej kategorii.

e Dane Earthworks: Mozesz przestac¢ wszystkie pliki z danymi lub nie przesytac
zadnego.

» Projekty: Mozesz przesta¢ wybrane pliki projektow. Rozwin plik Projekty, aby
wyswietli¢ kazdy projekt z wiasnym polem wyboru.

WSKAZOWKA - W szczegdtowym widoku projektu wybierz opcje Dane
terenowe, aby wyeksportowac powierzchnie terenowe tylko dla tego projektu.

» Dane produkcyjne: Mozna przesytac pliki danych do uzycia w: VisionLink, WorksOS
lub obu.
1.5.2 Struktura plikéw dla nosnikéw zewnetrznych

W przypadku korzystania z funkcji Import plikow DO maszyny pliki w pamieci zewnetrznej
muszg byc zapisane w strukturze folderow przedstawionej ponizej:

Sciezka Opis zawartosci

<Root>:\ProjectLibrary Folder pierwszego poziomu zawierajgcy
podfoldery z danymi.

<Root>:\ProjectLibrary\ Folder pierwszego poziomu zawierajgcy pliki z

EarthworksData danymi.

<Root>:\ProjectLibrary\GeoData Dane geograficzne wykorzystywane przez

jeden lub wiecej projektow.

<Root>:\ProjectLibrary\Projects Foldery projektow zawierajgce odpowiadajgce
im dane, na przyktad wzory.

UWAGA - Pliki nalezy umieszczac wytgcznie w podfolderach znajdujgcych sie w
folderach pierwszego poziomu.

UWAGA - Funkcja indywidualnego importowania plikéw DO maszyny nie wymaga
powyzszej struktury folderow w pamieci zewnetrzne.

1.5.3 Synchronizacja plikéw z platformg Connected Community

Przesytanie plikdw pomiedzy maszyng a platformg Connected Community w celu
zagwarantowania aktualnosci plikow w maszynie i zapewnienia pracownikom w biurze
dostepu do danych zarejestrowanych przez maszyne.
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Jezeli maszyna zostata skonfigurowana do obstugi synchronizadji, na ekranie Przesytanie
plikodw wyswietlana jest opcja Synchronizacja plikow z Connected Community. Wszystkie
wiasciwe pliki w ramach biezgcego projektu zostang zsynchronizowane.

Automatyczna synchronizacja plikéw

Po wigczeniu automatycznej synchronizadji plikdw w interfejsie WWW pliki bedg co 15 minut
automatycznie synchronizowane z platformg Connected Community zawsze, gdy maszyna
jest wigczona i potagczona z Internetem. Uzytkownik nie jest informowany o trwajgcej
synchronizacji ani o tym, czy zakonczyta sie ona powodzeniem.

Reczna synchronizacja plikéw

Jesliautomatyczna synchronizacja plikow nie jest wigczona, pod koniec dnia mozna
zainicjowac reczng synchronizacje plikow z platformg Connected Community, aby wszystkie
pliki z danymi dotyczgcymi ostatnich 15 minut zostaty zsynchronizowane i byty dostepne dla
pracownikow w biurze.

1. Przejdz do ekranu Przesytanie plikow.

2. Upewnij sie, ze funkcja Synchronizuj pliki z Connected Community jest wybrana jako
Rodzaj przesyfania.

3. Dotknij opcje Synchronizuj. Ekran Przesytanie plikow zostanie wyszarzony i
wyswietlony zostanie wskaznik postepu. Po nawigzaniu potgczenia z platformg
Connected Community na wskazniku postepu uwidocznione zostang kategorie
przesytanych plikow.

Aby zatrzymac synchronizacje, dotknij przycisk Anuluj. Przesytanie plikow zostanie
zatrzymane, a wszelkie czesciowo przestane pliki (nieukoniczone transfery) zostang
usuniete. Kategorie, ktore nie zostaty przestane w catosci, zostang zachowane.

Gdy przesytanie zostanie ukonczone, wyswietlone zostanie stosowne powiadomienie.

Jezeli synchronizacja z platformg Connected Community zostanie zainicjowana w chwili, gdy
trwa proces automatycznej synchronizadji plikdw, uzytkownik zostanie zapytany, czy chce
kontynuowac. Jezeli uzytkownik zdecyduje sie:

» Kontynuowac - trwajgca synchronizacja zostanie zatrzymana, natomiast rozpocznie
sie synchronizadja, ktorg zainicjowat,

e Zrezygnowac z kontynuacji - trwajgca synchronizacja automatyczna bedzie
kontynuowana i wyswietli sie ekran Przesyfanie plikow.

1.5.4 Przesytanie plikow za pomoca nosnika zewnetrznego

UWAGA - Wyswietlacz TD5x0 obstuguje wytgcznie nosniki USB sformatowane w
standardzie FAT32. Jesli pojemnos¢ nosnika przekracza 32 GB, sformatowanie go w
standardzie FAT32 za pomocg zewnetrznej aplikacji moze byc konieczne.
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Import plikéw do maszyny

Przed skorzystaniem z opdji importowania plikow DO maszyny w pamieci zewnetrznej
nalezy utworzyc¢ strukture folderéw odpowiadajgcg strukturze plikow w maszynie. W ten
sposob maszyna bedzie w stanie umiescic przesytane pliki we wiasciwych miejscach.

WSKAZOWKA - Aby w szybki sposéb utworzy¢ strukture folderéw do przesytania, do
nosnika zewnetrznego wyeksportuj strukture folderow zapisang w maszynie. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w punkcie 1.5.6 Eksport plikdw z maszyny.

Przygotowanie pamieci zewnetrznej do przesytania plikéw

1. Sformatuj nosnik USB w systemie FAT32, jesli korzystasz z pamieci USB flash.

Utworz folder/foldery pierwszego poziomu niezbedne do przestania danych do
nosnika zewnetrznego. Wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie 1.5.2 Struktura
plikdw dla nosnikow zewnetrznych.

Skopiuj pliki do odpowiedniego folderu nosnika zewnetrznego (przyktadowo folder na
pliki projektu to ProjectLibrary > Projects).

Podtaczanie pamieci zewnetrznej do przesytania plikéw

1. Zaloguj sie do wyswietlacza.

1.5.5

o vk N =

Podigcz pamiec zewnetrzng do wyswietlacza. Zostanie wyswietlony ekran Przesytanie
plikow.
Zaimportuj lub wyeksportuj wybrane pliki.
UWAGA - Podczas przesytania plikow z nosnika lub na nosnik zewnetrzny
wyswietli sie ekran systemu Android. Za pierwszym razem ekran ten bedzie

zawierat jedynie trzy punkty E umieszczone pionowo w gornym prawym rogu.
Wybierz te punkty, a nastepnie wybierz opcje Wyswietl karte SD. Zawartosc
ekranu systemu Android zmieni sie. Z panelu po lewej stronie wybierz nosnik
zewnetrzny, a nastepnie wybierz opcje WYBIERZ w prawym dolnym rogu. (Nie
zaznaczaj zadnych plikéw ani folderow w panelu po prawej stronie.)

Importowanie plikéw do maszyny

Przejdz do ekranu Przesytanie plikow.

W polu Rodzaj przesytania wybierz Import plikow DO maszyny.

W polu Z wybierz zrodto.

Dotknij Dalej. Wyswietli sie ekran Import plikow.

Wybierz pliki, ktére chcesz zaimportowac.

Kliknij Import, aby rozpoczac przesytanie plikow. Dotknij Anuluj, aby zamkngc ekran
bez zapisywania zmian.
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Proces importowania

Po dotknieciu opgji Importuj wyswietli sie wskaznik postepu, a ekran Przesytanie plikow
zostanie zaznaczony na szaro.

Najpierw system sprawdza ilos¢ dostepnej pamieci w maszynie. Po potwierdzeniu
dostepnosci wystarczajgcej ilosci wolnej pamieci na wskazniku postepu uwidocznione
zostang przesytane pliki.

Klikniecie opcji Anuluj spowoduje zatrzymanie przesytania plikow.

Gdy przesytanie zostanie ukonczone, wyswietlone zostanie stosowne powiadomienie.

Pliki sg nadpisywane przez najnowsze wersje

Podczas przesyfania plikéw z nosnika zewnetrznego do maszyny wszystkie pliki zapisane w
maszynie, ktorych nazwy sg identyczne na nosniku zewnetrznym zostang zastapione
plikami z nosnika zewnetrznego. Dotyczy to takze pliku z ustawionymi preferencjami
uzytkownika: userdata.pref.xml, ktory zawiera na przyktad skonfigurowane pozycje
tekstowe.

Aby zachowac dotychczasowe preferencje uzytkownika:

 Skorzystaj z funkcji Przesytanie plikdw z EarthworksData najpierw na nosnik USB,
a nastepnie z nosnika USB do maszyny.

ALBO

» Podczas przesyfania plikow z nosnika USB do maszyny odznacz pole EarthworksData

UWAGA - Plik userdata.pref.xml jest przechowywany w folderze ProjectLibrary >
EarthworksData > [Folder z nazwg maszyny]

1.5.6 Eksport plikéw z maszyny

Przejdz do ekranu Przesytanie plikow.

W polu Sposob przesytania wybierz opcje Eksport plikdw z maszyny.

W polu Cel wybierz migjsce docelowe.

Dotknij Dalej. Wyswietli sie ekran Eksport plikdw.

Pliki dostepne do wyeksportowania sg wymienione na liscie. Wybierz pliki, ktore
chcesz wyeksportowac.

6. Aby zainicjowac przesytanie plikdw, dotknij opcje Eksportuj; aby zamkngac ekran bez
wprowadzania zmian, dotknij opcje Anuluj.

vk =

Proces eksportowania

Po dotknieciu opgji Eksportuj wyswietli sie wskaznik postepu, a ekran Przesytanie plikow
zostanie zaznaczony na szaro
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System sprawdza ilos¢ dostepnej pamieci w urzadzeniu docelowym. Po potwierdzeniu
dostepnosci wystarczajgcej ilosci wolnej pamieci na wskazniku postepu uwidocznione
zostang przesyfane pliki.

Klikniecie opcji Anuluj spowoduje zatrzymanie przesytania plikow.
Gdy przesyfanie zostanie ukonczone, wyswietlone zostanie stosowne powiadomienie.

UWAGA - Jesli wymagane jest utworzenie petnej kopii zapasowej, mozna to
przeprowadzi¢ wytgcznie za pomocg opcji ,Utworz kopie zapasowa wszystkich plikow”
na stronie Zarzadzanie plikami w interfejsie WWW.

1.5.7 Korzystanie z funkcji niestandardowego importowania plikéw

Mozesz importowac pliki do istniejgcego projektu, do nowego projektu lub importowac pliki
wspotrzednych do systemu (jesli posiadasz stosowne uprawnienia):

1. Przejdz do ekranu Przesyfanie plikow.
2. W polu Rodzaj przesytania wybierz Niestandardowy import plikdw DO maszyny.
3. Wybierz miejsce docelowe. Moze to byc:
— Wybierz nazwe projektu, do ktérego chcesz zaimportowac pliki.
- Wybierz opcje Dodaj nowy projekt, aby utworzy¢ nowy projekt.
- Wybierz Niezaleznie od projektu, aby zaimportowac plik wspotrzednych do
systemu.
4. Dotknij Dalej. Jesli chcesz dodac nowy projekt, w polu Nazwa projektu wprowadz
niepowtarzalng nazwe projektu i nastepnie dotknij Zapisz.

WSKAZOWKA - Nazwy projektéw powinny by¢ niepowtarzalne. Dzigki temu
mozesz mie¢ pewnos, ze transfer plikdw przebiegnie bez zaktocen.

5. Wyszukaj plik lub pliki, ktére chcesz zaimportowac na ekranie z listg plikow.

a. Dotknij plik, aby go zaznaczyc.

b. Dotknijiprzytrzymaj, aby wybrac wiekszg liczbe plikdw w danym katalogu, a
nastepnie dotknij Otworz w prawym gornym rogu. Jesli wymagane sg pliki z
wielu katalogdw na urzadzeniu pamieci masowej, powtorz proces w kazdym
katalogu.

6. Potwierdz pliki do zaimportowania na ekranie Import plikdw, a nastepnie dotknij
przycisk Import.
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1.5.8 Rozwigzywanie probleméw

Podczas przesyfania plikdw mogg wyswietli¢ sie ponizsze powiadomienia:

Nieudane potaczenie

Komunikat wyswietla sie, gdy system nie moze nawigzac potgczenia z platformg Connected
Community. Dotknij OK, aby wrdci¢ do ekranu Przesytanie plikow. Sprawdz ustawienia
Connected Community i status potgczenia z Internetem w interfejsie WWW.

Niedostateczna ilos¢ pamieci

Komunikat wyswietla sie, gdy w urzgdzeniu docelowym nie jest dostepna dostateczna ilos¢
pamieci. Dotknij OK, aby wroci¢ do ekranu Przesytanie plikdw. W tym miejscu mozesz
wybrac inne urzadzenie docelowe (jezeli jest dostepne) i sprobowac ponownie albo
dotkng¢ Anuluj.

Nieudany eksport plikow

Komunikat wyswietla sie, gdy z jakiegokolwiek innego niz wymienione powodu eksport
plikow zakonczy sie niepowodzeniem (na przyktad w razie odfgczenia nosnika USB podczas
przesytania).

1.5.9 Obstuga systemu w systemie Android 11

Istniejg réznice w zachowaniu systemu podczas korzystania z wyswietlacza z systemem
operacyjnym Android 11:

» Nie ma juzikony dla menu Aplikacje. Aby uzyskac dostep do menu aplikadji, dotknij
i przeciggnij w gore z dowolnego miejsca na ekranie gtownym.

e Gdy dotkniesz i przytrzymasz plik, ktory chcesz skopiowac do nowej lokalizadji,
przeciggnij plik nad nowga lokalizacje i poczekaj na zielony symbol +.

e Przytrzymanie pliku nad nowym dyskiem spowoduje otwarcie dysku i wyswietlenie
podkatalogdw.

o Jeslikatalog otwierany przez system znajduje sie wyzej niz katalog gtowny, dotknij
ikone przepetnienia w lewym gérnym rogu, aby uzyskac dostep do nizszych
poziomow katalogow.

e Po przejsciu do innej lokalizacji wybierz folder i dotknij przycisk Uzyj tego folderu.

e Jeslizmienisz orientacje wyswietlacza i dotkniesz przycisku Przeglad systemu Android
/ Ostatnie (przycisk nawigacji na ekranie po prawej stronie), aplikacje pojawig sie do
gory nogami. Aby tego uniknac, przed rozpoczeciem korzystania z systemu ustaw
wyswietlacz we wiasciwej orientacji.

Jesliaplikacje sg odwrocone do gory nogami, zamknij je i otwdrz ponownie,
wyswietlajac je w zamierzonej orientadji.
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» Wyswietlacz poprosi o zezwolenie na dostep do wszystkich plikow przy pierwszym
przesytaniu plikow z urzadzenia na wyswietlacz. Udziel pozwolenia.

e Zakazdym razem, gdy przesyfasz pliki z urzgdzenia do wyswietlacza po wybraniu
folderu docelowego wyswietlacz zapyta o pozwolenie na dostep do tego folderu.
Udziel pozwolenia.

o Jesliuzywasz FileFlipper do zapisywania przekonwertowanych plikow na dysku USB,
pliki nie sg zapisywane na dysku, dopoki FileFlipper nie zgtosi zakonczenia procesu.
Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

- Odczekaj 5 sekund po tym, jak FileFlipper zgtosi, ze proces zostat zakonczony,
zanim wyjmiesz dysk USB.

- Bezpieczne wysuwanie pamieci USB: Przesun palcem w dot, aby otworzyc
menu szybkich ustawien, stuknij powiadomienie o pamieci USB, a nastepnie
stuknij przycisk Wysun.

1.6 Siec

Ikony paska dziatan

lkony sieci wyswietlane na pasku dziatart pokazujg ogolny stan powigzanej funkcji sieciowej.
S3 to nastepujgce ikony:

il Stan potgczenia (siec Ostrzezenie (pomaranczowe) informuje o
komaorkowa) tym, ze potgczenie nie zostato nawigzane
= Stan potaczenia (Wi-Fi podczas uruchamiania lub zostato
utracone podczas pracy.
an Ustugi w chmurze Ostrzezenie (kolor pomaranczowy) pojawia

sie wowczas, gdy dowolna z podstawowych
ustug nie moze sie potgczyc lub jesli
potaczenie komorkowe/Wi-Fi zostanie
utracone.

Dotknij ikony, aby otworzyc¢ ekran Siec.

Ekran Sie¢

lkony pofgczenia na ekranie Sie¢ wyswietlajg 3 elementy potgczenia:

1. Urzadzenie bramy (fmi ) - sprzet dziatajgcy jako urzadzenie taczace w systemie
- Stan btedu (czerwony) - nie znaleziono urzgdzenia
- Stan ostrzezenia (pomaranczowy) — urzgdzenie jest konfigurowane lub wystapit
problem z konfiguracjg urzgdzenia

2. Pofgczenie - ikona telefonu komaérkowego (.l ) lub Wi-Fi (B), w zaleznosci od
konfiguradji bramy
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- Stan ostrzezenia (pomaranczowy) - brakuje urzadzenia lub jest ono
nieskonfigurowane, lub wystapit problem z potgczeniem z Internetem
3. Ustugi w chmurze (4m) - rézne elementy ustugi w chmurze:
- Lista uwzglednia wytgcznie skonfigurowane ustugi

- Stan ostrzezenia - ostatnia proba nawigzania potgczenia lub przestania danych
nie powiodta sie

Potencjalne elementy ustugi to:
- Trimble Construction Cloud/Connected Community (TCC):

Pole Opis

Potgczenie zustugg  Status ostatniej synchronizacji z TCC:
= Zielony znaczek: Ostatnia synchronizacja z TCC
powiodta sie
= Szaraikona: System nie zostat jeszcze
zsynchronizowany z TCC

- Pomaranczowe ostrzezenie: Ostatnia
synchronizacja z TCC nie powiodta sie

Stan maszyny i Status raportowania diagnostyki maszyny do
diagnostyka WorksManager
Oprogramowanie Status odbierania oprogramowania wbudowanego
uktadowe Over the Air systemu z WorksManager
Pobieranie Status pobierania powierzchni z WorksOS
powierzchni
Dane projektu Status pobierania projektu z WorksManager

= VisionLink:
Pole Opis

Potgczenie zustugg  Status ostatniego potgczenia z VisionLink

Przesyfanie plikow Status otrzymywania projektow i wzorow z VisionLink

UWAGA - Ostrzezenia sg sekwencyjne, wiec jesli pojawi sie ostrzezenie dla urzgdzenia
bramy, pojawi sie rowniez ostrzezenie dotyczace stanu potgczenia i ustug w chmurze.

1.7 Widok siatki tekstowej

Widok siatki tekstowej zastepuje widok prowadzenia w jednym lub kilku widokach ekranu
roboczego i stuzy do wyswietlania wybranych elementow tekstowych w widocznym miejscu.
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Rozmiar elementu tekstowego w widoku siatki tekstowej zalezy od liczby elementow
wybranych dla widoku, ale zazwyczaj jest wiekszy niz na wstgzce tekstowe;.

1.71

Wyswietlanie widokéw siatki tekstowej

W menu Konfiguracja systemu:

1.
2.
3.

Otworz pozycje Uktady.

Wybierz uktad ekranu roboczego.

Wybierz opcje Siatka tekstowa dla przynajmniej jednego widoku, w zaleznosci od
potrzeb.

Domyslnie widok siatki tekstowej jest pusty. Aby dodac elementy tekstowe do widoku:

~ Dotknij przycisk E4', aby otworzy¢ ekran Uktad siatki tekstowej. Aby uzyskac

wiecej informacji, patrz1.7.2 Konfigurowanie siatki tekstowej z menu
Ustawienia systemu.

- Dotknij przycisk Zastosuj, aby wroci¢ do ekranu roboczego. Na ekranie
roboczym bezposrednio skonfiguruj siatke tekstowg. Aby uzyskac wiecej
informacji, patrz1.7.3 Konfigurowanie siatki tekstowej z ekranu roboczego.

1.7.2 Konfigurowanie siatki tekstowej z menu Ustawienia systemu

W menu Konfiguracja systemu:

1.
2.
3.

6.

Otworz pozycje Uktady.

Wybierz uktad i wymagane widoki.

Aby wyswietli¢ siatke tekstowg w widoku, wybierz pozycje Siatka tekstowa z
rozwijanego menu widoku.

Aby skonfigurowac widok siatki tekstowej, dotknij E4' dla tego widoku. Zostanie
otwarte menu Uktad siatki tekstowej.

. Menu Ukiad siatki tekstowej okresla kolejnosc¢ wyswietlania elementow tekstowych w

widoku siatki tekstowej:
a. Dotknij, przytrzymaj i przeciagnij element tekstowy, aby zmienic jego potozenie
w kolejnosci wyswietlania. W widoku siatki tekstowej elementy tekstowe sg
rozmieszczone od lewej do prawej, zaczynajac od lewego gornego rogu i
przechodzgc do nastepnego wiersza, gdy wiersz jest petny.
b. Aby zapisac kolejnos¢ wyswietlania siatki tekstowe] i wroci¢ do ekranu
roboczego, dotknij Zastosu;.
W przeciwnym razie, aby edytowac liste elementow tekstowych, ktére moga byc
wyswietlane, dotknij Edytuj. Zostanie otwarte menu Edytuj siatke tekstowa.
Menu Edytuj siatke tekstowg umozliwia dodawanie lub usuwanie elementéw
tekstowych z listy elementow, ktore mogg byc¢ wyswietlane.

Aby uzyskac wiecej informacji, patrz1.7.4 Ograniczenia uktadu siatki tekstowej.
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1.7.3 Konfigurowanie siatki tekstowej z ekranu roboczego
W widoku siatki tekstowe] na ekranie roboczym:

« Nacisniecie i przytrzymanie pustego miejsca w siatce tekstowej otwiera menu
kontekstowe. Menu kontekstowe umozliwia dodawanie nowych elementow do siatki
tekstowej w wybranym miejscu. Puste miejsca obejmujg odstepy miedzy elementami
tekstowymi juz znajdujgcymi sie w siatce.

» Nacisniji przytrzymaj element tekstowy:

— Przeciggnij element do nowej pozycji w siatce tekstowej.
- Usun element z siatki tekstowe;.

Aby uzyskac wiecej informacji, patrz1.7.4 Ograniczenia ukfadu siatki tekstowe.

1.7.4 Ograniczenia uktadu siatki tekstowe;j

Do siatki tekstowej mozna dodac dowolng liczbe elementow tekstowych, jednak obowigzujg
nastepujgce ograniczenia:

1. W przypadku wyswietlaczy TD520 i TD540 maksymalna liczba elementow tekstowych,
ktore mozna wyswietli¢ w widoku w skonfigurowanym uktadzie, wynosi:

a. Widok pojedynczy: 16
b. Widok podwajny: 12 na widok
c. Widok potrojny: 2 dla widokow 112 oraz 15 dla widoku 3

UWAGA - W przypadku mniejszych wyswietlaczy liczba elementow tekstowych,
ktore mozna wyswietli¢ w widoku siatki tekstowej, zostanie zmniejszona.

2. Jesli uzytkownik wybierze wiecej niz wynosi maksymalna liczba wyswietlanych
elementéw tekstowych dla danego widoku, wéwczas elementy tekstowe bedg
wyswietlane w kolejnosci, w jakiej zostaty wymienione w menu Uktad siatki tekstowej
dla tego widoku.

3. Wyswietlany rozmiar poszczegdlnych elementow tekstowych zalezy od rozmiaru
ekranu i liczby elementéw tekstowych wybranych do wyswietlenia w danym widoku.
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Korzystanie ze zrodet pozycjonowania
2D

Zawartosc rozdziatu:

Korzystanie z laseréw

W niniejszym rozdziale objasniono korzystanie ze zrodet pozycjonowania 2D.

UWAGA - Aby dowiedziec¢ sie wiecej o prowadzeniu po nachyleniu poprzecznym,
patrz 4.1 Stosowanie trybu nachylenia poprzecznego.
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2.1 Korzystanie z laseréow

OSTRZEZENIE - Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w promieri lasera w czasie dziatania
nadajnika laserowego. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji otrzymane;
wraz z urzadzeniem laserowym.

' UWAGA - Uzyj minimalnej predkosci sygnatu lasera 600 obr/min.

UWAGA - Upewnij sie, ze Dtugosc¢ krawedzi tngcej (ustawiana przyciskiem Edytuj na
ekranie Sterowanie ostrzem) jest dokfadnie ustawiona. Niedoktadna dtugos¢ krawedzi
tngcej (nieuwzgledniajgca jej zuzycia) moze byc przyczyng nieprawidtowosci podczas
prowadzenia maszyny.

UWAGA - Ninigjsza instrukcja dotyczy zarowno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
I nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

e Pomiar systemow nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

e Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

2.1.1 Wybdr kombinacji czujnikéw
Aby wybrac¢ kombinacje czujnikow:

Podtgcz odbiornik laserowy do systemu za pomocg odpowiednich przewodow.
Wybierz pole Ustawienia maszyny na pulpicie.
Na ekranie Ustawienia maszyny zadania wybierz zrédto pozycjonowania 2D.

M=

Dotknij ikone Otwérz E4 w obszarze Kombinacje czujnikéw. WysSwietli sie ekran
Kombinacje czujnikow.

5. Bedzie on zawierat liste kombinacji czujnikow aktualnie podtgczonych w maszynie.
Wybierz jedng z kombinacji lasera, na przyktad laser + laser i dotknij przycisk Zastosu.

6. Nastgpi powrot do ekranu ustawiert maszyny. Dotknij przycisk Zastosuj.

7. Dotknij pole Start na pulpicie, aby przejs¢ do ekranu roboczego.

WSKAZOWKA - Aby szybko przej$¢ do ekranu Kombinacje czujnikéw, dotknij |
przytrzymaj ikone kombinagji czujnikdw na pasku prowadzenia u gory ekranu
roboczego. Jednokrotne nacisniecie ikony na pasku prowadzenia przejdzie do kolejnej
pozydji listy Szybka zmiana skonfigurowanej na ekranie Kombinacje czujnikow. W
przypadku rzadziej uzywanych kombinacji, uzyj ikony zmiany kolejnosci @ aby
przeciggnac je z listy Szybka zmiana i upuscic na liste Pozostate dostepne kombinacje.
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Wyznaczenie docelowego nachylenia poprzecznego

W przypadku stosowania pojedynczego lasera wyznacz docelowe nachylenie lemiesza lub
poprzeczne. Aby wyznaczy¢ docelowe nachylenie, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

« Dotkniji przytrzymaj pole Docelowe nachylenie na pasku prowadzenia, aby przejs¢
do ekranu Docelowe nachylenie poprzeczne.

» W menu Ustawienia robocze wybierz opcje Docelowe nachylenie poprzeczne lub
Docelowe nachylenie lemiesza.

» Na ekranie Niwelacja lasera podaj docelowe nachylenie.

Na ekranie Docelowe nachylenie ustaw nowe docelowe nachylenie poprzeczne albo
wybierz bgdz zmien istniejgcg pamiec docelowego nachylenia poprzecznego.

WSKAZOWKA - Aby dopasowac nachylenie danej powierzchni umiesé na niej lemiesz,
a nastepnie dotknij ikone B Wyznacz docelowe nachylenie.

2.1.2 Niwelowanie odbiornika laserowego

UWAGA - Niwelowanie jest zapamietywane po wytgczeniu i wigczeniu zasilania,
zmianie zrodta pozycjonowania i zmianie projektu.

W przypadku korzystania z odbiornikow laserowych do prowadzenia 2D ustaw tworzone
nachylenie docelowe na laserze przesytajgcym sygnat, tak aby ptaszczyzna lasera byta
rownolegta do tworzonej powierzchni. Nadajnik laserowy jest ustawiony zgodnie z
docelowym poziomem niwelacji i nachyleniem.

W przypadku korzystania z pojedynczego lasera zawsze pracuj rownolegle lub prostopadle
do poziomu niwelacji ptaszczyzny lasera, aby zapewni¢ doktadne prowadzenie.

W przypadku korzystania z pojedynczego odbiornika laserowego z nachyleniem
poprzecznym zawsze pracuj rownolegle do poziomu niweladji ptaszczyzny lasera.

Przygotowanie do niwelacji
Aby przygotowac sie do niwelacji pojedynczego lub podwdjnego odbiornika laserowego:

1. W przypadku maszyn z pojedynczym laserem sprawdz, czy nachylenie docelowe jest
wprowadzone poprawnie.
2. W razie potrzeby dostosuj lemiesz tak, aby znalazt sie w potozeniu roboczym.

3. W przypadku maszyn z pojedynczym laserem upewnij sie, ze biezgca wartosc
nachylenia poprzecznego lub nachylenia lemiesza jest zgodna z docelowym
nachyleniem poprzecznym.

WSKAZOWKA - Wigcz automatyke i poczekaj, az krawedz tngca przemiesci sie
do docelowego nachylenia poprzecznego. Mozesz tez recznie przemiesc
krawedz tngcg do docelowego nachylenia poprzecznego.
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4. Aby przeprowadzic¢ niwelacje, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

- Umiesc sterowang laserowo koncowke lemiesza w pozycji roboczej, upewnij
sie, ze odbiornik odbiera sygnat lasera i dotknij opcje Niweluj. Wéwczas wartos¢
Wykop/Nasyp zostanie ustawiona jako 0,00 w tym potozeniu, umozliwiajgc
wprowadzenie przesuniecia powyzej lub ponizej zniwelowanej wysokosci w
celu wygenerowania prowadzenia.

- Uzyj jednego z dwoch przefgcznikow opisanych w tabeli ponizej:

Metoda niweladji Opis

Niwelacja do srodka  Dostepne w przypadku korzystania z odbiornika
odbiornika laserowego na maszcie innym niz elektryczny. Sygnat
lasera nie jest wymagany do niwelacji.

Niwelacja na Dostepne w przypadku korzystania z odbiornika
podstawie (znanej) laserowego na dowolnym maszcie. Sygnat lasera jest
wysokosci wymagany do niweladji. Uzyj tej opcji w przypadku
referencyjne; pracy w odniesieniu do wysokosci docelowych i gdy

znana wysokosc jest dostepna.

Ustaw sterowang laserowo koncowke lemiesza w
znanej wysokosci i dotknij opcje Niweluj. Wykop/nasyp
zostanie ustawiony na 0,00 w tej pozycji. Nastepnie
wprowadz wysokos¢ docelowa.

Niwelacja do srodka odbiornika

1. Wigcz opcje Niwelacja do srodka odbiornika.

2. Zapomocg tasmy mierniczej zmierz wysokosc do ptaszczyzny lasera powyzej
poziomu niwelacji. Dostosuj pomiar dla kazdego dodatkowego wymaganego wykopu
lub nasypu.

3. Korzystajgc z tasmy mierniczej, dostosuj odbiornik laserowy na maszcie tak, aby
pomiar od srodka odbiornika laserowego do krawedzi tngcej byt rowny zmierzonej
wysokosci plus ewentualna wielkos¢ wykopu/nasypu z poprzedniego kroku.

4. Dotknij Niwelu;.

Niwelacja na podstawie wysokosci wzglednej

1. Dotknij ikone Niweluj laser (%"(.— na pasku skrotéw, aby bezposrednio wykonac
niwelacje albo dotknij i przytrzymaj ikone, aby otworzy¢ ekran Niwelacja lasera.
Mozesz tez przejs¢ do ekranu Niwelacja lasera z menu Ustawienia robocze.

2. Upewnij sie, ze Wysokosc referencyjna jest wytgczona.

3. Wrazie korzystania z pojedynczego lasera, dostosuj lemiesz tak, aby biezgce
nachylenie poprzeczne odpowiadato docelowemu nachyleniu poprzecznemu.
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UWAGA - W przypadku zmiany docelowego nachylenia poprzecznego po
niwelacji nalezy powtorzyc niweladje.

W razie potrzeby, aby zachowac poprzednie przesuniecie uniesienia po
przeprowadzeniu niwelacji, wytgcz opcje Zeruj przesuniecie podczas niwelagji.
System zapamieta ten wybor na przysztosc.

. Jeslinie korzystasz z masztéw elektrycznych, zmien potozenie odbiornika laserowego,

tak aby promien lasera znajdowat sie w zakresie +/- 85 mm (3,35 cala) od jego srodka.
Ustaw lemiesz w sposob opisany powyzej w punkcie Przygotowanie do niweladji.

Podnies lub opusc lemiesz tak, aby krawedz tngca lezata na pozgdanej wysokosci dla
niwelagji.

Dotknij Niwelu;.

Niwelacja na podstawie (znanej) wysokosci referencyjnej

1.
2.

~

Umiesc ostrze nad punktem odniesienia.

Dotknij ikone Niweluj laser 3-:1— na pasku skrotow, aby bezposrednio wykonac
niwelacje albo dotknij i przytrzymaj ikone, aby otworzyc ekran Niwelacja lasera.
Mozesz tez przejs¢ do ekranu Niweladja lasera z menu Ustawienia robocze.

W razie korzystania z pojedynczego lasera, dostosuj lemiesz tak, aby biezgce
nachylenie poprzeczne odpowiadato docelowemu nachyleniu poprzecznemu.

UWAGA - W przypadku zmiany docelowego nachylenia poprzecznego po
niwelagji nalezy powtorzyc niwelacje.

W razie potrzeby, aby zachowac poprzednie przesuniecie uniesienia po
przeprowadzeniu niwelacji, wytgcz opcje Zeruj przesuniecie podczas niwelagji.
System zapamieta ten wybor na przysztosc.

Jeslinie korzystasz z masztow elektrycznych, zmien potozenie odbiornika laserowego,
tak aby promien lasera znajdowat sie w zakresie +/- 85 mm (3,35 cala) od jego srodka.
Wiacz opcje Wysokosc referencyjna i wprowadz wysokos¢ koncowki lemiesza (z
punktu odniesienia).

Dotknij Niwelu;.

UWAGA - Niwelacja na podstawie wysokosci referencyjnej jest przechowywana jako
zablokowane przesuniecie na liscie pamieci.

Odwré¢ wyszukiwanie - tylko maszty elektryczne

W dowolnym momencie podczas przemieszczania masztow podczas niwelacji mozesz
dotkngc przycisk Odwrdc wyszukiwanie, aby maszty zaczety przemieszczac sie w
przeciwnym kierunku. Dotkniecie przycisku Anuluj zatrzymuje maszty.
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Cofnij maszty do wysokosci niwelacji - tylko maszty elektryczne

Dotknij opcje Powrdt do niwelacji, aby maszty wrocity do wysokosci niweladji. Moze to byc
wymagane na przyktad po zmianie kombinagji czujnikow.

2.1.3 Ustawianie przesuniecia uniesienia

W razie potrzeby mozna uzy¢ przesuniecia uniesienia. Pozwala to na tworzenie
powierzchni, ktére sg osiggalne w jednym przebiegu na przyktad poprzez kontrole
gtebokosci wykopu w kazdym przebiegu.

Do ekranu Przesuniecie uniesienia mozna dostac sie z menu Ustawienia robocze z¢ .
Mozna takze dotkngc i przytrzymac ikone przesuniecia uniesienia na pasku prowadzenia.
Wprowadz pozadane przesuniecie od niwelowanego uniesienia i dotknij przycisk Zastosu.

Przesuniecie mozesz tez zwiekszac lub zmniejszac za pomocg przyciskow na drgzku.

UWAGA - Ustawiona wartosc przesuniecia nie moze powodowac, ze odbiornik bedzie
poza zakresem sygnatu lasera.

2.1.4 Regulacja trybu podwaéjnej kontroli kagta wzniesienia - tylko
maszty elektryczne

W przypadku stosowania podwojnych odbiornikow laserowych na masztach elektrycznych
moze by¢ wymagane wprowadzenie przesuniecia podwajnej kontroli kata wzniesienia, jesli
pomiedzy przebiegami wystepujg niezgodnosci (efekt zebow pity) po wykonaniu jednego
przebiegu, a nastepnie przejscie do wykonania drugiego przebiegu obok poprzedniego.

1. Przed przystgpieniem do korekty podwdjnej kontroli kgta wzniesienia sprawdz
zuzycie lemiesza. W stosownym przypadku zaktualizuj diugos¢ krawedzi tnacej za
pomocg przycisku Edytuj na ekranie Sterowanie ostrzem.

2. Wykonaj dwa rownolegte przebiegi jeden obok drugiego.

Zmierz rozmiar kroku (zgb pity) pomiedzy przebiegami.

4. Jesliwystepuje krok pomiedzy przebiegami, z menu Ustawienia robocze przejdz do
ekranu regulacji trybu podwaojnej kontroli kata wzniesienia.

5. Wprowadz wartos¢ dodatnig, aby podniesc lewg strone lemiesza (z perspektywy
operatora) i opusci¢ prawg strone lub wprowadz wartos¢ ujemng, aby opuscic¢ lewa
strone lemiesza i podniesc¢ prawa.

w

2.1.5 Rozwigzywanie problemoéw

Diody u gory odbiornika laserowego wskazujg stan i pozycje odbieranego sygnatu lasera.
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2 Korzystanie ze zrodet pozycjonowania 2D

Schemat Swiecenia

Znaczenie

Nie Swieci

Brak zasilania

Powolne pulsowanie
(0,4 swigczony, 1 s wytgczony)

Brak promienia lasera

Miganie
(0,2 swigczony, 0,2 s wytgczony)

Promien lasera wykryty nad srodkowg czescig
odbiornika

Szybkie pulsowanie
(0,17 swigczony, 0,1 s wytgczony)

Promien lasera wykryty pod srodkowa czescig
odbiornika

Swiatto state

Promien lasera wykryty w sSrodkowej czesci
odbiornika

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 35



Stosowanie prowadzenia wedtug
glebokosci i nachylenia

Zawartosc rozdziatu:

Stosowanie trybu gtebokosci i nachylenia
Niwelowanie kierunku

Niweluj wysokos¢

Pamieci nachylenia i sekdji

Aby méc wygenerowac informacje na potrzeby prowadzenia, system pomiar potozenia
krawedzi tngcej wzgledem fizycznej powierzchni odniesienia. To nazywa sie prowadzeniem
wedtug gtebokosci i nachylenia.

W przeciwienstwie do prowadzenia wedtug wzoru, prowadzenie wedtug gtebokosci i
nachylenia nie korzysta ze znanej lokalizacji maszyny w trzech wymiarach.

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

e Pomiar systemow nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

3.1 Stosowanie trybu gtebokosci i nachylenia

Tryb gtebokosci i nachylenia pozwala uzytkownikowi korzystac z nachylen, sekdji
przesuniec¢ stosownie do potrzeb w celu okreslenia docelowego zbocza.

Mozesz tez wyswietli¢ uktad linii z pliku wzoru i uzyskac prowadzenie w poziomie wedtug
tego ukfadu, jesli zrédto pozycjonowania obstuguje ten tryb oraz posiadasz licencje dla
prowadzenia 3D. Zobacz Wyswietlanie uktadu linii i prowadzenie wedtug niego.

UWAGA - Ninigjsza instrukcja dotyczy zarowno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

e Pomiar systemow nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

e Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

Aby wybrac tryb gtebokosci i nachylenia:

1. Dotknij pole Ustawienia maszyny na pulpicie, a nastepnie wybierz zagdane zrodto
pozycjonowania.

UWAGA - Na ekranie Konfiguracja zadania dostepne bedg rozne tryby
w zaleznosci od wybranego zrédta pozycjonowania.

2. Wybierz pole Konfiguracja zadania na pulpicie.

Na ekranie Konfiguracja zadania wybierz projekt, a nastepnie w polu Tryb wybierz
opcje Gtebokosc i nachylenie.

4. Opcjonalnie, jesli korzystasz ze zrodfa pozycjonowania 3D, wybierz wzor w polu Wzor,
aby wyswietli¢ uktad linii.

5. Dotknij przycisk Zastosu;.

6. Dotknij pole Start na desce rozdzielczej. Zostanie wyswietlony ekran roboczy.

3.1.1 Ekran roboczy

W trybie gtebokosci i nachylenia ikona ta bedzie wySwietlana w lewej gérnej czesci ekranu
roboczego: I

Aby otworzy¢ ekran Konfiguracja zadania, dotknij i przytrzymaj ikone.
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

Ikony parametréow docelowych w trybie giebokosci i nachylenia

lkony parametrow docelowych sg zawsze wysSwietlane na pasku prowadzenia we wskazanej
ponizej tej samej kolejnosci od lewej do prawej:

Gt. spadek Nachylenie Przesuniecie Przesuniecie
poprzeczne poziome Wysokosci

> = o +

lkony parametrow docelowych mozna uzywac w nastepujgcy sposob:

 Dotkniecie przechodzi pomiedzy poszczegolnymi skonfigurowanymi pamieciami
docelowymi.

» Dotkniecie i przytrzymanie przechodzi do odpowiedniego ekranu konfiguradji
parametrow docelowych.

Ekrany ustawien parametréw docelowych

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzyc¢ przycisku Zapisz.

e Z poziomu ekranow docelowego gtownego spadku i docelowego nachylenia
poprzecznego mozna wybierac, edytowac i tworzy¢ nachylenia.

 Zapisujac sekcje, nadaj jej niepowtarzalng nazwe. Zapisang sekcje mozna wykorzystac
do okreslenia orientacji gtownego spadku lub nachylenia poprzecznego.

e Z poziomu ekranu Przesuniecie uniesienia mozna wybierac, edytowac lub tworzy¢
nowe przesuniecia docelowe.

e Zapomocg przetgcznika zwiekszania/zmniejszania przesuniecia uniesienia mozna
zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ przesuniecie.

UWAGA - Po przejsciu z trybu gtebokosci i nachylenia do trybu wzoru system
przywrdci wartosc 0,00 dla przesuniecia uniesienia i przesuniecia poziomego.

3.1.2 Wyswietlanie uktadu linii i prowadzenie wedtug niego

Jesli posiadasz rozwigzanie do prowadzenia 3D ilicencje na prowadzenie 3D, mozesz
wczytac wzor zawierajgcy ukfad linii w trybie Gtebokosc i nachylenie. Uktad linii moze byc
wyswietlany jako odniesienie, a jedng z linii mozesz wybrac do prowadzenia w poziomie:
1. Dokonaj niwelagji maszyny na ekranie roboczym.
2. Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:
- Dotknij i przytrzymaj linie, aby otworzy¢ menu kontekstowe, a nastepnie
wybierz linie prowadzenia.
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

~ Dotknij i przytrzymaj te ikone ->|4- , aby otworzy¢ ekran Prowadzenie w
poziomie i z jego poziomu wybrac linie prowadzenia.

3.1.3 Naktadki

W gérnym prawym rogu paska prowadzenia znajduje sie ikona naktadek: ==

Klikniecie tej ikony wyswietla ekran Nakfadki, na ktérym mozna wskazac elementy sterujgce,
znajdujgce sie w widoku prowadzenia.

3.1.4 Widok prowadzenia

Widok prowadzenia wyswietla potozenie maszyny wzgledem obrabianej powierzchni.
Uzytkownik moze skonfigurowac jednoczesne wyswietlanie do trzech réznych widokdow
sposrod nastepujacych:

e 3D
l UWAGA - Widok 3D przedstawia powierzchnie wzoru tylko w promieniu 150 m

(okoto 500 stop) od biezgcego potozenia maszyny.

e Przekroj

e Profil

e Odgory

e Lewa strona wykopu/nasypu
e Prawa strona wykopu/nasypu
o Srodek wykopu/nasypu

3.1.5 Elementy tekstowe

Wstgzka (wyswietlana na dole widoku prowadzenia) zawiera wybrane przez uzytkownika
elementy tekstowe. Domysinie system wyswietla elementy wstgzki odpowiednie dla
urzadzenia. Przydatne elementy tekstowe w trybie gtebokosci i nachylenia to:

» Lewa strona wykopu/nasypu lub Prawa strona wykopu/nasypu
» Nachylenie Korpusu
e Gtowny Spadek Korpusu

Dotknij i przytrzymaj dowolny element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby otworzyc
odpowiednie menu kontekstowe:

* Dotknij Dodaj == , aby wybra¢ nowy element tekstowy do dodania do wstazki
tekstowe.
* Dotknij Zamien f:) , aby wybrac inny element tekstowy w celu zastgpienia biezgcego.

* Dotknij Usun i@ , aby usungac biezgcy element tekstowy ze wstgzki tekstowe;.
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

Na dole menu kontekstowego mozesz klikng¢ PrzejdZ do wstgzki tekstowej E% . Mozesz

uzyskac¢ do niego dostep z poziomu menu Ustawienia systemu I:Q: . Na ekranie wstazki
tekstowej mozna:

» Przeciggnij i upusc elementy, aby zmienic¢ kolejnosc na liscie. Mozesz tez przeciggnac
element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby zmienic kolejnosc.
» Dotknij opcje ,Edytuj”, aby wybrac elementy, ktore majg by wyswietlane.

 Dotknij opcje ,Domysine”, aby ponownie wczyta¢ domysine elementy wstgzki dla
urzadzenia.

o Wigczac lub wytgczac wyswietlanie wstgzki tekstowej na ekranie roboczym.

3.1.6 Ustawienia systemu

Na ekranie roboczym dostepna jest ikona Ustawienia systemu: @

Ekran Ustawienia systemu pozwala na konfigurowanie réznych funkgji systemu, w tym
takich jak:

 Paski swietlne

e Jednostki

» Przesytanie plikow

e Przyrosty (gdzie mozna ustawic kroki przetgcznikow zwiekszania/zmniejszania)

Pasek skrotow

(~ )

MWW X XXX
RV MW WK X

AW MWW [ '\/vv&&
[2]
=0
WE WK WK %
(=1==]=]\)
— WE WKH WE WK

L1 J

Pasek skrotow utatwia wykonywanie regularnie powtarzanych zadan. Ikony skrotéow
przeznaczone sg dla elementow zwigzanych z gtebokoscig i nachyleniem, takich jak
odniesienie ostrza.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 40



3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

Jesli dana ikona skrétu ma kolor niebieski, nalezy skonfigurowac te funkdje, aby system maogt
zapewni¢ prowadzenie maszyny. Obejmuje to nastepujgce elementy:

* Kierunek niwelacji, /¢°'°ktéry okresla kierunek projektowanego nachylenia (gtownego
spadku).

* Wysokosc¢ niwelacji, za pomocg ktorej mozna ustawi¢ wzgledng “;} lub bezwzgledna
®»wysokos¢ odniesienia.

Mozesz nacisngc niebieska ikone i przeprowadzi¢ niwelacje maszyny lub nacisnaci
przytrzymac ikone, aby otworzy¢ odpowiednie okno ustawien, a nastepnie zmodyfikowac
ustawienia stosownie do potrzeb.

3.1.7 lkona powrotu

lkona powrotu znajduje sie w lewym gornym rogu paska tytutowego: 3

Mozesz dotkngc ikone lub nazwe, aby wrdéci¢ do poprzedniego ekranu - pulpitu lub ekranu
roboczego.

Ustawienia robocze

lkona Ustawienia robocze znajduje sie w dolnej prawej czesci ekranu roboczego: z¢

Opcje te mozna konfigurowac z poziomu menu Ustawienia robocze. Dostepne opcje zalezg
od wybranego zadania i obejmujg miedzy innymi:

e Docelowy gt. spadek
e Docelowe nachylenie poprzeczne
* Ostrze

3.1.8 Wiecej informacji
Patrz nastepujgce rozdziaty:

e 3.2 Niwelowanie kierunku
» 3.3 Niweluj wysokosc

3.2 Niwelowanie kierunku

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
I nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac do dowolnej
konfiguracji systemu:

» Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny
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Przed rozpoczeciem pracy w trybie gtebokosci i nachylenia konieczne jest przeprowadzenie
niweladji kursu. Niwelacja kursu okresla kierunek docelowego gtownego spadku. System
wyznacza docelowe parametry nachylenia poprzecznego prostopadle do kierunku
niwelacji. Niwelacji mozesz dokonac na podstawie biezgcego kierunku maszyny albo
wybierajgc dwa punkty na ziemi.

WSKAZOWKA - Metoda dwdch punktéw jest doktadniejsza, poniewaz okreéla
kierunek niwelacji.

3.2.1 Niwelacja na podstawie jednego punktu

Ekran Kierunek niwelacji jest dostepny z poziomu menu Ustawienia robocze albo z paska
skrotow.

1. UmieS¢ maszyne w kierunku projektowanego gtownego spadku.

2. Kliknij ikone Niwelacja kursu ,Qo.o na pasku skrotow, aby dokonac bezposredniej
niwelagji kursu.
Kierunek po niwelacji to kierunek gtdwnego spadku maszyny.

Alternatywnie:

1. Dotknij i przytrzymaj ikone Niwelacja kursu ,‘o.o na pasku skrotow, aby otworzyc

ekran Niwelacja kursu.
2. Dotknij Niweluj.

3.2.2 Niwelacja na podstawie dwéch punktéw

Korzystanie z metody dwoch punktow jest o tyle wskazane, ze jej doktadnosc jest wieksza
niz niwelacji na podstawie jednego punktu.

Ekran Kierunek niwelacji jest dostepny z poziomu menu Ustawienia robocze albo z paska
skrotow.

1. Umies¢ maszyne w kierunku projektowanego gtéwnego spadku.

2. Dotknij i przytrzymaj ikone Niwelacja kursu /Qo.o na pasku skrotéw, aby otworzyc
ekran Niwelacja kursu.

3. Wigczanie metody dwoch punktow.

4. Aby wybrac dwa punkty, postepuj zgodnie z instrukcjami wskazywanymi przez
kreator:

5. Dotknij punkt odniesienia zbiornika na dwoch nieodlegtych od siebie punktach (przy
czym odstep pomiedzy punktami nie powinien by¢ mniejszy niz jeden metr). Gtowny
spadek powinien przebiegac rownolegle do linii pomiedzy obydwoma punktami, a
nachylenie poprzeczne prostopadle.
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

©® G spadek ® Nachylenie
poprzeczne

6. Dotknij Niweluj.

3.2.3 Rozwigzywanie probleméw

W ponizszej tabeli przedstawiono niektore komunikaty o btedach, ktore mogg zostac
wysSwietlone podczas niwelacji kierunku na podstawie dwdch punktow.

Komunikat o btedzie Dziatanie

Punkt 2 nie zostat zapisany -  Wybierz drugi punkt w wiekszej odlegtosci od punktu
punkty niwelacji sg zbyt pierwszego. Punkty powinny byc¢ odlegte o co najmniej
blisko siebie jeden metr.

Niwelacja nie zostata Przed wybraniem punktu maszyna musi zostac
przeprowadzona. Maszyna  zatrzymana.

porusza sie.

3.3 Niweluj wysokos¢

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak

I nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac do dowolnej
konfiguragji systemu:

» Pomiar systemow nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

« Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

Jesli niwelacja nie zostata przeprowadzona, informacje dotyczace prowadzenia nie beda
dostepne. W takiej sytuacji bedzie wyswietlany komunikat Wysoko$¢ niwelacji.

Aby przeprowadzi¢ niwelacje, zastosuj jedng z metod opisanych w nastepujgcej tabeli:

Metoda niwelacji Opis

Niwelacja na podstawie  Umiesc odniesienie ostrza w dowolnym punkcie.

wysokosci wzglednej Wowczas wartos¢ Wykop/Nasyp zostanie ustawiona jako
0,00 w tym potozeniu, umozliwiajgc wprowadzenie
przesuniecia powyzej lub ponizej zniwelowanej wysokosci
w celu wygenerowania prowadzenia.

Niwelacja na podstawie  Umiesc odniesienie ostrza w punkcie odniesienia o znanej

(znanej) wysokosci Wysokosci.

referencyjnej Wartos¢ wykop/nasyp zostanie ustawiona jako 0,00 w tym
potozeniu, umozliwiajgc wprowadzenie znanej wysokosci
na potrzeby prowadzenia (zamiast przesuniecia od
potozenia odniesienia).

UWAGA - Przed przeprowadzeniem niwelacji wysokosci nalezy przeprowadzic
niwelacje kierunku.

3.3.1 Niwelacja na podstawie wysokosci wzglednej

Korzystanie z ekranu Wysokos¢ niwelacji

Ekran Wysokos¢ niwelacji jest dostepny z poziomu menu Ustawienia robocze albo z paska
skrotow.

Po wypozycjonowaniu maszyny na ekranie roboczym:

Dotknij ikone Wysokos¢ niwelacji (”;}) na pasku skrotow, aby dokonad bezposredniej
niweladji odniesienia ostrza. Wartos¢ wykop/nasyp zostanie ustawiona jako 0,00,
umozliwiajgc wprowadzenie przesuniecia powyzej lub ponizej zniwelowanej wysokosci na
potrzeby prowadzenia.

Alternatywnie:

1. Dotknij i przytrzymaj ikone Wysokos¢ niwelacji (”;}) na pasku skrotow, aby otworzyc
ekran Wysokosc¢ niweladji.

2. Wybierz opcje Odniesienie prowadzenia.

3. Dotknij Niweluj.
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3 Stosowanie prowadzenia wedtug gtebokosci i nachylenia

Wybierz punkt niwelacji

Punktem niwelacji moze by¢ dowolnie wybrany punkt, nawet niebedgcy rzeczywistym
przedmiotem.

Rzeczywisty obiekt stosowany jako punkt niweladji powinien by¢ przedmiotem
nieruchomym, ktory nie przesunie sie w przypadku kontaktu z ostrzem.
Pozycjonowanie maszyny

Umies¢ maszyne tak, aby byta w zasiegu punktu niwelacji i powierzchni robocze).
Jesli korzystasz z sekcji, ustaw maszyne prostopadle do gtéwnego spadku sekcji.

Jesli pracujesz na nachyleniu, ustaw maszyne rownolegle do gtéwnego spadku nachylenia.

Ustawianie ostrza

Umiesc odniesienie ostrza na punkcie niwelagji.

3.3.2 Niwelacja na podstawie (znanej) wysokosci referencyjnej

Korzystanie z ekranu Wysokos¢ niwelacji

Ekran Wysokosc¢ niwelacji jest dostepny z poziomu menu Ustawienia robocze albo z paska
skrotow.

Po wypozycjonowaniu maszyny i ostrza na ekranie roboczym:

1. Dotknij i przytrzymaj ikone Wysokosc¢ niwelacji (”;)') na pasku skrotéw, aby otworzyc
ekran Wysokosc¢ niwelacji.

2. Wybierz opcje Odniesienie prowadzenia.

3. Aby zachowac poprzednie przesuniecie uniesienia po przeprowadzeniu niwelacji,
Wytgcz opcje Zeruj przesuniecie podczas niwelacji. System zapamieta ten wybor na
przysztosc.

4. Wigcz opcje Wysokosc referencyjna, a nastepnie wprowadz wartosc.

5. Dotknij Niweluj.

Wartos¢ wykop/nasyp zostanie ustawiona jako 0,00 w tym potozeniu, umozliwiajgc
wprowadzenie znanej wysokosci na potrzeby prowadzenia.

Aby zastosowac poprzednig wysokosc odniesienia do ponownej niwelacji punktu
ogniskowego ostrza, dotknij ikone Niwelacja wysokosci odniesienia ﬂ na pasku skrotow.
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Wybierz punkt odniesienia

Punkt odniesienia to punkt o znanych wspotrzednych lub wspoétrzednych zapisanych w
systemie jako parametry bezwzgledne. Wybierz punkt odniesienia o znanej wysokosci - na
przykfad okreslonej przez geodete.

Punkt ten powinien, w miare mozliwosci, okreslac staty obiekt, ktory nie zostanie wprawiony
w ruch w przypadku kontaktu z ostrzem.

Pozycjonowanie maszyny

Umies¢ maszyne tak, aby byta zasiegu punktu odniesienia i powierzchni roboczej.

Jesli korzystasz z sekcji, ustaw maszyne prostopadle do gtéwnego spadku sekdji.

Jesli pracujesz na nachyleniu, ustaw maszyne réwnolegle do gtéwnego spadku nachylenia.

Ustawianie ostrza
Umiesc odniesienie ostrza tak, aby dotykato punktu odniesienia.

Jesli punktem odniesienia jest kotek geodezyjny albo inny obiekt, ktory mogtby przesungc
sie po dotknieciu, umiesc ostrze na ziemi jak najblizej tego elementu.

i 1

JL
[ 1

Alternatywnie:

1. Umiesc¢ odniesienie ostrza nad punktem odniesienia.

2. Zmierz wysokosc od punktu odniesienia do odniesienia ostrza.
3. Dodaj wynik do wysokosci punktu odniesienia.

4. Uzyskany rezultat to wysokosc referencyjna.

3.3.3 Umieszczanie sekcji w punkcie niwelacji

Jesli utworzono sekcje docelowego gtdwnego spadku lub nachylenia poprzecznego, system
ustali punkt umieszczenia sekgji w punkcie niwelacji.
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3.3.4 Przydatne elementy tekstowe

Na ekranie roboczym wyswietlane sg elementy tekstowe z informacjami. Podczas
przeprowadzania niwelacji wysokosci mogg byc przydatne nastepujgce elementy tekstowe:

« Wykop/Nasyp <Srodek/Lewo/Prawo>
o QOdlegtos¢ wzgledem niwelacji
o Wysokos¢ wzgledem niwelacji

3.4 Pamieci nachylenia i sekgji

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

» Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

Wartosci nachylenia poprzecznego lub gtéwnego spadku mozna zapisa¢ odpowiednio w
pamieci nachylenia poprzecznego lub gtéwnego spadku. Pamieci te sg dostepne jedynie w
trybie gtebokosci i nachylenia. Pamieci sekcji mozna takze przechowywac.

Aby przejs¢ do pamieci nachylenia lub sekgji, nacisnij przycisk Pamieci na ekranie Docelowy
gtowny spadek lub Docelowe nachylenie poprzeczne. Pamieci nachylenia lub sekcji mozna
zapisac podczas wykonywania okreslonych zadan.

3.4.1 Pamieci gtbwnego spadku

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzyc przycisku Zapisz.

Wybor i stosowanie pamieci

Na ekranie Docelowy gtéwny spadek mozna wybrac i zastosowac pamieci gtownego spadku.
Zawsze przechowywana jest co najmniej jedna pamiec.

Wybierz zagdang pamiec i dotknij przycisk Zastosu;.

Zapisywanie pamieci nachylenia

Aby zapisac¢ pamiec nachylenia, dotknij przycisk Zapisz na ekranie Docelowy gtowny spadek.
System automatycznie przypisze zapisywanej pamieci nachylenia kolejng dostepng nazwe,
na przyktad: Gtowny spadek 2. Jesli chcesz edytowac nazwe, zapoznaj sie z punktem
Zmiana nazwy i edytowanie pamieci nachylenia.
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Tworzenie nowej pamieci nachylenia

Aby utworzy¢ nowg pamiec nachylenia:

1.

Na ekranie ,Docelowy gtéwny spadek” dotknij ikone pamieci & po prawej stronie
pola Pamiec. Zostanie otwarty ekran Pamieci gtobwnego spadku.

Dotknij opcje Utworz. Wyswietlony zostanie ekran , Tworzenie pamieci gtbwnego
spadku”. System automatycznie przypisze pamieci kolejng dostepng nazwe, na
przyktad: Gtowny spadek 2.

W razie potrzeby dotknij obszar w polu Nazwa, aby zmienic¢ nazwe.

Mozesz takze uzyc strzatek, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc gtownego spadku
lub dotkng¢ obszar pola, aby wprowadzi¢ zgdang wartosc.

Dotknij Zapisz. Wyswietli sie ekran Pamieci gtdwnego spadku, a dodana pamiec
pozostanie wybrana.

Zmiana nazwy i edytowanie pamieci nachylenia

Aby dokonac edycji pamieci nachylenia:

1.

Na ekranie ,Docelowy gtéwny spadek” dotknij ikone pamieci & po prawej stronie
pola Pamiec. Zostanie otwarty ekran Pamieci gtobwnego spadku.

Wybierz pamiec gtownego spadku i dotknij ikone przepetnienia E po prawej stronie
pamieci. Wybierz opcje Edytuj. WysSwietlony zostanie ekran ,Edycja pamieci gtbwnego
spadku”.

W razie potrzeby dotknij obszar w polu Nazwa, aby zmienic¢ nazwe.

W razie potrzeby zmien wartos¢ gtobwnego spadku.

Dotknij Zapisz. Wyswietli sie ekran Pamieci gtownego spadku, a wyedytowana pamiec
bedzie aktywna.

3.4.2 Pamieci nachylenia poprzecznego

Wybér i stosowanie pamieci nachylenia

Na ekranie Docelowe nachylenie poprzeczne mozna wybrac i zastosowac pamiec
nachylenia poprzecznego. Zawsze przechowywana jest co najmniej jedna pamiec.

Wybierz zadang pamiec i dotknij przycisk Zastosu;.

Zapisywanie pamieci nachylenia

Aby zapisac¢ pamie¢, dotknij przycisk Zapisz na ekranie Docelowe nachylenie poprzeczne.
System automatycznie przypisze zapisywanej pamieci nachylenia kolejng dostepng nazwe,
na przyktad: Nachylenie poprzeczne 2. Jesli chcesz edytowac nazwe, zapoznaj sie z punktem
Zmiana nazwy i edytowanie pamieci nachylenia.
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Tworzenie nowej pamieci nachylenia

Aby utworzy¢ nowg pamiec nachylenia:

1.

Na ekranie ,Docelowe nachylenie poprzeczne” dotknij ikone pamieci & po prawej
stronie pola Pamiec. Zostanie otwarty ekran Pamieci nachylenia poprzecznego.
Dotknij opcje Utworz. Wyswietlony zostanie ekran , Tworzenie pamieci nachylenia
poprzecznego”. System automatycznie przypisze pamieci kolejng dostepng nazwe, na
przyktad: Nachylenie poprzeczne 2.

W razie potrzeby dotknij obszar w polu Nazwa, aby zmienic¢ nazwe.

Mozesz takze uzyc strzatek, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc gtownego spadku
lub dotkng¢ obszar pola, aby wprowadzi¢ zgdang wartosc.

Dotknij Zapisz. Wyswietli sie ekran Pamieci nachylenia poprzecznego, a dodana
pamiec pozostanie wybrana.

Zmiana nazwy i edytowanie pamieci nachylenia

Aby dokonac edycji pamieci nachylenia:

1.

Na ekranie ,Docelowe nachylenie poprzeczne” dotknij ikone pamieci & po prawej
stronie pola Pamiec. Zostanie otwarty ekran Pamieci nachylenia poprzecznego.

Wybierz pamiec nachylenia poprzecznego i dotknij ikone przepetnienia E po
prawej stronie pamieci. Wybierz opcje Edytuj. Wyswietlony zostanie ekran ,Edycja
pamieci nachylenia poprzecznego”.

W razie potrzeby dotknij obszar w polu Nazwa, aby zmienic¢ nazwe.

W razie potrzeby zmien wartos¢ gtobwnego spadku.

Dotknij Zapisz. Wyswietli sie ekran Pamieci nachylenia poprzecznego, a wyedytowana
pamiec bedzie aktywna.

3.4.3 Pamieci sekgcji

Sekdje to szablony do tworzenia drég, skarp czy kanatow. Sekcja moze sktadac sie z
dowolnej liczby punktéw wysuniecia i wysokosci.

Kazda sekcja posiada swoj punkt umieszczenia @ . Punkt ten okresla sposéb
zastosowania profilu sekcji wzgledem biezgcego odniesienia ostrza. Podczas niweladji
punkt umieszczenia sekcji jest punktem niweladji. Sekcja jest nanoszona prostopadle do
kierunku maszyny.

Wybér i stosowanie pamieci sekgcji

Na ekranie Docelowe nachylenie poprzeczne lub Docelowy gtowny spadek mozna wybrac i
zastosowac pamiec sekgji. Wybierz pozycje ,Odcinek” z listy rozwijanej , Typ”.
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Zawsze przechowywana jest co najmniej jedna pamiec. Wybierz zgdang pamiec i dotknij
przycisk Zastosuj.

Aby wyedytowac punkt umieszczenia sekgdji, dotknij ikony Poprzedni punkt ((0) oraz
Nastepny punkt ().

Tworzenie nowej pamieci odcinka
Aby utworzy¢ nowg pamiec:
1. Na ekranie ,Docelowe nachylenie poprzeczne” lub ,Docelowy gtéwny spadek” wybierz
pozycje ,Odcinek” z listy rozwijanej , Typ".
2. Dotknij ikone pamieci % po prawej stronie pola Pamiec. Zostanie otwarty ekran
Pamieci sekdji.

3. Dotknij opdje Utworz.
4. Aby utworzy¢ nowg pamiec, zastosuj jedng z metod opisanych w tabeli ponizej.

lkona Opis

g Tryb ekranowy. Zdefiniuj punkty sekgji, dotykajgc odpowiednich
miejsc na ekranie.

8 Tryb odniesienia. Zdefiniuj punkty sekcji za pomoca odniesienia
ostrza maszyny.

@ Tryb szablondw. Zapisz pamiec¢ sekcji jako szablon. Szablon mozna
edytowac oraz zapisywac jako nowg pamiec sekgji.

Tryby rysowania

Opisane w ponizszej tabeli tryby rysowania sg dostepne w kazdym trybie tworzenia sekdji.

DomyslInie wybierany jest tryb rysowania linii «* . Aby wybrac inny tryb, dotknij przycisk
trybu rysowania.

lkona Trybiopis

° Edycja punktu. W trybie edycji punktu potozenie punktow jest
okreslane na podstawie wspotrzednych (na przyktad rosngcych wraz
z odlegtoscia).

-~ Edycja linii. W trybie edydji linii mozesz wyznaczy¢ potozenie punktu
na podstawie kata i dtugosci nachylenia od poprzedniego punktu.

ﬂ Skaluj wszystko. W trybie skalowania wszystkiego mozesz wyznaczyc
wielkosc sekcji na podstawie szerokosci i wysokosci.
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Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach

lkony na dole ekranu rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia sekdji.
Ponizsze ikony sg wspdlne dla wszystkich trybdw rysowania sekdji.

lkona Opis

Dotknij, aby cofngc ostatnig czynnosc.

Dotknij, aby utworzy¢ lustrzane odbicie obecnych punktéw. Mozesz
wybrac lustrzane odbicie punktu koncowego albo punktu
pierwotnego.

Dotknij, aby wyswietli¢ wszystkie punkty w sekdji.

Blokowanie do siatki. W trybie blokowania do siatki nowe punkty
bedg umieszczane na najblizszym wezle siatki na rysunku.

Bez trybu blokowania do siatki nowe punkty bedg umieszczane w
dowolnym miejscu w oknie rysunku. Dotknij, aby przetgczyc tryb.

o=| 8| 5|0

UWAGA - Blokowanie do siatki nie dziata w trybie odniesienia.
Punkt zawsze bedzie umieszczany doktfadnie w miejscu
odniesienia ostrza.

Tryb ekranowy

W tym trybie mozesz tworzy¢ nowe pamieci sekgji, dotykajac ekran w celu naniesienia
punktow.

Przed przystapieniem do pracy wybierz preferowany tryb rysowania, zgodnie z
objasnieniem w czesci Tryby rysowania.

Aby przejs¢ do bezposredniej edycji dowolnego pola, dotknij jego obszar. Przyktadowo,
system automatycznie przypisze pamieci kolejng dostepng nazwe, na przyktad: Sekcja 2.
Dotknij obszar pola, aby wyswietli¢ klawiature ekranowg w celu zmiany nazwy pola.

Kursor -@- bedzie wskazywat aktywny punkt sekcji. Punkt poczgtkowy sekdji jest zawsze
wyzerowany - wszystkie kolejne punkty sg nanoszone wzgledem punktu poczatkowego.

Nowy punkt zostanie dodany do sekcji po kazdym podniesieniu palca lub zatrzymaniu go na
kilka sekund.

Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat
usuniety.

' UWAGA - Punktu poczgtkowego nie mozna usunac.
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lkony na dole ekranu rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia sekdji.
Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po zakonczeniu tworzenia sekcji dotknij przycisk Zapisz.

Tryb odniesienia
W celu utworzenia nowej pamieci sekcji mozesz takze uzy¢ odniesienia ostrza.

Przed przystapieniem do pracy wybierz preferowany tryb rysowania, zgodnie z
objasnieniem w czesci Tryby rysowania.

Aby przejs¢ do bezposredniej edycji dowolnego pola, dotknij jego obszar. Przyktadowo,
system automatycznie przypisze pamieci kolejng dostepng nazwe, na przyktad: Sekcja 2.
Dotknij obszar pola, aby wyswietli¢ klawiature ekranowg w celu zmiany nazwy pola.

Kursor -@- bedzie wskazywat aktywny punkt sekcji. Punkt poczgtkowy sekdji jest zawsze
wyzerowany - wszystkie kolejne punkty dodawane za pomocg odniesienia ostrza sg
nanoszone wzgledem punktu poczatkowego.

Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, ze zostato wybrane wiasciwe odniesienie ostrza. Aby
wybrac inny punkt odniesienia, dotknij ikone Odniesienie M7 .

Po kazdym przemieszczeniu ostrza maszyny do nastepnego punktu w sekcji nacisnij ikone
Dodaj punkt @.

Naciskajgc odpowiednie migjsce na ekranie, mozesz edytowac potozenie punktu
utworzonego za pomocg odniesienia ostrza. W tym celu dotknij punkt, ktory ma byc
zmieniony. Potozenie punktu mozesz zmienic, edytujac pola z wspotrzednymi albo
przeciggajac punkt na ekranie w zadane potozenie.

WSKAZOWKA -

 Dotknij punkt, ktoéry ma byc zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

» Przybliz widok punktéw, aby rozmiescic je doktadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

lkony na dole ekranu rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia sekdji.
Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po zakonczeniu tworzenia sekcji dotknij przycisk Zapisz.
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Tryb szablonéw

Z istniejgcej pamieci sekcji mozesz utworzyc szablon. Szablon mozna nastepnie edytowac
oraz zapisywac jako nowg pamiec sekdji.

Wybierz sekcje, ktdra ma byc¢ uzyta jako szablon.
Wybierz preferowany tryb rysowania zgodnie z objasnieniem w czesci Tryby rysowania.

Aby przejsc¢ do bezposredniej edycji dowolnego pola, dotknij jego obszar. Przyktadowo,
system automatycznie przypisze pamieci kolejng dostepng nazwe, na przyktad: Sekcja 2.
Dotknij obszar pola, aby wyswietli¢ klawiature ekranowg w celu zmiany nazwy pola.

Kursor G} bedzie wskazywat aktywny punkt sekcji. Punkt poczatkowy sekdji jest zawsze
wyzerowany - wszystkie kolejne punkty sg nanoszone wzgledem punktu poczgtkowego.

Dotknij punkt, ktory ma byc¢ zmieniony. Potozenie punktu mozesz zmienic, edytujac pola z
wspotrzednymi albo przeciggajac punkt w zgdane potozenie.

WSKAZOWKA -

o Dotknij punkt, ktory ma by¢ zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je dokfadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat
usuniety.

' UWAGA - Punktu poczgtkowego nie mozna usungc.

lkony na dole ekranu rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia sekdji.
Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po zakonczeniu tworzenia sekcji dotknij przycisk Zapisz.

Edycja pamieci sekcji
Aby wyedytowac pamiec sekdj:

1. Na ekranie ,Docelowe nachylenie poprzeczne” lub ,Docelowy gtéwny spadek” wybierz
pozycje ,Odcinek” z listy rozwijanej , Typ".

2. Dotknij ikone pamieci & po prawej stronie pola Pamie¢. Zostanie otwarty ekran
Pamieci sekdji.
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. Wybierz odcinek i dotknij ikone przepetnienia E po prawej stronie pamieci. Wybierz
opcje Edytuj. Zostanie otwarty ekran Edytuj przekroj.
. Aby przejs¢ do bezposredniej edydji dowolnego pola, dotknij jego obszar.

. W tym celu dotknij punkt, ktéry ma byc zmieniony. Potozenie punktu mozesz zmienic,
edytujgc pola z wspotrzednymi albo przeciggajac punkt na ekranie w zgdane
pofozenie.
WSKAZOWKA -
- Dotknij punkt, ktéry ma by¢ zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na
70tty przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.
— Przybliz widok punktéw, aby rozmiescic je doktadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

. Dotknij Zapisz. Wyswietli sie ekran Pamieci sekgji, a wyedytowana pamiec bedzie
aktywna.
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Korzystanie z prowadzenie po
nachyleniu poprzecznym

Zawartosc rozdziatu:

Stosowanie trybu nachylenia poprzecznego

Prowadzenie po nachyleniu poprzecznym umozliwia ustawienie i utrzymanie statego
nachylenia krawedzi tnace;j.

W przeciwienstwie do prowadzenia wedtug wzoru, prowadzenie po nachyleniu
poprzecznym nie korzysta ze znanej lokalizacji maszyny w trzech wymiarach.
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4.1 Stosowanie trybu nachylenia poprzecznego

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac¢ do dowolnej
konfiguragji systemu:

» Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

» Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

Prowadzenie po nachyleniu poprzecznym umozliwia ustawienie i utrzymanie statego
nachylenia krawedzi tngcej rownolegle do kierunku ruchu maszyny i niezaleznie od obrotu
lemiesza.

4.1.1 Wybieranie prowadzenia po nachyleniu poprzecznym
Aby wigczy¢ prowadzenie po nachyleniu poprzecznym podczas korzystania z czujnikow 2D:

1. Wybierz pole Ustawienia maszyny na pulpicie.

2. Na ekranie Ustawienia maszyny zadania wybierz zrédto pozycjonowania 2D.

3. Dotknij ikone Otwérz E&' w obszarze Kombinacje czujnikéw. Wyswietli sie ekran
Kombinacje czujnikow.

4. Bedzie on zawierat liste kombinacji czujnikéw dostepnych w maszynie. Wybierz jedng
z kombinadji, na przyktad Nachylenie poprzeczne i kliknij przycisk Zastosu;.

5. Nastgpi powrot do ekranu ustawien maszyny. Dotknij przycisk Zastosu;.

6. Dotknij pole Start na pulpicie, aby przejs¢ do ekranu roboczego.

WSKAZOWKA - Aby szybko przejs¢ do ekranu Kombinacje czujnikéw, dotknij i
przytrzymaj ikone kombinagji czujnikdw na pasku prowadzenia u gory ekranu
roboczego. Jednokrotne nacisniecie ikony na pasku prowadzenia przejdzie do
kolejnej pozycji listy Szybka zmiana skonfigurowanej na ekranie Kombinacje
czujnikow. W przypadku rzadziej uzywanych kombinacji, uzyj ikony zmiany
kolejnosci @ aby przeciggnac je z listy Szybka zmiana i upusci¢ na liste
Pozostate dostepne kombinacje.

4.1.2 Docelowe nachylenie poprzeczne

Do ekranu Docelowe nachylenie poprzeczne mozesz przejs¢ z menu Ustawienia robocze
albo poprzez dotkniecie i przytrzymanie pola Docelowe nachylenie poprzeczne na pasku
prowadzenia.

Na ekranie Docelowe nachylenie poprzeczne ustaw nowe docelowe nachylenie poprzeczne
albo wybierz badz zmien istniejacg pamiec¢ docelowego nachylenia poprzecznego. Mozesz
takze przejsc¢ do ekranu Pamieci nachylenia poprzecznego, ktory mozna wykorzystac do
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tworzenia wartosci docelowego nachylenia poprzecznego, ktére system zapisuje w celu
pdzZniejszego wykorzystania.

Stosowanie docelowego nachylenia poprzecznego

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzyc przycisku Zapisz.
1. Na pasku nawigacji dotknij i przytrzymaj pole Docelowe nachylenie poprzeczne, aby
przejs¢ do ekranu Docelowe nachylenie poprzeczne.
2. Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:
— Wprowadz wartosc nachylenia poprzecznego, a nastepnie nacisnij przycisk
Zastosuj; lub
- Ustaw lemiesz na podtozu, ktdre chcesz dopasowac do nachylenia i dotknij
przycisku Cel ustawiony =x.

Ikona celu nachylenia poprzecznego na pasku prowadzenia

Ikona docelowego nachylenia poprzecznego M wyswietla biezgcg wartos¢ docelowa:

» Dotkniecie przechodzi pomiedzy poszczegolnymi skonfigurowanymi pamieciami
docelowymi.

» Dotkniji przytrzymaj, aby przejs¢ do ekranu docelowego nachylenia poprzecznego.
Zmiana docelowego nachylenia poprzecznego za pomocg przetacznikéw zw. /
zmn.

Mozna réwniez zmienia¢ docelowe nachylenie poprzeczne podczas pracy za pomoca
przetgcznikdw zwiekszania i zmniejszania zamontowanych na dzwigniach sterujgcych lub
drazkach. Ustaw zgdang wielkos¢ kroku zwiekszania i zmniejszania na ekranie Przyrosty w
menu Ustawienia systemu.

4.1.3 Naktadki

W gdérnym prawym rogu paska prowadzenia znajduje sie ikona naktadek: ==

Klikniecie tej ikony wyswietla ekran Nakfadki, na ktérym mozna wskazac elementy sterujgce,
znajdujace sie w widoku prowadzenia.

4.1.4 Auto

Automatyka w trybie nachylenia poprzecznego moze sterowac jedynie pochyleniem
lemiesza. Uniesieniem nalezy sterowac recznie.
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4.1.5 Elementy tekstowe

Wstagzka (wyswietlana na dole widoku prowadzenia) zawiera wybrane przez uzytkownika
elementy tekstowe. Domysinie system wyswietla elementy wstgzki odpowiednie dla
urzgdzenia. Elementy tekstowe przydatne podczas pracy z nachyleniem poprzecznym:

e Lewa strona wykopu/nasypu lub Prawa strona wykopu/nasypu
» Nachylenie poprzeczne
e Nachylenie Lemiesza

Dotknij i przytrzymaj dowolny element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby otworzyc
odpowiednie menu kontekstowe:

* Dotknij Dodaj == , aby wybra¢ nowy element tekstowy do dodania do wstazki
tekstowe.

* Dotknij Zamien f:) , aby wybrac inny element tekstowy w celu zastgpienia biezgcego.
* Dotknij Usun i@ , aby usunac biezgcy element tekstowy ze wstgzki tekstowe;.

Na dole menu kontekstowego mozesz klikng¢ Przejdz do wstazki tekstowej E% . Mozesz

uzyskac do niego dostep z poziomu menu Ustawienia systemu @ . Na ekranie wstgzki
tekstowej mozna:

 Przeciggnij i upusc elementy, aby zmienic kolejnosc na liscie. Mozesz tez przeciggnac
element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby zmienic kolejnosc.
« Dotknij opcje ,Edytuj”, aby wybrac elementy, ktére majg by¢ wyswietlane.

« Dotknij opcje ,Domysine”, aby ponownie wczyta¢ domysine elementy wstgzki dla
urzadzenia.

o Wigczac lub wytgczac wyswietlanie wstgzki tekstowej na ekranie roboczym.

4.1.6 Ustawienia systemu

Na ekranie roboczym dostepna jest ikona Ustawienia systemu: @

Ekran Ustawienia systemu pozwala na konfigurowanie roznych funkgji systemu, w tym
takich jak:

Paski Swietlne

Jednostki

e Przesytanie plikow

Przyrosty (gdzie mozna ustawic kroki przetgcznikow zwiekszania/zmniejszania)
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4.1.7 Pasek skrotow
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Pasek skrotéw utatwia wykonywanie regularnie powtarzanych zadan. lkony skrotow
przeznaczone sg dla elementdw zwigzanych z nachyleniem poprzecznym, takich jak:

e Odwroc docelowe nachylenie poprzeczne . Dotknij, aby odwrocic albo zamienic
pochylenie.

* Wyznaczenie docelowego nachylenia poprzecznego . Dotknij, aby ustawic
biezgce nachylenie poprzeczne lemiesza jako docelowe nachylenie poprzeczne.
Dotknij i przytrzymaj, aby przejs¢ do ekranu docelowego nachylenia poprzecznego.

4.1.8 lkona powrotu

lkona powrotu znajduje sie w lewym gornym rogu paska tytutowego: 3

Mozesz dotkngc ikone lub nazwe, aby wroci¢ do poprzedniego ekranu - pulpitu lub ekranu
roboczego.

4.1.9 Ustawienia robocze

lkona Ustawienia robocze znajduje sie w dolnej prawej czesci ekranu roboczego: Eﬁ

Opcje te mozna konfigurowac z poziomu menu Ustawienia robocze. Dostepne opcje zalezg
od wybranego zadania i obejmujg miedzy innymi:

e Docelowe nachylenie poprzeczne

e Obrdc docelowe nachylenie poprzeczne

» Ostrze

e Trybauto
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Korzystanie z funkcji prowadzenia
wedtug wzoru

Zawartosc rozdziatu:

Z uzyciem trybu wzoru

Korzystajac z przesunie¢ wysokosci
Prowadzenie w poziomie
Prowadzenie w pionie

Praca z punktami

Zmierzone dane

Prowadzenie wg linii 3D
Prowadzenie wedtug linii

Korzysta z GNSS

Aby wygenerowac dane do prowadzenia, system mierzy potozenie krawedzi tngcej
wzgledem trojwymiarowej (3D) cyfrowej mapy powierzchni projektowej. To nazywa sie
prowadzeniem wedtug wzoru. Czujniki 3D, takie jak odbiorniki GNSS, umozliwiajg state
pobieranie trojwymiarowego potozenia maszyny.
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5.1 Z uzyciem trybu wzoru

Tryb wzoru umozliwia wykonanie dowolnej z nastepujacych czynnosci:

e Wybor i wczytanie wzoru 3D utworzonego w biurze
e Wybor i wezytanie lub utworzenie powierzchni prowadzenia

» Rozpoczecie pracy bez wzoru lub powierzchni

Wzory mogg zawierac jedng lub wiekszg liczbe powierzchni.

Wzory oraz powierzchnie terenowe lub biurowe mogg opcjonalnie zawierac linie.

Prowadzenie w trybie wzoru mozna uzyskac na kilka sposobéw:

Prowadzenie
wedtug...

Wiecej informaciji...

Powierzchnia
biurowa

Wybierz Projekt + Plik wzoru + Powierzchnia biurowa.
Patrz ponizej.

Powierzchnia

Mozesz utworzyc lub wybrac powierzchnie terenowg. Wybierz Projekt +

terenowa Powierzchnia terenowa.
o Jesli wczytasz rowniez wzor biurowy, mozesz wyswietlic maksymalnie 2
PYS powierzchnie ze wzoru jako powierzchnie odniesienia.
Zapoznaj sie z instrukcjg dotyczacg powierzchni terenowych,
Linia 3D Wybierz jedng z nastepujacych opcji:

X-of

e Projekt + Plik wzoru, ktory zawiera linie 3D
e Projekt + Powierzchnia terenowa, ktéra zawiera linie 3D

Po wybraniu linii 3D do prowadzenia (na ekranie roboczym) system
wygeneruje dla niej tymczasowg powierzchnie prowadzenia.

Zapoznaj sie z instrukcja dotyczaca /inii 3D.

Linia 2D

"

Wybierz jedng z nastepujacych opcji:

e Projekt + Plik wzoru, ktory zawiera linie 2D

 Projekt + Powierzchnia terenowa, ktéra zawiera linie 2D
Po wybraniu linii 2D do prowadzenia, wysokosc linii odpowiada
powierzchni.
Zapoznaj sie z instrukcjg dotyczacag prowadzenia w poziomie.

Aby uzyskac informacje na temat formatow plikow projektu, zobacz Pliki projektowe i pliki

WzOoru.
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5.1.1 Wybér trybu wzoru

1. Wybierz pole Ustawienia maszyny na pulpicie.

2. Na ekranie Ustawienia maszyny wybierz wymagane zrodto pozycjonowania 3D
i nacisnij przycisk Zastosu;j.

UWAGA - Na ekranie Konfiguracja zadania dostepne bedg rozne tryby
w zaleznosci od wybranego zrédta pozycjonowania.

Wybierz pole Konfiguracja zadania na pulpicie.
Na ekranie Konfiguracja zadania wybierz lub utworz projekt w polu Projekt.
W polu Tryb wybierz opcje Wzor.
Wybierz jedng z ponizszych opcji, w zaleznosci od wymagan:
= Plik projektu
- Powierzchnia prowadzenia, patrz Wybor powierzchni.
- Wyrdwnanie gtowne (jesli jest dostepne w projekcie).
7. Dotknij pole Start na desce rozdzielczej. Zostanie wyswietlony ekran roboczy.

o vk W

5.1.2 Wybér powierzchni

Na ekranie Konfiguracja zadania dotknij E% obok menu Powierzchnia prowadzenia, aby
otworzy¢ ekran Menedzer powierzchni.

Sg tam widoczne wszystkie powierzchnie dostepne dla biezgcego wzoru, wraz

z mozliwoscig wyboru powierzchni. Mozna wybrac jedng powierzchnie prowadzenia i do
dwoch powierzchni odniesienia jednoczesnie. Nie mozna uzyskac prowadzenia do
powierzchni odniesienia, ponadto bedg one wyswietlane tylko w widoku przekroju i w
widoku profilu.

Lista powierzchnijest posortowana wedtug powierzchni biurowych i powierzchni
terenowych. Nacisnij przycisk Biurowe lub Terenowe, aby zdecydowac, ktére powierzchnie
majg byc wyswietlane jako pierwsze:

» Powierzchnie biurowe sg zawarte we wzorze, wiec dostepne powierzchnie biurowe
roznig sie w zaleznosci od wybranego wzoru.

e Powierzchnie terenowe sg zawarte w projekcie, wiec dostepne powierzchnie
terenowe pozostajg takie same dla wszystkich wzoréw w projekcie lub w przypadkuy,
gdy wzor nie zostanie wybrany.

Aby wybrac powierzchnie:

1. Wybierz okragty przycisk dla typu powierzchni: prowadzenia lub odniesienia.

2. Dotknij powierzchni, aby jg przypisac. Jesli powierzchnia jest juz zaznaczona, to jest
wyswietlona w kolorze szarym.

Aby usuna¢ zaznaczenie powierzchni, naciénij przycisk I obok nazwy powierzchni.
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5 Korzystanie z funkcji prowadzenia wedtug wzoru

Jesli klikniesz powierzchnie na liscie, a dostepne powierzchnie sg juz zajete:

» Powierzchnia prowadzenia: Twoj wybor zastapi istniejgcy wybdr powierzchni
prowadzenia.

» Powierzchnia odniesienia: Twoj wybor zastgpi wybor drugiej powierzchni odniesienia.

Nacisnij przycisk E obok powierzchni terenowej, aby jg edytowac, zmienic jej nazwe lub
usungc.

Aby otworzyc¢ ekran Konfiguracja zadania, dotknij i przytrzymaj ikone.

5.1.3 Ilkony projektu i wzoru
System wyswietla ikony informujgce o wybranych opcjach prowadzenia:

e Na pasku prowadzenia ekranu roboczego
» W polu informacyjnym ekranu Konfiguracja zadania

lkona Opis

e Wybrano projekt biurowy

e Wybrano projekt terenowy

e Projekt zawiera jedng lub wiecej stref unikania

e Wybrano plik wzoru
» Brak powierzchni prowadzenia

* Wybrano plik wzoru
¢ Brak powierzchni prowadzenia
e Wz0r zawiera uktad linii 3D

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 63



5 Korzystanie z funkcji prowadzenia wedtug wzoru

lkona Opis

e Wybrano plik wzoru
» Wybrano powierzchnie biurowg

e Wybrano plik wzoru

e Wybrano powierzchnie biurowg
e Wz0or zawiera uktad linii 3D

» Wybrano plik wzoru
e Wybrano powierzchnie terenowg

Wybrano plik wzoru
Wybrano powierzchnie terenowg
e Wz0r zawiera uktad linii 3D

 Nie wybrano pliku wzoru
» Wybrano powierzchnie terenowg

 Nie wybrano wzoru
 Nie wybrano powierzchni

N (S [HES S

Ikony przesuniecia wzoru

lkony przesuniecia sg wyswietlane na pasku prowadzenia zawsze w tej samej kolejnosci -
od lewej do prawej, zgodnie ze wskazaniem ponizej:

Przesuniecie poziome Pionowe przesuniecie Prostopadte przesuniecie
uniesienia uniesienia

| + X

UWAGA - W zaleznosci od rodzaju przesuniecia wyswietlona zostanie ikona
pionowego przesuniecia uniesienia lub prostopadtego przesuniecia uniesienia.
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Z ikon przesuniecia mozna korzysta¢ w nastepujgcy sposob:

» Dotknijikony, aby przejsc¢ do kolejnej skonfigurowanej pamieci przesuniecia.
» Dotkniji przytrzymaj ikone, aby przejs¢ do ekranu konfiguracji danego przesuniecia.

Ekrany konfiguracji przesuniecia

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzy¢ przycisku Zapisz.

» Na ekranie przesuniecia w poziomie mozesz wybrac linie oraz ustawi¢ wartosc¢

przesuniecia.

» Na ekranie przesuniecia uniesienia mozna ustawic przesuniecie w pionie lub
przesuniecie prostopadte.

UWAGA - Po przefgczeniu z trybu wzoru do trybu gtebokosci i nachylenia system
przywroci wartosc 0,00 dla przesuniecia uniesienia.

5.1.4 Naktadki

W gérnym prawym rogu paska prowadzenia znajduje sie ikona nakladek: ==

Klikniecie tej ikony wyswietla ekran Nakfadki, na ktérym mozna wskazac elementy sterujgce,
znajdujgce sie w widoku prowadzenia.

5.1.5 Widok prowadzenia

Widok prowadzenia wyswietla potozenie maszyny wzgledem obrabianej powierzchni.
Uzytkownik moze skonfigurowac jednoczesne wyswietlanie do trzech réznych widokdw
sposrod nastepujacych:

3D

UWAGA - Widok 3D przedstawia powierzchnie wzoru tylko w promieniu 300 m
(okoto 1000 stop) od biezgcego potozenia maszyny.

o Przekroj

* Profil

e Odgory

e Lewa strona wykopu/nasypu
e Prawa strona wykopu/nasypu
« Srodek wykopu/nasypu

o Siatka tekstowa
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5.1.6 Elementy tekstowe

Wybrane elementy tekstowe mozesz wyswietli¢, korzystajac ze wstazki (wyswietlanej na dole
widoku prowadzenia). Domyslinie system wyswietla elementy wstazki odpowiednie dla
urzgdzenia. Nastepujace elementy tekstowe sg przydatne w trybie wzoru:

e Lewa strona wykopu/nasypu
e Prawa strona wykopu/nasypu
» Poza Zakresem

Dotknij i przytrzymaj dowolny element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby otworzyc
odpowiednie menu kontekstowe:

* Dotknij Dodaj == , aby wybra¢ nowy element tekstowy do dodania do wstazki
tekstowe.

* Dotknij Zamien f:) , aby wybrac inny element tekstowy w celu zastgpienia biezgcego.
* Dotknij Usun i@ , aby usunac biezgcy element tekstowy ze wstgzki tekstowe;.

Na dole menu kontekstowego mozesz klikng¢ Przejdz do wstazki tekstowej E% . Mozesz

uzyskac do niego dostep z poziomu menu Ustawienia systemu @ . Na ekranie wstgzki
tekstowej mozna:

 Przeciggnij i upusc elementy, aby zmienic kolejnosc na liscie. Mozesz tez przeciggnac
element tekstowy na wstgzce tekstowej, aby zmienic kolejnosc.

« Dotknij opcje ,Edytuj”, aby wybrac elementy, ktére majg by¢ wyswietlane.

 Dotknij opcje ,Domysine”, aby ponownie wczyta¢ domysine elementy wstgzki dla
urzadzenia.

o Wigczac lub wytgczac wyswietlanie wstgzki tekstowej na ekranie roboczym.

5.1.7 Ustawienia systemu

Na ekranie roboczym dostepna jest ikona Ustawienia systemu: @

Ekran Ustawienia systemu pozwala na konfigurowanie roznych funkgji systemu, w tym
takich jak:

Paski Swietlne

Jednostki

e Przesytanie plikow

Przyrosty (gdzie mozna ustawic kroki przetgcznikow zwiekszania/zmniejszania)
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Pasek skrotéow
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Pasek skrotéw utatwia wykonywanie regularnie powtarzanych zadan. lkony skrotow
odpowiadajg funkcjom stosowanym w trybie wzoru, takim jak Zapisz punktu czy
Odniesienie lemiesza.

5.1.8 lkona powrotu

lkona powrotu znajduje sie w lewym gornym rogu paska tytutowego: 3

Mozesz dotkngc ikone lub nazwe, aby wroci¢ do poprzedniego ekranu - pulpitu lub ekranu
roboczego.

Ustawienia robocze

lkona Ustawienia robocze znajduje sie w dolnej prawej czesci ekranu roboczego: K#

Opcje te mozna konfigurowac z poziomu menu Ustawienia robocze. Dostepne opcje zalezg
od wybranego zadania i obejmujg miedzy innymi:

e Trybauto
e Przesuniecie wysokosci
e Zapisz punkt

5.1.9 Wiecej informacji
Patrz nastepujgce rozdziaty:

» 8.1 Konfiguracja automatyki - wszystkie maszyny
» 8.2 Optymalizacja automatyki
e 8.3 Najlepsze praktyki korzystania z automatyki
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5.2 Korzystajac z przesunie¢ wysokosci

Czesto nie jest mozliwe osiggniecie powierzchni wzoru w jednym przebiegu, poniewaz
wysokosc¢ aktualnego poziomu podfoza znajduje sie zbyt daleko od powierzchni wzoru.

System umozliwia dodanie do wzoru przesuniec uniesienia na potrzeby tworzenia
powierzchni docelowych, ktére mozna osiggnac w jednym przebiegu.

Przesuniecia powierzchni roboczej mozna takze wykorzystac do przeniesienia wzoru o
znang odlegtosc powyzej lub ponizej powierzchni wzoru, np. podtoza w znanej odlegtosci
ponizej gotowego wzoru niwelacji.

W przypadku korzystania z przesuniecia powierzchni roboczej przesuniecia uniesienia sg
stosowane z dala od powierzchni roboczej, dzieki czemu mozna zniwelowac przesuniecie
do zera w toku kilku przebiegdw, aby osiggnac na przyktad podtoze.

5.2.1 Przejscie do ekranu Przesuniecie uniesienia
Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci, aby przejs¢ do ekranu Przesuniecie uniesienia:

* Otworz menu Ustawienia robocze z& :

 Nacisnij i przytrzymaj pole przesuniecia uniesienia na pasku prowadzenia.
Wyglad ikon przesuniecia na pasku nawigacyjnym zalezy od:

 Kierunku przesuniecia powierzchni roboczej

 Kierunek przesuniecia wysokosci
e Rodzaju przesuniecia - pionowe lub prostopadte

Przesuniecie Przesuniecie wysokosci  Pionowa Prostopadte

powierzchni roboczej

Ujemna Ujemna g NS
Zero \
Dodatnia = .

Zero Ujemna v NS
Zero = N
Dodatnia T N

Dodatnia Ujemna —_ N
Zero — o
Dodatnia . RN

o
R
)

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 68



5 Korzystanie z funkcji prowadzenia wedtug wzoru

5.2.2 Ekran Przesuniecie uniesienia
Uzyj ekranu Przesuniecie uniesienia, aby:

e Zastosowac lub wyedytowac przesuniecie uniesienia
» Wybrac lub wyedytowac istniejgcg pozycje w pamieci przesuniecia uniesienia
 Zastosowac lub wyedytowac przesuniecie powierzchni roboczej

Mozesz takze przejsc¢ do ekranu Pozycje w pamieci przesuniecia, aby utworzy¢ wartosci
przesuniecia uniesienia, ktore zostang zapisane w systemie w celu pdzniejszego
wykorzystania.

Pracujgc w trybie wzoru, mozesz wykorzystac przesuniecia uniesienia do wykonywania
nastepujgcych zadan:

e Dodaj przesuniecie do powierzchni wzoru.
e Wybieranie przesuniec z pamieci przesuniecia.
 Zastosuj nowa powierzchnie roboczg, ktdra jest przesunieta powyzej lub ponize;

powierzchni wzoru przewidzianej do osiggniecia na koncu biezgcego zadania
(odbywa sie to w obszarze opcji zaawansowanych).

Mozesz na przyktad utworzy¢ powierzchnie roboczg, ktéra znajduje sie 300 mm
ponizej wzoru, i zastosowac zbiorcze przeniesienie do tej powierzchni robocze;.
Nastepnie dodaj z powrotem materiat z przesunieciem w odstepach co 50 mm, aby
odbudowac warstwe az do powierzchni wzoru.

e Wybierz kierunek przesuniecia (pionowo lub prostopadle), ktéry bedzie miat
zastosowanie zaréwno do przesuniecia uniesienia, jak i przesuniecia powierzchni
robocze).

5.2.3 Stosowanie przesuniecia uniesienia

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzy¢ przycisku Zapisz.

Uzyj jednej z ponizszych metod:
e Przejdz do ekranu Przesuniecie uniesienia, wprowadz ponizsze dane, a nastepnie
dotknij opcje Zastosuij:
- Wartosc przesuniecia

- Punkt odniesienia dla prowadzenia

- Kierunek przesuniecia (opcjonalny element w obszarze opcji
zaawansowanych):

— Pionowo - zwykle dla znanego uniesienia

- Prostopadle - zwykle dla znanej grubosci, szczegdlnie na pochytej
powierzchni
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e Otworz ekran roboczy i dotknij pole przesuniecia uniesienia na pasku prowadzenia,
aby przetgczac miedzy zapisanymi pozycjami w pamieci przesuniecia.

e Zapomocg przetgcznika zwiekszania/zmniejszania przesuniecia uniesienia zwieksz
lub zmniejsz przesuniecie. Aby zmodyfikowac wielkos¢ skoku zmiany, przejdz do
ekranu Ustawienia systemowe > Skok zmiany.

5.2.4 Tworzenie, edytowanie lub usuwanie pozycji w pamieci
Na ekranie Przesuniecie uniesienia:
 Nacisnij przycisk Zapisz, aby zapisa¢ wprowadzong wartosc przesuniecia jako pamiec.
* Dotknij ikone pamieci & po prawe] stronie pamieci, aby wyéwietli¢ ekran ,Pozycje w
pamieci przesuniecia”.
Na ekranie Pozycje w pamieci przesuniecia:
* Nacisnijikone E przepetnienia, aby edytowac lub usungc pozycje w pamieci.
« Dotknij przycisk Utworz, aby utworzy¢ nowg pozycje w pamieci.
 Dotkniji przytrzymaj pozycje w pamieci, aby wybrac wiele pozydji w pamieci do
usuniecia.

UWAGA - Przycisk Zapisz zapisuje tylko wartos¢ przesuniecia. Przesuniecie
powierzchni roboczej i kierunek przesuniecia nie sg zapisywane.

5.3 Prowadzenie w poziomie

Mozesz korzystac z prowadzenia w poziomie w odniesieniu do nastepujgcych obiektow we
wzorze:

e Linie we wzorach biurowych lub powierzchniach terenowych
 Granice powierzchni wzoru

Wyznaczanie domiaru poziomego przesuwa prowadzenie w poziomie z dala od wybranej
linii. Mozesz dodac kwadrat z przesunieciem do wybranej linii poziomej albo odjac go.
Przesuniecie przejazdéw

Przesuniecie przejazdow to kolejny sposdb na uzyskanie prowadzenia poziomu wedtug linii.
Przesuniecie przejazdow przesuwa linie prowadzenia, tak aby odlegtos¢ zostata natozona
wedtug poprzedniego przebiegu. Przesuniecia przejazdéw nalezy uzywac tam, gdzie
wymagane jest rownomierne pokrycie obszaru.

Przesuniecie przejazdow jest dostepne tylko na spycharkach z wigczonym modutem
sterowania.
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5.3.1 Otwieranie ekranu Prowadzenie w poziomie

Aby uzyskac dostep do ekranu Prowadzenie w poziomie, wykonaj jedng z nastepujgcych
CZynNosci:

* Otworz menu Ustawienia robocze zt :
 Nacisnij i przytrzymaj klawisz skrotu Przesuniecie przejazdow na pasku skrotow.
« Nacisniji przytrzymaj pole przesuniecia w poziomie na pasku prowadzenia.

Sposob wyswietlania ikony przesuniecia w poziomie na pasku prowadzenia uzalezniony jest
od rodzaju i wartosci aktualnego przesuniecia w poziomie:

Rodzaj przesuniecia lkona Wartos¢ przesuniecia
Ujemna |4- Ujemna/na lewo od linii
Brak »|e Zero

Dodatnia 2= Dodatnia/na prawo od linii

WSKAZOWKA - Strzatki na zaznaczone] wskazujg jej kierunek. Dodatnia wartos¢
spowoduje utworzenie przesuniecia w prawo od wybranej linii w oparciu o kierunek
linii. Ujemna wartos¢ spowoduje utworzenie przesuniecia w lewo od wybranej linii w
oparciu o kierunek linii, patrzagc wzdtuz linii zgodnie z kierunkiem strzatek.

5.3.2 Ekran Prowadzenie w poziomie
Za pomocg ekranu Prowadzenie w poziomie mozesz:

e Wybrac linie poziomg do prowadzenia
» Opcjonalnie zastosowac przesuniecie
» Opdjonalnie zastosowac wartosc¢ natozenia na przesunieciu przejazdéw

Wybierz linie do prowadzenia poziomego
1. Otworz ekran Prowadzenie w poziomie.

2. Jezelijeszcze tego nie zrobiono, wybierz linie prowadzenia. Wybierz linie z listy
rozwijanej albo dotknij jg w widoku planu.

3. Dotknij przycisk Zastosuj.

Na ekranie Prowadzenie w poziomie widok planu bedzie wyswietlat wybrang linie na
czerwono. Strzatki wskazujg kierunek linii.
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Linie prowadzenia poziomego mozesz wybrac z menu kontekstowego na ekranie
roboczym: Dostepne opcje bedg sie roznic, w zaleznosci od tego, ktore rodzaje linii sg
obecne w obszarze dotkniecia i przytrzymania:

1. Na panelu prowadzenia w widoku planu dotknij i przytrzymaj obszar w poblizu linii,
ktorg chcesz zaznaczyc. Wyswietli sie menu kontekstowe.

2. Kliknij opcje Wybierz linie 2D lub Wybierz linie 3D:
- Jesliw danym obszarze dostepna jest tylko jedna linia, zostanie ona wybrana
automatycznie.
- Jesli dostepnych jest wiecej linii, pojawi sie lista. Wybierz linie.
3. Kliknij Prowadzenie w poziomie.

Aby skorzystac¢ z menu kontekstowego w celu zatrzymania prowadzenia wedtug linii,
powtorz ten proces i wybierz te ikone @

Po wybraniu w menu Konfiguracja zadania wzoru zawierajgcego linie 3D, korzystajac z

klawisza skrotu ,ﬁﬁ lub menu Ustawienia robocze, aby wybrac linie 3D, ktora bedzie linig
prowadzenia.

W przypadku zmiany z jednej linii na drugg w ramach prowadzenia poziomego kazde
przesuniecie poziome zostanie zachowane.

Ustawianie przesuniecia w poziomie

UWAGA - Przycisk Zastosuj tymczasowo zapisuje wartosci. Wartosci sg nadpisywane
przy nastepnym wprowadzeniu innej wartosci. Aby zapisa¢ wprowadzone wartosci w
pamieci, nalezy uzyc¢ przycisku Zapisz.

Wartoscig przesuniecia w poziomie moze byc¢ odlegtos¢ w lewo (=) albo w prawo ( +) od
wybranej linii.

1. Otworz ekran Prowadzenie w poziomie.

2. Mozesz tez wybrac linie prowadzenia.

3. Wpisz ewentualng wartos¢ przesuniecia lub dotknij przycisk A b0 v aby

zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc.
4. Aby zapisa¢ wybor jako pamied, dotknij przycisk Zapisz.
5. Dotknij przycisk Zastosu.

Po wprowadzeniu (niezerowego) przesuniecia na ekranie Prowadzenie w poziomie widok
planu bedzie wyswietlat oryginalnie wybrang linie w kolorze niebieskozielonym. Strzatki
wskazujg kierunek linii. Dodatnia wartosc¢ spowoduje utworzenie przesuniecia w prawo od
wybranej linii w oparciu o kierunek linii. Ujemna wartos¢ spowoduje utworzenie
przesuniecia w lewo od wybranej linii w oparciu o kierunek linii, patrzagc wzdtuz linii zgodnie
z kierunkiem strzatek.
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Linia prowadzenia wyswietlana jest na czerwono, jest przesunieta od wybranej linii o
wartosc przesuniecia i jest linig wzdtuz ktorej wykonywane jest prowadzenie.

Dotknac opcje Pozycje w pamieci i wybrac istniejgcg pamiec przesuniecia w poziomie, aby
utworzy¢ nowe wartosci pamieci przesuniecia zapisane przez system do pozniejszego
uzycia.

Stosowanie przyrostu w poziomie

1. WejdZ do ekranu Przyrosty w menu Ustawienia systemu I__?: .
2. Opcjonalnie wprowadz wartosc przyrostu w polu Odlegtos¢ w poziomie.
3. Dotknij przycisk Zastosuj.

Wartosc przyrostu w poziomie to wielko$¢ zmiany przesuniecia w poziomie po kazdym
nacisnieciu przycisku A b v na ekranie Prowadzenie w poziomie.

Jesli zainstalowany jest opcjonalny zdalny przetgcznik przesuniecia w poziomie, za kazdym
nacisnieciem przetacznika klawiszowego wartosc¢ przesuniecia w poziomie zwieksza sie lub
zmniejsza o wartosc przyrostu w poziomie na pasku prowadzenia. Aby uzyskac wiecej
informadji, zobacz Przetgcznik zdalny - jesli wigczony.

Stosowanie wartosci natozenia

1. Otworz ekran Prowadzenie w poziomie.
2. Opcjonalnie wprowadz wartos¢ wymaganego natozenia jako jedng z dwoch
ponizszych wartosci:
a. Odlegtos¢ w metrach
b. Wartos¢ procentowa
3. Dotknij przycisk Zastosuj.

Korzystanie z przesuniecia przejazdéw

Kiedy jestes na ekranie roboczym, mozesz zastosowac funkcje przesuniecia przejazdow za
pomocy klawiszy skrotow lub opcjonalnego zdalnego przetacznika, jesli zostat
zainstalowany. Aby uzyskac wiecej informacji, zobacz Przetgcznik zdalny - jesli wigczony.

Klawisze skrotu

Kiedy jestes na ekranie roboczym, mozesz uzycC klawiszy skrotow, aby przesungc linie
prowadzenia. System tworzy nowg linie prowadzenia w taki sposob, ze aktualny przejazd
zachodzi na poprzedni przejazd z wartoscig natozenia wprowadzong na ekranie
Prowadzenie w poziomie:

1. Nacisnij ‘+| aby przesunac linie prowadzenia w prawo od kierunku linii
prowadzenia.

2. Nacisnij |-‘ aby przesunac linie prowadzenia w lewo od kierunku linii prowadzenia.
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Jesli nie zostata wybrana zadna linia prowadzenia, nacisnij ktorykolwiek z klawiszy skrotu,
aby otworzyc ekran Prowadzenie w poziomie.

Ekran Prowadzenie w poziomie mozna takze otworzy¢, naciskajac i przytrzymujgc dowolny
klawisz skrotu.

Przetacznik zdalny - jesli wiaczony

@ Przefgcznik zmniejszenia liczby ® Przelgcznik zwiekszenia liczby
przesuniec przejazdow. przesuniec przejazdow.

© Przefgcznik zwiekszenia odlegtosci O Przefgcznik zmniejszenia odlegtosci
domiaru w poziomie. domiaru w poziomie.

5.3.3 Informacja na temat potozenia w poziomie

Srodkowy pasek $wietlny zapewnia prowadzenie w poziomie od odniesienia do linii
prowadzenia. Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w przewodniku Paski Swietlne na
ekranie i w przewodniku Zewnetrzne paski swietine.

Poza paskiem swietlnym przydatne sg takze nastepujgce elementy tekstowe:

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 74



5 Korzystanie z funkcji prowadzenia wedtug wzoru

e Poza zakresem: Wyswietla poziomg odlegtos¢ od punktu prowadzenia z
odniesieniem do linii prowadzenia.

e Linia prowadzenia: Wyswietla nazwana linie od linii wybranej do prowadzenia w
poziomie (jesli zostata nazwana).

e Przesuniecie przejazdéw: Pokazuje liczbe przesuniec przejazdow wykonanych od linii
prowadzenia. Wartos¢ ujemna oznacza, ze linia zostata przesunieta w lewo od
kierunku linii prowadzenia.

» Catkowite przesuniecie w poziomie: Pokazuje sume catkowitej odlegtosci przesuniecia
przejazddw oraz przesuniecie w poziomie pokazane na pasku prowadzenia.

5.3.4 Tworzenie, edytowanie lub usuwanie pozycji w pamieci
Na ekranie Prowadzenie w poziomie:
 Nacisnij przycisk Zapisz, aby zapisa¢ wprowadzong wartosc przesuniecia jako pamiec.
* Nacisnij przycisk Pozycje w pamieci &, aby otworzy¢ ekran Pozycje w pamieci
przesuniecia w poziomie.
Na ekranie Pozycje w pamieci przesuniecia w poziomie:
* Nacisnijikone E przepetnienia, aby edytowac lub usungc pozycje w pamieci.
» Dotknij przycisk Utworz, aby utworzy¢ nowg pozycje w pamieci.

 Dotkniji przytrzymaj pozycje w pamieci, aby wybrac¢ wiele pozydji w pamieci do
usuniecia.

5.4 Prowadzenie w pionie

System oblicza wartos¢ wykopu/nasypu miedzy korncowkamilemiesza a powierzchnig
wzoru (lub jej przedtuzeniem) i wyswietla jg w elementach tekstowych i na paskach
Swietlnych, aby prowadzi¢ operatora tworzgcego powierzchnie wzoru.

Poniewaz opcja prowadzenia w pionie wybrana na ekranie Sterowanie lemieszem zmienia

wyglad systemu i rozszerza powierzchnie wzoru pod lemieszem w celu obliczenia wartosci

wykopu/nasypu, wazne jest dokonanie wtasciwego wyboru w zaleznosci od wykonywanego
zadania.

Ten przewodnik przyblizy Ci dziatanie poszczegdlnych opcji prowadzenia w pionie oraz
okolicznosci, w ktorych nalezy je stosowac, aby mozna byto okresli¢, kiedy nalezy zmienic
wybor.

Dostepna jest rowniez ochrona przed wykonaniem zbyt duzego wykopu.
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Przejscie do ekranu Sterowanie lemieszem

Aby przejs¢ do ekranu Sterowanie lemieszem, wykonaj jedng z nastepujacych czynnosci:

Otworz ikone Konfiguracja maszyny na pulpicie, a nastepnie dotknij przycisk
Sterowanie lemieszem.

Otworz menu Ustawienia robocze z& I dotknij opcje Lemiesz.

Nacisnij i przytrzymaj ikone skrétu Odniesienie ¥ na pasku skrotow.

5.4.2 Ekran Sterowanie lemieszem

Na ekranie Sterowanie lemieszem mozesz;

Wybrac odniesienie albo bok lemiesza, wedtug ktorego ma by¢ wykonywane
prowadzenie. Szczegdtowe informacje na temat korzystania z odniesienia do
prowadzenia, patrz Prowadzenie w poziomie.

Wybrac prowadzenie w pionie

Zastosowac opcjonalne niestandardowe wstawienie

Wigczyc opcjonalng ochrone przed wykonaniem zbyt duzego wykopu
Edytowac dtugosc krawedzi tngcej

Wybér opcji prowadzenia w pionie

1.
2.

Przejdz do ekranu Sterowanie lemieszem .

Wybrac odniesienie albo bok lemiesza, wedtug ktorego ma by¢ wykonywane
prowadzenie. Szczegdtowe informacje na temat korzystania z odniesienia do
prowadzenia, patrz Prowadzenie w poziomie.

Wybierz opcje Prowadzenie w pionie dla biezgcego zadania:

- Po prawej - pojedynczy punkt prowadzenia w pionie wstawiony 0,200 m (7,9
cala) od prawej koncowki krawedzi tnacej. Uzyj tej opdji, jesli za pomocg prawej
strony krawedzi tngcej tworzysz wzor mniejszy niz potowa szerokosci lemiesza,
na przyktad waski row.

E— |
e —

- Srodek - pojedynczy punkt prowadzenia posrodku krawedzi tngcej. Uzyj tej
opdji, jesli niwelujesz materiat na zmiennym poziomie niwelacji, na przyktfad na
koronie lub poboczu drogi. Mozesz wysungc do potowy lemiesza nad zmiang
niwelagji.
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- Polewej - pojedynczy punkt prowadzenia w pionie wstawiony 0,2 m (7,9 cala)
od lewej koncowki lemiesza. Uzyj tej opdji, jesli za pomoca lewej strony lemiesza
tworzysz wzor mniejszy niz potowa szerokosci krawedzi tngcej, na przyktad
Waski row.

- Powigzanie z odniesieniem - pojedynczy punkt prowadzenia wstawiony 0,2 m
(7,9 cala) od koncowki krawedzi tngcej z odniesieniem. Uzyj tej opdji, jesli
tworzysz wzor mniejszy niz potowa szerokosci krawedzi tngcej, na przyktad
waski row od obu kierunkéw. Ten punkt prowadzenia jest powigzany
z odniesieniem i zmienia sie wraz ze zmiang odniesienia.

- 2 punkty - dwa punkty prowadzenia w pionie, kazdy wstawiony 0,200 m (7,9
cala) od koncowki krawedzi tngcej. Uzyj tej opdji, gdy chcesz usrednic niwelacje
na szerokosci krawedzi tngcej, na przyktad podczas niwelacji wzoru z gtadkimi
krzywiznami, na przyktad pola golfowego.

a1 T

4. Dotknij przycisk Zastosuj.

Podglad linii wzoru

System moze pokazywac w widoku poprzecznym wskazanie aktualnej linii wzoru. Umozliwia
to okreslenie sposobu obliczania wykopu/nasypu na podstawie aktualnie wybranego
punktu (lub punktéw) prowadzenia w pionie oraz ustawienia Ochrona przed wykonaniem
zbyt duzego wykopu:

1. Otworz ekran Naktadki.

2. Wigcz przetgcznik Podglad linii wzoru (przekrdj). Linia wzoru jest wyswietlana w
widoku przekroju jako linia przerywana.

Stosowanie niestandardowego wstawienia

Niestandardowe wstawienie umozliwia zmiane potozenia punktéw prowadzenia w pionie
poprzez wprowadzenie niestandardowej odlegtosci przesuniecia od koncowek krawedzi
tnacej.

UWAGA - Opdja niestandardowego wstawienia jest dostepna tylko w przypadku
korzystania z opcji prowadzenia w pionie Powigzanie z odniesieniem lub 2 punkty.

Aby zastosowac niestandardowe wstawienie:
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1. Przejdz do ekranu Sterowanie lemieszem .

2. Zmenu Prowadzenie wysokosciowe wybierz opcje Powigzanie z punktem
ogniskowym lub 2 punkty.

3. Otworz Opcje zaawansowane i wigcz opcje Niestandardowe wstawienie.

4. Opcjonalnie mozesz zaktualizowac wartosci w jednym lub obu polach wstawienia. Po
zmianie odniesienia wstawienia zamienig sie miejscami.

5. Mozesz wigczy¢ opcjonalng ochrone przed wykonaniem zbyt duzego wykopu.

6. Dotknij przycisk Zastosu;j.

5.4.3 Ochrona Przed Zbyt Duzym Wykopem

W momencie uaktywnienia funkcji Ochrona przed wykonaniem zbyt duzego wykopu system
kontroluje prace pod katem wykonania zbyt duzego wykopu powierzchni wzoru i reguluje
prowadzenie wykopu/nasypu, aby temu zapobiegac.

Ochrona przed wykonaniem zbyt duzego wykopu jest zalezna od wybranego prowadzenia
w pionie:

e Jesliwybrano prowadzenie wysokosciowe inne niz 2 punkty, wowczas cata dtugosc
krawedzi tnacej jest kontrolowana pod katem zgodnosci z projektem powierzchni.

* Jesliwybrano prowadzenie w pionie 2 punkty, wowczas jedynie koncowki krawedzi
tnacej sg kontrolowane pod katem zgodnosci z powierzchnig wzoru.

Ochrona przed wykonaniem zbyt duzego wykopu jest przydatna podczas przemieszczania
materiatu przez stope zbocza, na przyktad z podpory na dno wykopu. Wytgcz ochrone
przed wykonaniem zbyt duzego wykopu, aby korzystac z doktadnego prowadzenia w dalszej
czesci zadania.

Po wigczeniu ochrony przed wykonaniem zbyt duzego wykopu powierzchnia dostosowuje
sie, aby chronic stope zbocza.

Ochrona przed wykonaniem zbyt duzego Ochrona przed wykonaniem zbyt duzego
wykopu wytgczona wykopu wigczona

5.4.4 Edycja dtugosci krawedzi tnacej

Aby uzyskac informacje na temat edycji dtugosci krawedzi tnagcej, zaktualizuj wartosciAi B
na ekranie ,Dtugosc krawedzi tngcej”, do ktérego mozna przejs¢ za pomocg przycisku
,Edytuj” na ekranie ,Sterowanie lemieszem”.
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5.4.5 Rozwigzywanie probleméw

Jeslikorzystasz z 1-punktowego prowadzenia pionowego z wigczong ochrong przed
wykonaniem zbyt duzego wykopu, a krawedz tngca przetnie powierzchnie wzoru, przesun
ostrze, tak aby pionowy punkt prowadzenia znalazt sie dalej od ostrych zmian nachylenia.

5.5 Praca z punktami

Punkty sg dostepne w trybie wzoru, o ile maszyna jest wyposazona w czujniki 3D. W
przypadku korzystania z odbiornikdw GNSS maszyna musi znajdowac sie w granicach
tolerancji doktadnosci GNSS.

Mozesz tworzy¢ punkty w biurze lub w terenie.

5.5.1 Wyswietlanie punktéw

Aby ustali¢ wyglad punktow terenowych na ekranie roboczym, dostosuj ustawienia na

ekranie Naktadki. Aby otworzy¢ ekran naktadek, dotknij & w prawym gérnym roku paska
prowadzenia. Menu rozwijane Punkty na ekranie Naktadki umozliwia ukrywanie punktow na
ekranie lub wyswietlanie kombinacji ikony oraz pol Nazwa i Kod.

Jesli zdecydujesz sie na wyswietlanie punktéw z ich nazwg i kodem, system moze obcigc¢
tekst na ekranie, aby zmiescity sie na nim istotne czesci nazwy.

Punkty biurowe, ktore sg zawarte w warstwie w pliku .vcl, sg zarzgdzane w taki sam sposob,
jak uktady linii wewngatrz warstwy. Kiedy uzywasz ekranu Menedzer warstw do:

o Wyswietlenia warstwy, wyswietlane sg réwniez punkty.
» Ukrycia warstwy, ukrywane sg rowniez punkty. Punkty terenowe pozostajg widoczne.

5.5.2 Filtrowanie punktéw

Na ekranie Zarzgdzanie punktami mozna uzyc filtrow, aby ograniczyc liczbe punktow
wyswietlanych na liscie. Mozna wyswietlic:

e Wszystkie punkty

 Tylko punkty utworzone w biurze

 Tylko punkty utworzone w terenie (wszystkie magazyny zmierzonych danych)
 Tylko punkty zawarte w konkretnym magazynie zmierzonych danych

5.5.3 Usuwanie punktu

W aplikacji Operator mozna usungc jedynie punkt, ktdry zostat utworzony w terenie. Punkt
utworzony w biurze nalezy usungc z poziomu oprogramowania biurowego.
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System zapamieta dane usunietego punktu utworzonego w terenie, aby byty one nadal
dostepne z poziomu biura. Punkt jest przemieszczany z pliku ze zmierzonymi danymi do
pliku 0 nazwie <Measured_Data_name>.<machine_name>.deleted.

Usuwanie jednego punktu:

* Na ekranie ,Menedzer punktow” dotknij ikone przepetnienia E PO prawej stronie
punktu i wybierz ,Usun”.

» Na ekranie roboczym:
a. Nacisnij i przytrzymaj nazwe punktu. Zostanie wyswietlone menu podreczne.
b. Nacisnij > a nastepnie Usun.

Usuwanie kilku punktow:

* Na ekranie Menedzer punktéw dotknij i przytrzymaj symbol = po prawej stronie

dowolnego punktu, aby wyswietli¢ pola wyboru, ktére umozliwig zaznaczenie kilku
punktow.

* Kliknij pole wyboru obok kazdego punktu, ktéry chcesz usungc.
* Kliknij opcje Usun.
Zostanie wyswietlony komunikat PotwierdZ usuniecie.

5.5.4 Zapisywanie punktu

Skorzystaj z opdji Zapisz punkt, aby zapisac potozenie 3D (odchylenie na pétnoc, odchylenie
na wschod i wysokosc) punktu. Opdja ta doskonale sprawdza sie w przypadku zapisu
punktow POl na obszarze roboczym (na przyktad lokalizacji wiazow).

W czasie zapisywania punktu maszyna nie musi by¢ ustawiona nieruchomo. Niezaleznie od
tego, Czy maszyna sie porusza, czy nie, system zapisuje aktualne potozenie punktu
odniesienia w przypadku:

e otwarcia ekranu zapisu punktu,

* uzycia skrétu klawiszowego funkcji zapisu punktu. @

Do ekranu Zapisz punkt mozna dostac sie z menu Ustawienia robocze z& . Ekran Zapisz
punkt umozliwia skonfigurowanie sposobu rejestrowania zapisywanych punktow.
Umozliwia to ustalenie okreslonych identyfikatorow punktéw zgodnie z potrzebami
wynikajgcymi z aktualnego zadania i Srodowiska. Istniejg trzy rodzaje identyfikatorow dla
punktow: nazwa, kod i zmierzone dane.

Ekran Edytuj punkt posiada te same pola co ekran Zapisz punkt. Umozliwia on modyfikacje
istniejgcego punktu.

Nazwa

Na ekranie Zapisz punkt dotknij pole Nazwa, aby wprowadzi¢ nazwe punktu.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 80



5 Korzystanie z funkcji prowadzenia wedtug wzoru

Jezeliistnieje juz punkt o danej nazwie (na przyktad ,Wtaz"), wyswietlony zostanie stosowny
komunikat, a do nazwy nowego punktu dodany zostanie sufiks numeryczny (na przyktad
,Wiaz 3"). Wartosc sufiksu rosnie automatycznie wraz z kazdym nowym punktem o tej samej
nazwie. Umozliwia to szybkie i powtarzalne zapisywanie punktow za pomocg klawisza
skrotu lub przetgcznika zapisywania punktu bez koniecznosci wprowadzania nazwy w polu
Zapisz punkt.

Pominiecie nazwy w polu Nazwa spowoduje, ze nazwg bedzie sufiks numeryczny. Jezeli
sufiks nie zostanie okreslony, zostanie on wygenerowany automatycznie. Uzytkownik moze
wyedytowac nazwe i sufiks numeryczny.

Uzyj ikony === (obok pola Nazwa), aby skorzystac z listy wczesniej uzywanych nazw.

Kod

Pole Kod jest ciggiem tekstu, ktory pomaga opisac punkt, na przyktad Gtowny spadek 1. Na
ekranie Zapisz punkt mozna recznie wprowadzic cigg Kodu podczas zapisywania punktu lub

uzyc tej ikony === aby wybrac cigg, ktory zostat wstepnie zdefiniowany w oprogramowaniu
biurowym. Wstepnie zdefiniowane ciagi Kodu sg eksportowane z oprogramowania
biurowego w pliku .fxl.

Jesli nie wprowadzisz zadnego ciggu w polu Kod, kod bedzie niezdefiniowany.

Zmierzone dane

Zobacz Zmierzone dane.

Odchylenie na pétnoc, odchylenie na wschéd i wysokos¢

Jezeliwspotrzedne odchylenia na pétnoc, odchylenia na wschéd i wysokosci sg dostepne
w momencie uzyskiwania dostepu do ekranu Zapisz punkt, zostang one wyswietlone.
Wspotrzedne nie ulegng zmianie w przypadku zmiany potozenia punktu odniesienia. W
razie potrzeby mozesz skorzystac z ekranowej klawiatury w celu wprowadzenia lub zmiany
wspotrzednych.

Przelacznik Zawsze monituj

Gdy opcja Zawsze monituj jest aktywna, kazde dotkniecie ikony Zapisz punkt na ekranie
roboczym powoduje wyswietlenie ekranu Zapisz punkt. Zrob to, jesli chcesz zmienic¢ nazwe
punktu, kod lub zlecenie pracy dla kazdego zapisywanego punktu.

Jesli chcesz zapisac kilka punktow o tej samej nazwie, kodzie i zmierzonych danych,
dezaktywuj opcje Zawsze monituj.
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Anuluj

Aby odrzuci¢ wprowadzone zmiany, dotknij Anuluj. Ekran zostanie zamkniety i wyswietlony
zostanie ekran roboczy.

Zapisz

Aby zapisa¢ nowy punkt, dotknij Zapisz. Ekran zostanie zamkniety i wySwietlony zostanie
ekran roboczy.

5.5.5 Zapisywanie punktu
1. Umies¢ punkt odniesienia w punkcie, ktory chcesz zapisac.
2. Aby zapisac punkt, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

e Przejdz do ekranu Zapisz punkt, wprowadz nazwe, kod i zmierzone dane, a nastepnie
dotknij kolejno przyciski Tutaj oraz Zapisz.

* Dotkniji przytrzymaj ikone Zapisz punkt na pasku skrétow (Q-), aby wyswietli¢ ekran
Zapisz punkt. Wprowadz nazwe, kod i zmierzone dane, a nastepnie dotknij kolejno
przyciski Tutaj oraz Zapisz.

* Dotknij ikone Zapisz punkt (@), aby zapisa¢ punkt, ktéry otrzyma ostatnio uzyta
nazwe (dodany zostanie do niej sufiks numeryczny).
5.5.6 Pliki z punktami

Pliki z punktami sg przechowywane w pliku .pnt. Dla kazdych zmierzonych danych istnieje
osobny plik .pnt, wykorzystujgcy konwencje nazewnictwa <zmierzone dane>.<nazwa
maszyny>.VO1.pnt.

5.5.7 Nawigacja do punktu

System moze zapewnic¢ nawigacje do punktu terenowego lub biurowego. Na ekranie

Zarzadzanie punktami dotknij ikone menu w prawym gornym roku E obok
odpowiedniego punktu i wybierz opcje Nawiguj do punktu.

Gdy system prowadzi do punktu, granica ekranu roboczego zmienia kolor na niebieski
i pokazuje niebieskg linie pomiedzy odniesieniem a punktem. Wstazka tekstowa pokazuje:

e Kierunek naw.: kierunek do punktu w stosunku do kierunku maszyny
e QOdlegtosc naw.: odlegtos¢ w poziomie do punktu
» Gtebokos¢ naw.: odlegtos¢ w pionie do punktu

Nacisnij ikone @ aby zatrzymac nawigacje.
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5.5.8 Rozwigzywanie probleméw

Jezeli ikona zapisu punktu nie wyswietla sie na pasku skrotéw, a opcja Zapisz punkt nie jest
dostepna w menu Ustawienia robocze, sprawdz, czy system dziata w trybie wzoru, a system
jest wyposazony w czujnik 3D.

5.6 Zmierzone dane

Zmierzone dane to kontenery punktéw. Umozliwiajg one grupowanie powigzanych ze sobg
punktow, dzieki czemu mozna sortowac je wedtug wielu punktéw. Na przyktad: mozna uzyc
zmierzonych danych, aby zgrupowac razem wszystkie punkty utworzone w danym dniu.
Nastepnie mozna ustawic filtrowanie, aby wyswietlac tylko punkty w tych zmierzonych
danych.

Zmierzone dane sg tworzone w terenie.

5.6.1 Tworzenie zmierzonych danych

Do ekranu Zmierzone dane mozna dostac sie z menu Ustawienia robocze (V,ﬁ :

1. Na ekranie ,Zmierzone dane” dotknij przycisk ,Utworz”. Pojawi sie ekran Nowe
zmierzone dane.

2. Wprowadz nazwe zmierzonych danych, a nastepnie dotknij przycisk Zapisz. Nowe
zmierzone dane pojawig sie na liscie.

Mozesz takze dotkngc przycisku + obok menu rozwijanego Zmierzone dane na ekranie
Konfiguracja zadania.

Konwencje nazewnictwa zmierzonych danych

Nazwy zmierzonych danych mogg mie¢ do 90 znakdw.

Unikaj uzywania ponizszych znakéw w nazwach zmierzonych danych:

R AAVA:

e Emoji
e Duplikaty nazw

5.6.2 Usuwanie zmierzonych danych

Mozesz usungc tylko zmierzone dane utworzone w terenie. System zapamietuje punkty
zawarte w usunietych zmierzonych danych, aby byty one dostepne z poziomu biura.
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Do ekranu Zmierzone dane mozna dostac sie z menu Ustawienia robocze fﬁo: :

1. Na ekranie Zmierzone dane wybierz zmierzone dane, ktére majg byc¢ usuniete.

2. Dotknij ikone przepetnienia E I wybierz ,Usun”. Pojawi sie okno dialogowe
potwierdzenia.

3. Nacisnij Tak, aby potwierdzi¢ usuniecie.

5.6.3 Zmiana zmierzonych danych punktu

Kiedy tworzysz punkt, jest on przypisywany do zmierzonych danych. Dostep do ekranu
Zarzadzanie punktami mozna uzyskac¢ z menu Ustawienia robocze .79 .

Aby przeniesc¢ punkt z jednych zmierzonych danych do innych:

1. Na ekranie Zarzgdzanie punktami wybierz punkt.

2. Dotknij ikone przepetnienia E po prawej stronie punktu i wybierz ,Edytuj”. Pojawi
sie ekran Edycja punktu.

3. Wybierz nowe zmierzone dane z listy rozwijanej Zmierzone dane.

4. Dotknij przycisk Zapisz, aby zapisa¢ punkt i powrdci¢ do ekranu Zarzgdzanie
punktami.

5.7 Prowadzenie wg linii 3D

System obstuguje prowadzenie wzdtuz linii 2D i linii 3D. Linie nie muszg byc¢ proste. Moga
zawierac krzywe i zmieniac kierunek.

System obstuguje nazwy dla linii 3D.

5.7.1 Powierzchnie liniowe 3D

Po wybraniu linii 3D do prowadzenia system wygeneruje dla niej tymczasowg powierzchnie.
Linie 3D mozna modyfikowac na nastepujace sposoby:

e Zmiana szerokosci powierzchni linii.

¢ Przedtuzenie wybranej linii 3D. Spowoduje to réwniez przedtuzenie powierzchni linii.
Patrz: Przedtuzenia linii.

 Ustawienie nachylenia lub nachyler powierzchni linii.

5.7.2 Rodzaje prowadzenia wg linii

Linia 2D nie uwzglednia wysokosci, wiec spoczywa wzdtuz powierzchni wzoru. Prowadzenie

wedtug linii 2D nosi nazwe prowadzenia poziomego. Wiecej informacji mozna znalez¢
w przewodniku dotyczgcym prowadzenia poziomego.
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Linia 3D uwzglednia wysokos¢ i ma wtasng powierzchnie, dzieki czemu jest niezalezna od
powierzchni wzoru. Prowadzenie wedtug linii 3D moze byc¢:

Typ Opis
prowadzenia

2D (poziome) Wysokosc linii jest zgodna z powierzchnig wzoru. Prowadzenie 2D
mozna zastosowac do linii 3D.

3D (poziom) Generuje ptaska powierzchnie dotgczong do linii.

3D (nachylenie)  Generuje powierzchnie nachylenia poprzecznego dotgczong do linii.

' UWAGA - Ten typ prowadzenia wedtug linii 3D wymaga licencji.

3D (podwojne  Generuje powierzchnie dotgczong do linii ztozong z dwoch pochytych

nachylenie) ptaszczyzn. Kazda ptaszczyzna ma potowe szerokosci powierzchni.
Ptaszczyzny mogg byc¢ lustrzanym odbiciem lub mogg by¢ pod roznymi
katami.

' UWAGA - Ten typ prowadzenia wedtug linii 3D wymaga licencji.

5.7.3 Przedtuzenia linii

Linia 3D zaczyna sie i konczy w nazwanych punktach. Punkt poczatkowy nazywa sie A,
a punkt koncowy B.

Po wybraniu linii prowadzenia 3D mozesz jg wydtuzy¢ poza punkty poczgtkowe i koncowe.
Same punkty nie poruszajg sie.

Gdy wydtuzasz linie przed punktem A, stanowisko/pikietaz ma wartos¢ ujemna.

5.7.4 Wczytywanie pliku linii 3D

Aby mozna byto wtgczy¢ prowadzenie wedtug linii 3D, nalezy wczytad wzor zawierajacy linie
3D. Mozna to zrobic z poziomu pulpitu nawigacyjnego:

1. Nacisnij pole Konfiguracja zadania na pulpicie. Zostanie wyswietlony ekran
Konfiguracja zadania.

2. Zlisty rozwijanej Projekt wybierz projekt zawierajgcy wzor linii 3D.
Z listy rozwijanej Tryby wybierz opcje Tryb wzoru.
4. Zlisty rozwijanej Wzor wybierz wzor zawierajgcy linie 3D. Jesli wybrany wzor zawiera

w

linie 3D, w oknie informacyjnym pojawi sie ikona linii BD,d.
5. Dotknij przycisk Zastosuj. Zostanie wySwietlony pulpit nawigacyjny.
6. Nacisnij Start. Zostanie wyswietlony ekran roboczy.

/. Uzyj klawisza skrétu ,ﬁf lub menu kontekstowego, aby wybrac linie 3D do
prowadzenia.
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5.7.5 Opcja 1: wyboér linii 3D za pomoca skrétu klawiszowego linii 3D

Jesliwzor zawiera co najmniej jedng linie 3D, klawisz skrétu linii 3D ,65 stanie sie dostepny.
Aby wybrac linie 3D do prowadzenia:

1. Nacisnij klawisz skrotu ,65 Widok ekranu roboczego zmieni sie w widok planu,
a obramowanie ekranu zmieni kolor na niebieski.

2. W widoku planu wybierz linie, ktorej chcesz uzy¢. Ten widok planu mozna dowolnie
przesuwac i powiekszac.

3. Dotknij odpowiedniej linii. Widoczne sg tylko linie 3D. Linie 2D sg ukryte.

UWAGA - Jesliw promieniu od miejsca, w ktorym dotkniesz ekranu, znajduje sie
tylko jedna linia 3D, linia ta zostanie wybrana automatycznie. Jesli dotkniesz kilku
linii, zostanie wysSwietlona lista linii.

4. Wybierz wymagany typ prowadzenia.

5.7.6 Opcja 2: wybor linii 3D za pomocg menu kontekstowego
1. Wwidoku planu dotknij i przytrzymaj linie 3D. Wyswietli sie menu kontekstowe.
2. Dotknij opcji Wybierz linie 3D.
UWAGA - Jesliw promieniu od miejsca, w ktérym dotkniesz ekranu, znajduje sie

tylko jedna linia 3D, linia ta zostanie wybrana automatycznie. Jesli dotkniesz kilku
linii, zostanie wysSwietlona lista linii.

3. Wybierz wymagany typ prowadzenia.

5.7.7 Prowadzenie poziome
1. Wybierz opcje Prowadzenie (poziom), aby utworzy¢ ptaska powierzchnie linii.
Zostanie wyswietlony ekran Prowadzenie wedtug linii 3D (poziom).
2. Okresl cechy powierzchni:
a. Wyrdwnanie powierzchni:

lkona Opis
° Powierzchnia jest wysrodkowana na linii
<o Powierzchnia znajduje sie w prawo od linii (wzgledem kierunku A-
B)
D 2 Powierzchnia znajduje sie w lewo od linii (wzgledem kierunku A-B)

b. Szerokosc¢ powierzchni: okresl szerokosc powierzchni. Wartos¢ musi wynosic
miedzy 0,70 m a 600,00 m.
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C. Przedtuzenie punktu A (opcjonalnie): wydtuz punkt poczatkowy linii, a tym
samym punkt poczatkowy powierzchni. Maksymalna dtugosc, jakg mozna
dodac¢, wynosi 100 m.

UWAGA - Po wybraniu pdl Przedtuzenie punktu A lub B widok
przeskakuje w celu wyswietlenia tego punktu. Rozszerzenie jest
wyswietlane jako linia przerywana.

d. Przedtuzenie punktu B (opcjonalnie): wydtuz punkt korncowy linii, a tym samym
punkt koncowy powierzchni.

3. Dotknij przycisk Zastosuj. Zostanie wyswietlony ekran roboczy z widokiem
przywroconym do pierwotnego stanu. Wybrana linia jest wyswietlana na czerwono.
Ewentualne przedtuzenia punktu koncowego sg wyswietlane jako przerywana
czerwona linia, a wygenerowana powierzchnia prowadzenia jest wyswietlana
w kolorze ciemnoszarym. Prowadzenie w poziomie odbywa sie wedtug linii 3D.
Prowadzenie w pionie odbywa sie wedtug powierzchni linii.

5.7.8 Prowadzenie po nachyleniu

Wybierz opcje Prowadzenie (nachylenie), aby utworzy¢ powierzchnie o nachyleniu
poprzecznym dla linii. Zostanie wysSwietlony ekran Prowadzenie wedtug linii 3D (nachylenie)
- Krok 1:

1. Aby zdefiniowac nachylenie poprzeczne, nalezy:
- Wprowadzi¢ wartos¢ w polu Nachylenie poprzeczne.
- Przeciggnac linie na ilustracji.
Wartos¢ dodatnia jest nachylona w prawo, w gore. Wartos¢ ujemna jest nachylona
w lewo, w gore.
2. Dotknij Dalej. Zostanie wyswietlony ekran Wybdr prowadzenia (nachylenie) - Krok 2.
3. Zdefiniuj powierzchnie:
= Wyrdwnanie powierzchni:

lkona Opis
° Powierzchnia jest wysrodkowana na linii
<o Powierzchnia znajduje sie w prawo od linii (wzgledem kierunku A-
B)
o> Powierzchnia znajduje sie w lewo od linii (wzgledem kierunku A-B)

- Szerokosc¢ powierzchni: okres| szerokosc powierzchni. Warto$¢ musi wynosic
miedzy 0,70 m a 600,00 m.

- Przedtuzenie punktu A (opcjonalnie): wydtuz punkt poczgtkowy linii, a tym
samym punkt poczatkowy powierzchni. Maksymalna dtugosc, jakg mozna
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dodac, wynosi 100 m.

UWAGA - Po wybraniu pdl Przedtuzenie punktu A lub B widok
przeskakuje w celu wyswietlenia tego punktu. Rozszerzenie jest
wyswietlane jako linia przerywana.

- Przedtuzenie punktu B (opcjonalnie): wydtuz punkt koncowy linii, a tym samym
punkt koncowy powierzchni.

4. Dotknij przycisk Zastosuj. Zostanie wyswietlony ekran roboczy z widokiem
przywroconym do pierwotnego stanu. Wybrana linia jest wyswietlana na czerwono.
Ewentualne przedtuzenia punktu koncowego sg wyswietlane jako przerywana
czerwona linia, a wygenerowana powierzchnia prowadzenia jest wyswietlana
w kolorze ciemnoszarym. Prowadzenie w poziomie odbywa sie wedtug linii 3D.
Prowadzenie w pionie odbywa sie wedtug powierzchni linii.

5.7.9 Prowadzenie z nachyleniem podwéjnym

Wybierz Prowadzenie (podwojne nachylenie), aby utworzy¢ powierzchnie sktadajgca sie
z dwoch pochytych ptaszczyzn. Zostanie wyswietlony ekran Prowadzenie wedtug linii 3D
(podwojne nachylenie) - Krok 1:

1. Wybierz, czy ptaszczyzny sg lustrzanym odbiciem, czy sg rozne:

lkona Opis

() Nachylenie powierzchni w lewo jest takie samo jak nachylenie
powierzchni w prawo

@D Nachylenie powierzchni w lewo moze roznic sie od nachylenia
powierzchni w prawo

2. Wybierz nachylenie ptaszczyzny lewej. Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:
- Wprowadz warto$¢ w polu Kat lewy.
- Przeciggnij lewg strone linii na ilustracji.
Wartos¢ dodatnia jest nachylona w lewo, w gore. Wartos¢ ujemna jest nachylona
w lewo, w dot.
3. Wybierz nachylenie prawej ptaszczyzny. Wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:
- Wprowadz wartos¢ w polu Kat prawy.
— Przeciggnij prawg strone linii na ilustracji.
Wartos¢ dodatnia jest nachylona w prawo, w gore. Wartos¢ dodatnia jest nachylona
W prawo, w dot.

4. Dotknij Dalej. Zostanie wyswietlony ekran Wybdr prowadzenia (podwdjne nachylenie)
- Krok 2.

5. Zdefiniuj powierzchnie:
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- Wyrdwnanie powierzchni:

lkona Opis

° Powierzchnia jest wysrodkowana na linii Nachylenie pod katem
lewym dotyczy lewej strony linii, a nachylenie pod katem prawym
dotyczy prawej strony linii.

< Powierzchnia (sktadajgca sie z dwoch pochytych ptaszczyzn)
znajduje sie catkowicie w prawo od linii (wzgledem kierunku A-B).
Obie ptaszczyzny spotykajg sie w potowie szerokosci powierzchni.

D 2 Powierzchnia (sktadajgca sie z dwoch pochytych ptaszczyzn)
znajduje sie catkowicie w prawo od linii (wzgledem kierunku A-B).
Obie pfaszczyzny spotykajg sie w potowie szerokosci powierzchni.

= Szerokosc¢ powierzchni: umozliwia okreslenie catej szerokosci powierzchni
(kazda ptaszczyzna nachylenia bedzie miata potowe tej szerokosci). Wartosc¢
musi wynosi¢ miedzy 0,70 m a 600,00 m.
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- Przedtuzenie punktu A (opcjonalnie): wydtuz punkt poczatkowy linii, a tym
samym punkt poczatkowy powierzchni. Maksymalna dtugosc, jakg mozna
dodac¢, wynosi 100 m.

UWAGA - Po wybraniu pdl Przedtuzenie punktu A lub B widok
przeskakuje w celu wyswietlenia tego punktu. Rozszerzenie jest
wyswietlane jako linia przerywana.

= Przedtuzenie punktu B (opcjonalnie): wydtuz punkt koncowy linii, a tym samym
punkt koncowy powierzchni.

6. Dotknij przycisk Zastosuj. Zostanie wyswietlony ekran roboczy z widokiem
przywroconym do pierwotnego stanu. Wybrana linia jest wyswietlana na czerwono.
Ewentualne przedtuzenia punktu koncowego sg wyswietlane jako przerywana
czerwona linia, a wygenerowana powierzchnia prowadzenia jest wyswietlana
w kolorze ciemnoszarym. Prowadzenie w poziomie odbywa sie wedtug linii 3D.
Prowadzenie w pionie odbywa sie wedtug powierzchni linii.

5.7.10 Prowadzenie paskiem swietlnym wedtug linii 3D

Pionowe i poziome paski Swietlne prowadzenia mogg stuzy¢ do prowadzenia wedtug
wybranej linii 3D.

5.7.11 Podglad powierzchni prowadzenia

Podczas tworzenia powierzchni prowadzenia linii podglad jest domysinie wyswietlany w
widoku planu. Poniewaz ocena powierzchni w widoku planu moze by¢ utrudniona, mozesz

dotknac ikony :ﬁ: na ramce podgladu, aby zobaczy¢ powierzchnie w widoku 3D.

5.7.12 Przydatne elementy tekstowe

 Lewa strona wykopu/nasypu

« Srodek wykopu/nasypu

e Prawa strona wykopu/nasypu

e Przesuniecie GOT (za pomocg tego wskaznika mozna zmierzy¢ oddalenie od

wybranej linii 3D).
5.8 Prowadzenie wedtug linii

Prowadzenie wedtug linii umozliwia wykonywanie pracy na dwa sposoby:

e Przytrzymywanie lemiesza na powierzchni lub linii
» Rozsuniecie linii na boki
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Prowadzenie wedtug linii jest dostepne, gdy:

e Znajdujesz sie w trybie wzoru
e Masz wczytany wzor
 Jest obecna gtowna oS trasy

Z prowadzeniem wedtug linii dziatajg powierzchnie robocze, pionowe i prostopadte wzniosy
oraz prowadzenie w poziomie.

UWAGA - Gdy podczas korzystania z funkcji prowadzenia wedtug linii wyswietlane jest
mapowanie wykopu/nasypu, widoczny jest podzbidr catej mapowanej powierzchni
gruntu. Jest to najbardziej zauwazalne podczas korzystania z prowadzenia wedtug linii
ruchu na tuku poziomym. Wytgcz prowadzenie wedtug linii, aby mapowanie
powierzchni gruntu byto wyswietlane na catym obszarze odniesienia wzoru.

5.8.1 Przytrzymywanie lemiesza na powierzchni lub linii

Pracujgc na waskich powierzchniach, takich jak row tréjkatny, mozna za pomoca
prowadzenia wedtug linii rozszerzy¢ nachylenie rowu, tak aby utworzyc to nachylenie za
pomocy lemiesza szerszego niz row trojkgtny. System prowadzi wtedy tylko po wybranej
linii.

5.8.2 Rozsuniecie linii na boki

W ramach prowadzenia wedtug linii mozna wybrac jedng lub dwie linie, a nastepnie
rozszerzy¢ powierzchnie linii lub niwelacje miedzy obiema liniami w lewo i w prawo,
dostosowujac sie do sytuadji.

Przyktadowo mozna wybrac linie jako prowadzgcg i rozszerzyc jg w bok, aby osiggng¢ wykop
lub wypetni¢ wat albo nasyp drogowy. Jest ono czesto takze przesuniete na wysokos¢, aby
wzor budowany byt warstwami. Patrz rysunek ponizej:

®
—®

"\ /

(5]
©® Oryginalny wzér ® Boklinii ® Wyrdwnanie gtéwne
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O Powierzchnia linii © Powierzchnia linii do
prowadzenia
(przesuniecie 0 1 metr)

Prowadzenie wedtug linii mozna réwniez wykorzysta¢ w ramach okreslonego etapu
projektu. Przyktadowo podczas budowy nachylenia poprzecznego lewego pasa, pas jest
rozszerzany poza korone, tak aby nadmiar materiatu byt spychany na prawy pas. Materiat
na prawym pasie zostanie rozprowadzony w pozniejszym czasie. Patrz rysunek ponizej:

® Wyrdéwnanie gtéwne ®  Bok linii

5.8.3 Klawisz skrotu

Na ekranie roboczym mozna za pomocg klawisza skrotu A\ wybrac linie:

1. Ustaw maszyne punktem odniesienia ostrza miedzy wymaganymi bokami linii.

2. Nacisnij A\
Ekran Prowadzenie wedtug linii mozna takze otworzyc, naciskajac i przytrzymujgc klawisz
skrotu.

Jesli dany wzdr nie zawiera gtéwnej osi trasy, proba uaktywnienia prowadzenia wedtug linii
za pomocg klawisza skrotu spowoduje otwarcie ekranu Wybor gtownej osi trasy. W widoku
planu nacisnij linie, ktdrej chcesz uzyc lub wybierz nazwany element trasy z listy rozwijane;.
Po wybraniu gtownej osi trasy pojawi sie ekran roboczy.

Wyrdéwnanie gtowne mozna rozpoznac po nazwie w nawiasie, na przyktad: <srodek>.

5.8.4 Ekran Prowadzenie wedtug linii

Aby otworzy¢ ekran Prowadzenie wedtug linii:

* Nacisnij i przytrzyma klawisz skrétu A\ 1ub;

* Przejdz do menu Ustawienia robocze z* > Prowadzenie wedtug linii.
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Ekran Prowadzenie wedtug linii zawiera widok planu maszyny na wzorze. Widok ten mozna
dowolnie przesuwac i powiekszac.

Jesli plik wzoru zawiera nazwane linie, mozna wybrac je z list rozwijanych Linia Ai Linia B.

Gléwna os trasy
Powierzchnia linii jest obliczana pod katami prostymi do gtéwnej osi trasy.

Jesliplik wzoru zawiera gtowng 0s trasy, jest ona wyswietlana na widoku planu jako ciggta
niebieska linia. Korzystanie z tej gtdwnej osi trasy jest wtedy obowigzkowe i nie mozna jej
zmienic.

Jesliplik wzoru nie zawiera gtdwnej osi trasy, nalezy jg wybrac przed wyborem bokow linii:

1. Naciénij i przytrzymaj M\ . Zostanie wyswietlony ekran Wybdr gtéwnej osi trasy.
2. W widoku planu nacisnij element trasy, ktéry ma byc gtdowng osig trasy. Mozesz tez
wybrac element trasy z listy rozwijanej.
Gtowna oS trasy pozostanie we wzorze przez nieograniczony czas. Jesli wczytanie
wzoru zostanie anulowane, a nastepnie wzor wczytany zostanie ponownie, uzyta
zostanie ostatnia wybrana gtéwna os trasy.
UWAGA - Potraktuj boki linii i gtowng 0s trasy jako naczynia potgczone. Jesli
zmienisz gtéwng oS trasy, a boki pozostang bez zmian, spowoduje to zmiane
powierzchni linii i prowadzenia do niej.

Gtoéwna oS trasy moze tez postuzyc jako jeden z bokow linii.

Tworzenie powierzchni linii

Aby utworzy¢ powierzchnie linii na ekranie Prowadzenie wedtug linii, wykonaj jedng z
ponizszych czynnosci:

e Wybierz elementy trasy z list rozwijanych.
» Nacisnij najpierw jeden, a nastepnie drugi bok linii na widoku planu.
 Nacisnij i przytrzymaj obszar miedzy dwoma bokami linii.

5.8.5 Limity prowadzenia wedtug linii

e Linia musi by¢ szerokosci co najmniej 300 mm.

 Boki linii nie mogg skrecac bardziej niz 0 90° z gtdwnej osi trasy.

e Podczas pracy w obszarze, w ktorym ktérakolwiek z linii (gtowny element trasy, lewa i
prawa strona) zawraca, prowadzenie wedtug linii wygeneruje nieoczekiwany przebieg
prowadzenia.

» Prowadzenie wedtug linii uruchomione zostanie dopiero wtedy, gdy rozpoczete
zostang wszystkie trzy linie (gfowna os trasy, lewy bok linii i prawy bok linii). Patrz
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rysunek ponizej:

©® Prowadzenie wedtug ® Prowadzenie wedtug ©® Prowadzenie wedtug

linii niedostepne: linii dostepne: obecne linii niedostepna: brak
obecny jest tylko jeden sg dwa boki linii i gtdwna gtownej osi trasy
bok linii oS trasy

5.8.6 Rozwigzywanie probleméw
Prowadzenie wedtug linii jest niedostepne, gdy:

 Boki linii prowadzenia zostaty rozszerzone (w lewo/w prawo) o ponad 100 metréw.
o Ktorykolwiek z bokow linii nie znajduje sie powyzej powierzchni wzoru.

5.9 Korzysta z GNSS

5.9.1 Rozwigzywanie probleméw

Ponizsza tabela zawiera niektore komunikaty o btedach, ktére mogg pojawic sie na ekranie
roboczym oraz typowe btedy wystepujgce podczas pracy.

Stan roboczy Problem Rozwigzanie

Wczytywanie uktadu  Co najmniegj jeden plik Skontaktuj sie z technikiem,
wspotrzednych nie uktadu wspotrzednych lub  inzynierem budowy lub geodeta.
powiodto sie. Nie plik kalibracji terenu moze

mozna wczytac ukt.  byc uszkodzony.
wspot. dla biezgcego
projektu.
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Stan roboczy

Problem

Rozwigzanie

Wczytywanie uktadu
wspotrzednych nie
powiodto sie. Plik
<filename> nie jest
okreslony w bazie
danych ukfadu
wspotrzednych XML.

Plik, do ktorego odwotuje
sie kalibracja terenu
projektu, nie jest
uwzgledniony w bazie
danych uktadu
wspotrzednych. Baza
danych ukfadu
wspotrzednych moze
wymagac aktualizacji w
celu uwzglednienia
wymaganego pliku.

Skontaktuj sie z technikiem,
inzynierem budowy lub geodeta.

Wczytywanie uktadu
wspotrzednych nie
powiodto sie. Brak
pliku <filename> lub
jeston
nieprawidtowy.

Plik, do ktérego odwotuje
sie kalibracja terenu
projektu, nie znajduje sie
w GeoData na EC520.

Skontaktuj sie z technikiem,
inzynierem budowy lub geodeta.

Btad GNSS.

Autonomiczny GNSS.

Odbiornik GNSS $ledzi
satelity, ale nie odbiera
waznych poprawek.

Sprawdz radio i przewody.
Sprawdz, czy ustawienie kanatu
radia jest zgodne z ustawieniem
stacji bazowe;.

Popros kierownika budowy o
sprawdzenie, czy stacja bazowa
GNSS i wszelkie wzmacniacze w
sieci radiowej dziatajg poprawnie.

Bfad GNSS. Brak
Pozycji GNSS.

Odbiornik GNSS nie
wysyta danych
wyjsciowych.

Sprawdz odbiornik GNSS i kable
pod katem usterek i upewnij sie, ze
nic nie zastania anten.

Bfagd GNSS. Stara
pozycja GNSS.

Odbiornik GNSS nie sledzi
wystarczajgcej liczby
satelitow lub nadal
pozyskuje satelity i nie
oblicza jeszcze
prawidtowego potozenia.

Sprawdz odbiornik GNSS i kable
pod katem usterek i upewnij sie, ze
nic nie zastania anten.
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Stan roboczy Problem Rozwigzanie

Bfad GNSS. Poza Potozenie GNSS znajduje  Przemies¢ maszyne tak, aby

zakresem geoidy. Sie poza zasiegiem znalazta sie w zasiegu lub wczytaj
wczytanej siatki projekt z odpowiednig geoida dla

geoidalnej lub prawidtowy swojejlokalizacji. Jesli problemy

projekt bgdz geoida nie  bedg sie utrzymywaty, skontaktuj

zostata wczytana. sie z technikiem, inzynierem
budowy lub geodeta.

Wykryto nowe Kanat radiowy stacji Skontaktuj sie z kierownikiem
wspotrzedne stacji  bazowej ustawiony dla terenu.

bazowe]. Twojego systemu jest

Kontynuowanie rowniez uzywany przez

pracy moze inng stacje bazowa

negatywnie wptyng¢  znajdujacg sie w zasiegu

na rezultaty. radiowym.

Skontaktuj sie z
kierownikiem terenu.

Wadliwy czujnik. Tylko jeden z odbiornikéw Sprawdz kabel i zasilanie
Odbiornik GNSS - GNSS generuje potozenia. odbiornika. Jezeli problem sie
lewy/prawy jest utrzymuje, skontaktuj sie
odfgczony. z kierownikiem budowy.
Czujniki nagrzewajg  Temperatura lub czujniki - Poczekaj, az elementy grzewcze
sie, doktadnos¢ Sg ponizej minimalne; czujnikéw ogrzejg czujniki do
moze ulec temperatury wymaganej  minimalnej temperatury
pogorszeniu. do zapewnienia wymaganej do dokfadnego

doktfadnego prowadzenia. prowadzenia. Gdy czujniki osiggna
minimalng temperature, zostanie
wyswietlony komunikat
,Wymagana inicjalizacja. Nie
przemieszczaj maszyny i dotknij
Uruchom ponownie”. Komputer
mozna przenosi¢ w oczekiwaniu na
zakonczenie inicjalizacji.
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Korzystanie z prowadzenia terenowego

Zawartosc¢ rozdziatu:

Powierzchnie terenowe::

W niniejszym rozdziale objasniono korzystanie z powierzchni terenowych.
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6.1 Powierzchnie terenowe:

Powierzchnie terenowe umozliwiajg tworzenie powierzchni 3D z poziomu kabiny.
Korzystajac z kreatora powierzchni terenowych, mozesz tworzy¢ proste powierzchnie lub
ztozone elementy trasy z naniesionymi przekrojami.

UWAGA - Od wersji 2.23 system zapisuje nachylenie terenowe lub powierzchnie
elementu trasy i przekroju w formacie LandXML. Aby uzyskac wiecej informacji, patrz
Format LandXML.

6.1.1 Tworzenie nowego projektu terenu

Po utworzeniu powierzchni terenowej mozna albo zapisac jg pod istniejgcym projektem,
albo utworzy¢ nowy projekt terenu.

Aby utworzy¢ nowy projekt terenu:

1. Na ekranie Konfiguracja zadania wybierz symbol plusa == po prawej stronie pola
Projekt. Spowoduje to otwarcie ekranu Utworz projekt.

2. W polu Project Name (Nazwa projektu) wprowadz niepowtarzalng nazwe nowego
projektu terenu i nacisnij przycisk Save (Zapisz).

6.1.2 Tworzenie powierzchni terenowej

WSKAZOWKA - Po utworzeniu powierzchni terenowej mozna nadac jej nazwe. Moze
to byc¢ przydatne w razie checi ponownego wykorzystania go w przysztosci.

Aby rozpoczac tworzenie powierzchni terenowey:
1. Na ekranie Konfiguracja zadania wybierz projekt, a nastepnie przejdz do pola Tryb i
wybierz Projekt.

2. Wybierz symbol plusa == o prawej stronie pola Powierzchnia prowadzenia.
Zostanie wyswietlony kreator powierzchni terenowej.

3. Aby utworzy¢ prostg powierzchnie, dotknij pole ,,Poziom”. lub ,,Nachylenie”..
Aby narysowac element trasy i odcinek, a nastepnie potgczyc je, dotknij pole ,Element

trasy”, a nastepnie ,,Odcinek”‘.

WSKAZOWKA - Wybierz wzér w polu Plik wzoru, tak aby linie tego projektu byty
wyswietlane podczas przegladania ukoriczonej powierzchni terenowej na ekranie
roboczym.

Po utworzeniu nowej powierzchni terenowej jest ona automatycznie wybierana jako
powierzchnia prowadzenia.
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6.1.3 Powierzchnia réwnego podtoza

Aby utworzy¢ powierzchnie rownego podtoza, wybierz odniesienie prowadzenia, a
nastepnie okresl uniesienie.

WSKAZOWKA - Dotknij @ tutaj, aby ustawic biezgcg wysokos¢ jako punkt
odniesienia.

6.1.4 Powierzchnia nachylenia
Aby utworzy¢ wzor nachylenia, wykonaj cztery ponizsze kroki:

1. Wybierz odniesienie prowadzenia i wyznacz wspotrzedne poczgtkowego punktu
elementu trasy.
2. Wybierz typ nachylenia:
- Punktikierunek: Tworzenie wzoru nachylenia poprzez potaczenie punktu
poczatkowego z okreslonym kierunkiem i niwelacja.
= 2 punkty: Tworzenie powierzchni nachylenia na podstawie dwoch punktow
elementu trasy.
3. Zdefiniowanie powierzchni.
Stosujgc metode punktu i kierunku, podaj katy kierunku sciezki elementu trasy i
niwelacje gtéwnego spadku powierzchni we wskazanym kierunku.
Stosujgc metode 2 punktow, wybierz odniesienie lemiesza, a nastepnie wprowadz
wspotrzedne drugiego punktu, aby okresli¢ kierunek i niwelacje elementu trasy.
4. Wprowadz kat nachylenia poprzecznego. W przypadku podwdjnego nachylenia
poprzecznego podaj jego lewy i prawy kat.

WSKAZOWKA -

* Dotknij @ tutaj, aby ustawic biezgce wspotrzedne jako punkt odniesienia.
 Dotknij pole Poziom, aby ustawi¢ wartos¢ 0% kata/katéw nachylenia
poprzecznego.

e Po zmianie typu nachylenia z 2 punktéw na punkt i kierunek, wartosci pol
zostang przeliczone na nowo w oparciu o wartosci wprowadzone dla obu
punktéw. Na tej podstawie sprawdz, czy obliczone wartosci kierunku i spadku
mieszczg sie w granicach projektowych.

UWAGA - Cieniowanie powierzchni rozcigga sie tylko na 1 km (0,6 mili) od elementu
trasy na ekranie roboczym. Prowadzenie nadal jest aktywne powyzej 1 km (0,6 mili), ale
cieniowanie powierzchnijest niedostepne. Rozwaz utworzenie drugiego terenowego
wzoru nachylenia, jesli wymagane jest cieniowanie powierzchni w odlegtosci wiekszej
niz 1 km (0,6 m) od pierwotne;j linii.
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6.1.5 Powierzchnia elementu trasy i odcinka
Podczas tworzenia elementu trasy i odcinka nalezy wykonac nastepujgce 3 kroki:

1. Utworzenie elementu trasy.
- Utworzenie punktow okreslajgcych sciezke elementu trasy (widok planu).
- Ustawienie wysokosci punktow, aby okresli¢ nachylenie elementu trasy (widok
wysokosci).
2. Utworzenie sekdji.

3. Potgczenie sekdjii elementu trasy w celu utworzenia modelu 3D powierzchni
terenowej.

Powierzchnie terenowg mozesz stworzyc¢ za pomocg korncowki lemiesza bezposrednio na
ekranie lub na podstawie szablonu.
Krok 1: Tworzenie wyréwnania

Wybierz jedng z metod ryzowania opisanych w tabeli ponizej.

lkona Metoda i opis

& Rysowanie za pomocg punktow, Uzyj punktdw zarejestrowanych na
ekranie roboczym lub punktéw zaimportowanych z
oprogramowania biurowego.

8 Rysowanie za pomocg odniesienia lemiesza. Okreslanie punktéw
elementu trasy za pomocg odniesienia koncowki ostrza.

@ Importowanie istniejacego elementu trasy. Uzycie juz utworzonego
elementu trasy jako szablonu. Rezultat mozna edytowac oraz
zapisywac jako nowy element trasy.

Tryby edycji elementu trasy

Opisane w ponizszej tabeli tryby edycji sg dostepne dla kazdej metody rysowania
elementdw trasy.

DomyslInie wybierany jest tryb edycji 9, wspotrzednych . Aby wybrac inny tryb, dotknij
przycisk trybu edycji.

lkona Trybiopis
g Edytuj wspotrzedne. Skorzystaj z tej opdji, aby zmienic odchylenie na

potnoc, odchylenie na wschod lub wysokosc punktu.

,@{ Edycja odcinka. Skorzystaj z tej opcji, aby zmienic odlegtos¢, kat
wewnetrzny lub wysokos¢ punktu.
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Element trasy jest tworzony w dwoch krokach:

1. Utworzenie punktow okreslajgcych sciezke elementu trasy (Widok planu).

2. Ustawienie wysokosci punktow, aby okresli¢ nachylenie elementu trasy (Widok
wysokosci).

' WSKAZOWKA - Dotknij obszar wewngtrz pola, aby zmienic jego zawartosc¢.

Rysowanie za pomocg punktéw

Widok planu

W celu utworzenia nowego elementu trasy mozesz wykorzystac punkty zarejestrowane na
ekranie roboczym albo punkty zaimportowane z oprogramowania biurowego. Dotknij @
aby z ekranu Punkty wybrac punkty do dodania do nowego elementu trasy.

Skorzystaj z filtrow na ekranie Punkty, aby wyswietlac tylko punkty zarejestrowane na
ekranie roboczym, punkty zaimportowane z oprogramowania biurowego albo wszystkie
punkty.

Punkty biurowe sg zapisywane w biurowych plikach projektu. Aby uzy¢ dowolne dostepne
punkty biurowe, najpierw wybierz projekt biurowy na ekranie Konfiguracja zadania.

WSKAZOWKA - Skorzystaj z widoku planu, aby szybko sprawdzi¢ rozmieszczenie
swoich punktow w obszarze roboczym. Punkty wybrane bedg zaznaczone.

Kursor -@- bedzie wskazywat aktywny punkt. Potozenie dodatkowych punktow jest
okreslane w odniesieniu do punktu pierwotnego.

UWAGA - Utworzonego punktu pierwotnego nie mozna edytowac - zalezy od niego

potozenie wszystkich pozostatych punktow. Aby zmieni¢ punkt pierwotny, dotknij o [
utworz nowy punkt.

Dotknij O aby cofngc ostatnig czynnosc. Dotknij @ aby usungc¢ zaznaczony punkt lub
dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat usuniety.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.
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WSKAZOWKA -

 Dotknij punkt, ktéry ma byc¢ zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je doktadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki P_'[ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wtasnych
wzorow. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Widok wysokosci

Po utworzeniu punktow okreslajgcych Sciezke elementu trasy dotknij karte widoku
wysokosci, aby okresli¢ niwelacje elementu trasy poprzez zdefiniowanie wysokosci
punktow.

Widok ten wyswietla wysokos¢ wszystkich punktéw lezgcych wzdtuz elementu trasy.

DomyslInie aktywny jest pierwszy i ostatni punkt elementu trasy @ . Czarna przerywana
linia wskazuje na regularng niwelacje pomiedzy dwoma punktami.

' UWAGA - Dotknij po kolei dwa punkty na linii, aby staty sie aktywne.
Czarne kropki informujg o roznicy wysokosci pomiedzy aktywnymi punktami.

Po wybraniu segmentéw powigzanych przez aktywne punkty, dotknij przycisk Dopasu;

wierzchofki {:{; aby dopasowac segmenty pomiedzy aktywnymi punktami. Funkdja ta
przydaje sie do nadawania tego samego nachylenia lub niwelacji wielu segmentom.

UWAGA - Przycisk Dopasuj wierzchotki jest dostepny wytgcznie w widoku wysokosci
dopiero po utworzeniu trzech lub wiekszej liczby punktow.

UWAGA - Po zmianie ktorejkolwiek pozycji poziomej w widoku planu sprawdz rowniez
widok wysokosci, aby wprowadzi¢ ewentualne poprawki.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.
Rysowanie za pomoca odniesienia lemiesza

Widok planu

W celu utworzenia nowego elementu trasy mozesz takze uzy¢ odniesienia lemiesza. Aby
wybrac inny punkt odniesienia, dotknij ikone Odniesienie &7 .
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Kursor G} bedzie wskazywat aktywny punkt. Potozenie dodatkowych punktow jest
okreslane w odniesieniu do punktu pierwotnego.

UWAGA - Utworzonego punktu pierwotnego nie mozna edytowac - zalezy od niego

potozenie wszystkich pozostatych punktow. Aby zmienic¢ punkt pierwotny, dotknij 0 [
utworz nowy punkt.

Po kazdym przemieszczeniu lemiesza do nastepnego punktu dotknij ikone Dodaj punkt

@

Dotknij O aby cofngc ostatnig czynnosc. Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub
dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat usuniety.

Mozesz edytowac punkt utworzony za pomocg odniesienia lemiesza.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.

WSKAZOWKA -
 Dotknij punkt, ktéry ma byc zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.
 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je dokfadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wtasnych
wzordw. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Widok wysokosci

Po utworzeniu punktow okreslajgcych sciezke elementu trasy dotknij karte widoku
wysokosci, aby okresli¢ niwelacje elementu trasy poprzez zdefiniowanie wysokosci
punktow.

Widok ten wyswietla wysokos¢ wszystkich punktow lezgcych wzdtuz elementu trasy.

Domyslnie aktywny jest pierwszy i ostatni punkt elementu trasy (®) . Czarna przerywana
linia wskazuje na regularng niwelacje pomiedzy dwoma punktami.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 103



6 Korzystanie z prowadzenia terenowego

' UWAGA - Dotknij po kolei dwa punkty na linii, aby staty sie aktywne.
Czarne kropki informujg o roznicy wysokosci pomiedzy aktywnymi punktami.

Po wybraniu segmentow powigzanych przez aktywne punkty, dotknij przycisk Dopasu;

wierzchofki {,{. aby dopasowac segmenty pomiedzy aktywnymi punktami. Funkcja ta
przydaje sie do nadawania tego samego nachylenia lub niwelacji wielu segmentom.

UWAGA - Przycisk Dopasuj wierzchotki jest dostepny wytgcznie w widoku wysokosci
dopiero po utworzeniu trzech lub wiekszej liczby punktéw.

UWAGA - Po zmianie ktorejkolwiek pozycji poziomej w widoku planu sprawdz réwniez
widok wysokosci, aby wprowadzi¢ ewentualne poprawki.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.

Importowanie istniejgcego elementu trasy

Z istniejgcego elementu trasy mozesz utworzyc¢ szablon. Szablon mozesz edytowac oraz
zapisac pod niepowtarzalng nazwg jako nowy element trasy.

UWAGA - Szablony utworzone w ramach powierzchni terenowej bedg znajdowaty sie
na liscie dostepnych szablondw.

Kursor G} bedzie wskazywat aktywny punkt. Potozenie dodatkowych punktow jest
okreslane w odniesieniu do punktu pierwotnego.

UWAGA - Utworzonego punktu pierwotnego nie mozna edytowac - zalezy od niego

potozenie wszystkich pozostatych punktow. Aby zmienic punkt pierwotny, dotknij 0 i
utworz nowy punkt.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciagnij punkt w inne potozenie.

WSKAZOWKA -

 Dotknij punkt, ktéry ma by¢ zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je dokfadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki P_T wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.
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WSKAZOWKA - Aby dodac¢ nowy punkt w $rodku segmentu, podéwietl pierwszy punkt
poprzez dotkniecie go, a nastepnie dotknij @

Dotknij O aby cofngc ostatnig czynnosc. Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub
dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat usuniety.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wiasnych
wzorow. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.

Krok 2: Utwérz przekroj

Sekdje sg pewnego rodzaju szablonami stuzgcymi do definiowania drég, skarp czy kanatow.
Sekcja sktada sie z okreslonej liczby segmentow.

Aby utworzyc sekcje, zastosuj jedng z metod opisanych w tabeli ponizej.

lkona Metoda i opis

g Rysowanie palcem bezposrednio na ekranie, Zdefiniuj punkty sekcji,
dotykajac odpowiednich miejsc na ekranie.

8 Rysowanie za pomocg odniesienia lemiesza. Zdefiniuj punkty sekj
za pomocg odniesienia lemiesza.

@ Importowanie istniejacej sekdji. Zapisz pamiec sekgji jako szablon.
Szablon mozna edytowac oraz zapisywac jako nowg pamiec sekcji.

Tryby edycji sekgji
Opisane w ponizszej tabeli tryby edycji sg dostepne w kazdym trybie tworzenia sekdji.

DomyslInie wybierany jest tryb edycji «* linii. Aby wybrac inny tryb, dotknij przycisk trybu
edycji.

lkona Trybiopis

° Edycja punktu. W trybie edycji punktu potozenie punktu jest
okreslane na podstawie wzglednych pomiardw (na przyktad
rosngcych wraz z odlegtoscia).

- Edycja linii. W trybie edydji linii mozesz wyznaczy¢ potozenie punktu
na podstawie kata i odlegtosci w poziomie od poprzedniego punktu.
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lkona Trybiopis

ﬂ Skaluj wszystko. W trybie skalowania wszystkiego mozesz wyznaczyc
wielkosc sekcji na podstawie szerokosci i wysokosci.

UWAGA - W trybie skalowania wszystkiego €@ wskazuje, ze
proporcja wysokosci i szerokosci zostanie zachowana wraz ze
zmiang skali. Dotknij, aby zmieni¢ wymiary niezaleznie od siebie
(@),

' WSKAZOWKA - Dotknij obszar wewngatrz pola, aby zmienic jego zawartosc.

Rysowanie palcem bezposrednio na ekranie

W tym trybie mozesz tworzyc i zapisywac nowe sekcje, dotykajgc ekran w celu naniesienia
punktow.

Kursor G} bedzie wskazywat aktywny punkt. Potozenie dodatkowych punktow jest
okreslane w odniesieniu do punktu pierwotnego.

Nowy punkt jest tworzony po kazdym podniesieniu palca z ekranu.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.

Dotknij 0 aby cofngc ostatnig czynnosc. Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub
dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat usuniety.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wtasnych
wzordw. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.

Rysowanie za pomoca odniesienia lemiesza

W celu utworzenia nowej sekcji mozesz takze uzy¢ odniesienia lemiesza. Aby wybrac inny
punkt odniesienia, dotknij ikone Odniesienie M7 .

Po kazdym przemieszczeniu lemiesza do nastepnego punktu dotknij ikone Dodaj punkt

@

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.
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Mozesz edytowac punkt utworzony za pomocg odniesienia lemiesza.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowac, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.

WSKAZOWKA -

 Dotknij punkt, ktéry ma byc zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je dokfadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.

UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wtasnych
wzordw. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.

Importowanie istniejgcej sekgcji
Z istniejgcej sekdji mozesz utworzyc szablon. Szablon mozesz edytowac oraz zapisac pod
niepowtarzalng jako nowg sekcje.

Kursor G} bedzie wskazywat aktywny punkt. Potozenie dodatkowych punktow jest
okreslane w odniesieniu do punktu pierwotnego.

UWAGA - Utworzonego punktu pierwotnego nie mozna edytowac - zalezy od niego

potozenie wszystkich pozostatych punktow. Aby zmienic punkt pierwotny, dotknij 0 i
utworz nowy punkt.

Dotknij punkt, ktory chcesz wyedytowad, a nastepnie zmien wartosci liczbowe w polach,
albo przeciggnij punkt w inne potozenie.

WSKAZOWKA -

 Dotknij punkt, ktéry ma by¢ zmieniony i przytrzymaj go, az zmieni kolor na zotty
przed przeciggnieciem punktu do nowego potozenia.

 Przybliz widok punktow, aby rozmiescic je dokfadniej. W miare przyblizania
widoku oczka siatki sg coraz mniejsze.
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UWAGA - Ustawienie blokowania do siatki ﬂ wptywa na umiejscowienie
przecigganych i upuszczanych punktow.

Dotknij o aby cofngc ostatnig czynnosc. Dotknij @ aby usungc zaznaczony punkt lub
dotknij dwukrotnie dany punkt, aby zostat usuniety.

lkony na pasku zadan odpowiadajg narzedziom przydatnym do tworzenia wtasnych
wzorow. Patrz: Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach.

Po wprowadzeniu zmian dotknij przycisk Dalej.

Krok 3: taczenie elementu trasy i sekcji

Na tym koncowym etapie sekcje jest tgczona z elementem trasy. Domysinie pierwszy punkt
sekgji stanowi ,kotwice” tgczaca sekcje z elementem trasy.

Narzedzia do rysunku

lkony na ekranie rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do tgczenia elementu
trasy i sekgji.

lkona Opis

-0 Wprowadz odlegtosc¢ do rozszerzenia powierzchni wstecz od
pierwszego punktu zdefiniowanego w elemencie trasy. Wartosc
maksymalna to 500 m.

(B 2 Wprowadz odlegtosc¢ do rozszerzenia powierzchni poza pierwszy
punkt zdefiniowany w elemencie trasy. Wartos¢ maksymalna to 500
m.

< Dotknij, aby przesungc punkt przeciecia sekgji i elementu trasy do

poprzedniego punktu.

> 2 Dotknij, aby przesungc punkt przeciecia sekgji i elementu trasy do
nastepnego punktu.

bt Dotknij, aby obrocic sekcje w poziomie bez wprowadzania zmian w
punkcie przeciecia sekdji i elementu trasy. Skorzystaj z tej funkgji,
jesli sekcja jest potgczona ze ztg strong elementu trasy i konieczna
jest zmiana strony. Przyktadowo jesli sekcja jest potgczona z lewg
strong elementu trasy, a powinna znajdowac sie po prawej stronie
lub odwrotnie.

€ Dotknij, aby zresetowac przyblizenie i wyswietli¢ caty rysunek
widoku.
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Widok planu

Aby wyedytowac punkt przeciecia sekgji, dotknij ikony Nastepny punkt (0>) oraz Poprzedni
punkt (<0). Krzyzyki osi wskazujg miejsce przeciecia sie sekcji i elementu trasy.
Widok 3D

W widoku 3D mozesz zweryfikowac racjonalnosc powierzchni.
' WSKAZOWKA - Aby zobaczy¢ szczegdty powierzchni, przybliz widok.

System automatycznie przypisze do powierzchni kolejng dostepng nazwe, na przyktad:
,Wzor terenowy 2". W razie potrzeby dotknij obszar w polu Nazwa, aby podac inng nazwe.
Jesli chcesz zmieni¢ nazwe powierzchni pdzniej, mozesz to zrobic na ekranie Menedzer
powierzchni.

Dotknij przycisk Zastosuj.

Narzedzia do rysowania dostepne we wszystkich trybach

lkony na ekranie rysowania odpowiadajg narzedziom przydatnym do rysowania elementéw
trasy i sekgji.

lkona Opis

O Dotknij, aby cofngc¢ ostatnig czynnosc.

';of Lustrzane odbicie istniejgcej sekcji wzgledem punktu pierwotnego
. albo punktu korcowego. W wyskakujgcym oknie wybierz kierunek

lustrzanego odbicia.

Wybierz opcje ';og" aby skopiowac i odbic sekcje oraz doczepic jg do
punktu korncowego.

Wybierz opcje oﬁ, aby skopiowac i odbic sekcje oraz doczepic jg do
punktu pierwotnego.

UWAGA - Dziatania niedostepne w Kroku 1: Tworzenie
wyréwnania.

@ Dotknij, aby zresetowac przyblizenie i wyswietli¢ caty rysunek
widoku.

Blokowanie do siatki. Nowe punkty bedg umieszczane na
najblizszym wezle siatki na rysunku.

Nieblokowanie do siatki. Nowe punkty bedg umieszczane w
dowolnych miejscach na rysunku. Dotknij, aby przetgczyc tryb.

ILYLY

UWAGA - Blokowanie do siatki dotyczy wytgcznie punktow
tworzonych i przemieszczanych dotykowo na ekranie.
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6 Korzystanie z prowadzenia terenowego

Wskazowki dotyczace unikania nachodzacych na siebie powierzchni w
powierzchniach terenowych

Korzystanie z metody Element trasy i sekcja do tworzenia powierzchni terenowych moze
spowodowac utworzenie powierzchni nachodzacych na siebie. Gdy powierzchnie nachodza
na siebie, system moze nie oferowac prowadzenia.

Aby moc korzystac z metody Element trasy i sekcja do tworzenia powierzchni, ktore nie
nachodzg na siebie, tworz nastepujgce elementy trasy:

e Proste badz z szerokimi naroznikami i krzywiznami.

e Rozpoczynajgce i konczace sie prostymi czesciami - jesli powierzchnia ma sie
zamykac. Z pozostawieniem niewielkiego odstepu miedzy rozpoczeciem i
zakonczeniem elementu trasy.

e Zniewielkimi lub ptynnymi zmianami wysokosci.

* Przebiegajace wzdtuz wewnetrznych krawedzi pozgdanych powierzchni, aby
umieszczanie sekcji tworzyto powierzchnie wzdtuz otwartych bokéw elementdw trasy.

e Zastosujwaskie przekroje, szczegodlnie w przypadku powierzchni z naroznikami lub
krzywiznami.

Po potaczeniu elementu trasy i sekcji przejdz do widoku 3D, aby sprawdzic:

» Nachodzgce na siebie sekcje - kolor ciemnoszary
» Brakujgce sekcje - brak koloru szarego
» Niedostatecznie uformowane sekcje - mozliwe stabe punkty prowadzenia

UWAGA - Podczas tworzenia sekgji system nie odwzorowuije linii, ktérych kgt zmienia
sie 0 mniej niz 5° na ekranie roboczym lub w okienku podgladu. Jesli dotkniesz miejsca,
w ktorym znajduje sie nieodwzorowana linia, nadal mozesz jg zaznaczyc.

Zmiana nazwy powierzchni terenowej

Na ekranie Menedzer powierzchni mozesz zmieni¢ nazwe powierzchni terenowej. Jesli
chcesz ponownie wykorzystac te powierzchnie w przysztosci, zmien nazwe na taka, ktora
bedzie tatwa do zapamietania.
1. Kliknijikone E obok witasciwej powierzchni. Wyswietli sie menu.
2. Wybierz opcje Zmien nazwe. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zmieri nazwe
powierzchni terenowe.

3. Wprowadz nowg nazwe powierzchni terenowe.
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6 Korzystanie z prowadzenia terenowego

Edycja powierzchni terenowej
S3 2 sposoby na edycje istniejgcej powierzchni terenowej:
e Na ekranie Menedzer powierzchni:

a. Kliknijikone E obok nazwy powierzchni terenowe;.
b. Wybierz opcje Edytuj. To spowoduje otwarcie powierzchni w kreatorze
powierzchni terenowych.

e Na ekranie roboczym:
a. Nacisnij i przytrzymaj na ekranie roboczym, aby otworzy¢ menu kontekstowe.

b. Kliknij powierzchnie terenowa, ktérg chcesz edytowac. System wyswietli opcje
dostepne dla danej powierzchni.

c. Dotknij Edytuj. To spowoduje otwarcie powierzchni w kreatorze powierzchni
terenowych.
Usuwanie powierzchni terenowej

Na ekranie Menedzer powierzchni mozesz usungc powierzchnie terenowg.

1. Kliknijikone E obok wiasciwej powierzchni. Wyswietli sie menu.
2. Wybierz opcje Usun. Pojawi sie okno dialogowe potwierdzenia.
3. Kliknij Tak. Powierzchnia terenowa zostata usunieta.

Wyswietlanie linii wzoru i uzyskiwanie prowadzenia

W trakcie korzystania z powierzchni terenowej mozesz wczyta¢ wzor biurowy. Mozesz
wyswietli¢ linie wzoru jako odniesienie lub wybrac linie do prowadzenia poziomego.

Na ekranie Konfiguracja zadania:

1. Wybierz plik wzoru biurowego z pola Plik wzoru.
2. Utworz lub wybierz powierzchnie prowadzenia z pola Powierzchnia prowadzenia.

Na ekranie roboczym zobaczysz powierzchnie terenowg jako powierzchnie
prowadzenia, ale wyswietlany bedzie ukfad linii z wzoru.

3. Dotknijiprzytrzymaj linie, aby wybrac jg do prowadzenia poziomego.

6.1.6 Format LandXML

We wczesniejszych wersjach system tworzyt powierzchnie terenowe w roznych formatach,
w zaleznosci od rodzaju powierzchni:

Typ powierzchni Format pliku

Pozioma level
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6 Korzystanie z prowadzenia terenowego

Typ powierzchni Format pliku
Nachylenie (lub podwojne nachylenie) slope
Element trasy i przekrgj infield

Teraz system zapisuje powierzchnie .slope i .infield surfaces w standardowym dla branzy
formacie LandXML. Umozliwia to:

 Edycje powierzchni terenowych w oprogramowaniu CAD

» Udostepnianie wygenerowanych powierzchnie innym systemom obstugujgcym
LandXML

Format .level pozostaje bez zmian.

Powierzchnie terenowe utworzone wczesniej w systemie (.slope lub .infield) sg
automatycznie konwertowane do formatu LandXML po uruchomieniu systemu. W
przypadku importu pliku .slope lub .infield jest on konwertowany do formatu LandXML
podczas importowania. Pierwotne pliki sg zapisywane w folderze
\FieldData\Designs\Archive\.
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Korzystanie z pojedynczego
prowadzenia 3D

Zawartos¢ rozdziatu:
Korzystanie z prowadzenia UTS
Najlepsze praktyki korzystania z pojedynczego prowadzenia 3D

Stosowanie celu MT9xx maszyny z tachimetrem UTS lub pojedynczym odbiornikiem GNSS
do precyzyjnego prowadzenia 3D wedtug obu koncowek krawedzi tngcej.

Precyzja oferowana przez system UTS jest wieksza niz ta zapewniana przez odbiorniki
GNSS. Ponadto dziata takze w warunkach, w ktorych skutecznosc prowadzenia GNSS

zazwyczaj spada.
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7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

7.1 Korzystanie z prowadzenia UTS
Skonfiguruj maszyne, aby mogta tgczyc sie z przyrzagdem UTS w celu prowadzenia maszyny.

Aby wigczy¢ prowadzenie UTS, na ekranie Ustawienia maszyny wybierz opcje UTS jako
zrodto pozycjonowania.

7.1.1 Ekran Ustawienia UTS

Na ekranie Ustawienia UTS mozna wybrac sie¢ i kanat radiowy, przez ktére przyrzad UTS
bedzie tgczyt sie z systemem. Upewnij sie, ze ustawienia kanatu i sieci w maszynie
odpowiadajg tym w przyrzadzie UTS.

UWAGA - Upewnij sie, ze przyrzad UTS zostat ustawiony w tryb sterowania maszyng w
oprogramowaniu Trimble SCS900 lub Siteworks i ze na niewielkim ekranie z przodu
przyrzadu UTS wyswietlany jest komunikat ,Oczekiwanie na potgczenie”.

UWAGA - Upewnij sie, ze cele MT9xx wszystkich maszyn z prowadzeniem UTS
znajdujgcych sie na tym samym obszarze sg skonfigurowane z roznymi wartosciami
identyfikatoréw celu.

WSKAZOWKA -

 Ustawienia kanatu i ID sieci przyrzadu UTS mozna sprawdzi¢ na niewielkim
ekranie z przodu urzadzenia.

» Na ekranie Ustawienia UTS wytgcz opcje Automatyczne wyszukiwanie, jesli w
razie utraty celu MT9xx maszyny wolisz wréci¢ maszyng do ostatniej sledzonej
pozydji i recznie rozpoczac wyszukiwanie.

Jeslimasz konto Operator Plus, mozesz skonfigurowac progi tolerancji UTS za pomocg
przycisku Zaawansowane na ekranie Ustawienia UTS.

7.1.2 Ekran Zarzadzanie UTS

Na ekranie Zarzadzanie UTS mozna wybierac i stosowac przyrzady UTS o tym samym
numerze kanatu i z tej samej sieci, co maszyna i bedgce w zasiegu tgcznosci radiowe;
maszyny.

System obstuguje tgcznosc z maksymalnie piecioma przyrzgdami UTS.
WSKAZOWKA -

» Aby uzyska¢ mozliwie najlepsza dokfadnos¢, do prowadzenia wybierz przyrzad
znajdujacy sie nie dalej niz 200 metréw od maszyny.

e Wybierz nazwe wiasng dla tachimetru Trimble SPSx30 za pomoca
oprogramowania Trimble SCS900 lub Siteworks.
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7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

UWAGA - Przed potgczeniem przyrzadu z poziomu maszyny uzyj oprogramowania
Trimble SCS900 albo Siteworks do potgczenia sie z przyrzagdami UTS i skonfigurowania
ich w trybie Sterowanie maszyng. Doktadnos¢ prowadzenia maszyny zalezy od precyzji
ustawienia przyrzadu UTS.

UWAGA - W przypadku wytgczenia przyrzadu UTS wykorzystywanego do prowadzenia
I uruchomienia go w innym potozeniu lub w przypadku rozpoczecia korzystania z
innego przyrzadu UTS, system wyczysci przesuniecia niwelacji i przemieszczenia.
Zanim przyrzad UTS bedzie mdgt zostac wykorzystany do prowadzenia, zostanie
wyswietlony komunikat Przesuniecia niwelacji i przemieszczenia zostang

WYCZysSzCzone.

UWAGA - Aby uzy¢ przyrzadu UTS do prowadzenia, dotknij wiersz przyrzadu w
obrebie kolumny Nazwa lub Status UTS. Dotkniecie wiersza przyrzadu UTS winnym
miejscu nie rozpocznie prowadzenia. Ma to na celu zapobieganie przypadkowemu
uruchomieniu przyrzadu po dotknieciu ekranu w miejscu tych kolumn.

Znaczenie statuséw UTS

Element

Funkcja

Trwa konfigurowanie

Komunikat ten jest wyswietlany podczas nawigzywania
tgcznosci radiowej z przyrzgdem UTS po dotknieciu jego ikony
w celu uruchomienia przyrzadu.

Szybkie
wyszukiwanie...

Komunikat ten jest wyswietlany podczas wyszukiwania celu
przez przyrzad UTS.

Wyszukiwanie

Komunikat ten jest wyswietlany podczas wyszukiwania celu
przez przyrzad UTS.

Sledzenie Komunikat ten jest wyswietlany podczas sledzenia celu przez
przyrzad UTS.
Wykorzystywany do  Komunikat ten jest wyswietlany zamiast statusu sledzenia, jesli

prowadzenia

przyrzad UTS jest wybrany do prowadzenia. Przyrzad UTS
odpowiedzialny za prowadzenie jest wyswietlany u gory listy i
zaznaczony kolorem pomaranczowym.

Utracono cel

Pojawia sie, gdy przyrzad UTS nie Sledzi celu maszyny i
wyszukiwanie nie powiodto sie
ALBO

Gdy automatyczne wyszukiwanie jest wytgczone, a urzadzenie
UTS nie Sledzi celu maszyny  nie rozpoczeto wyszukiwania.
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7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

Element Funkcja

UuTsS Komunikat ten jest wyswietlany, jesli przyrzad UTS zgtasza brak
niewypoziomowany  wypoziomowania. Aby rozwigzac problem, roztgcz
przyrzad UTS z poziomu menu w prawym gornym rogu ekranu

=, Wypoziomuj g0 ponownie, jeszcze raz SkOﬁfIgUFUJ

przyrzad w oprogramowaniu Trimble SCS900 lub Siteworks, a
nastepnie uruchom go z poziomu maszyny.

Konfiguracja nie Komunikat ten jest wyswietlany, jesli po dotknieciu ikony

powiodta sie uruchamiania przyrzadu UTS nie udato sie nawigzac
potgczenia radiowego z maszyny do przyrzadu. Aby rozwigzac
problem, roztgcz przyrzad UTS z poziomu menu w prawym
gérnym rogu ekranu & , jeszcze raz skonfiguruj przyrzad w
oprogramowaniu Trimble SCS900 lub Siteworks, a nastepnie
uruchom go z poziomu maszyny.

Poza zasiegiem Komunikat ten jest wyswietlany, jesli przyrzad UTS znajduje sie
w wiekszej odlegtosci niz odlegtos¢ maksymalna ustawiona dla

tolerancji UTS. Aby uzyskac wiecej informacji, patrz Znaczenie
tolerangji UTS,

Réznice poziome i pionowe

Doktadnosc prowadzenia UTS zmniejsza sie w miare zwiekszania odlegtosci od instrumentu
UTS wykorzystywanego do prowadzenia. Niektore projekty wymagajg wykorzystania
wiekszej liczby instrumentow UTS w celu zapewnienia doktadnosci prowadzenia na catej
diugosci przebiegu. W takiej sytuacji konieczne jest przetgczanie sie miedzy instrumentami
UTS w trakcie przebiegu.

Gdy podczas jednego przebiegu korzysta sie z kilku instrumentow UTS, wartosci roznic
poziomych i pionowych wysSwietlane na ekranie Zarzadzanie UTS dotyczg roznic potozenia
docelowego zgtaszanego przez instrument UTS wykorzystywany do prowadzenia i potozen
zgtaszanych przez inne instrumenty UTS sledzgce dany cel. Wartosci roznic poziomych

i pionowych informujg o jakosci konfiguracji instrumentu UTS w trakcie przebiegu.

Pierwszy instrument UTS Sledzacy dany cel powinien wskazywac zerowg wartos¢ btedu.
Przy kazdym przetgczeniu z instrumentu na instrument roznice poziome i pionowe miedzy
wskazaniami poszczegolnych instrumentow UTS sg kompensowane przez system.
Kompensacja jest akumulowana przy kazdym przetgczeniu w ramach wartosci przesuniecia
przemieszczenia.

UWAGA - Jesli w trakcie przebiegu przesuniecie przemieszczenia zostanie
zresetowane, wowczas moga pojawic sie znaczne roznice wysokosci powierzchni
uformowanej i prowadzenia w poziomie.
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Znaczenie informacji na temat UTS

Na ekranie Zarzadzanie UTS i na ekranach roboczych wyswietlane sg ikony.

lkona Opis

A Wyswietlana, gdy odlegtosc¢ do przyrzadu UTS przekracza ostrzegawczg

wartosc graniczna. Aby uzyskac wiecej informacji, patrz Znaczenie
tolerangji UTS,

Wyswietlana, gdy odlegtos¢ do przyrzadu UTS znajduje sie poza
wartoscig graniczng odlegtosci lub potozenia. Aby uzyskac wiecej
informacji, patrz Znaczenie tolerancji UTS,

Dotknij, aby dla przyrzadu na liscie wyswietli¢ menu w prawym gornym
rogu. Za pomocg pozycji menu mozna wykonywac nastepujgce
dziatania:

* Po dotknieciu E#& nawigzywane jest pofaczenie radiowe z
przyrzagdem UTS, a przyrzad jest przenoszony na liste Przyrzady
potgczone.

UWAGA - Po uruchomieniu przyrzadu UTS z poziomu
maszyny bedzie on niedostepny dla innych maszyn ani
geodetow.

* Dotknij &, aby uzy¢ podigczonego przyrzadu UTS do
prowadzenia.

UWAGA - Opcja niedostepna, jesli przyrzad UTS znajduje sie
poza zasiegiem lub poza tolerancjg odlegtosci bgdz
potozenia.Aby uzyskac wiecej informacji, patrz Znaczenie
tolerancji UTS.

* Dotknij . aby przestac¢ uzywac przyrzadu UTS. Przyrzad ten
bedzie nastepnie dostepny dla innych maszyn i geodetow na
miejscu.

* Dotknij Q aby uruchomic wyszukiwanie przyrzagdu UTS, ktére
znajdzie cel MT9xx w razie utraty sledzenia.

* Dotknij > & aby anulowac rozpoczete wyszukiwanie.

* Dotknij A aby wyswietli¢ informacje diagnostyczne dotyczgce
przyrzadu UTS i celu maszyny.

&= Wyswietlana, gdy przyrzad UTS jest podtgczony do zewnetrznego zrodta
zasilania.
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Znaczenie diagnostyki UTS

Okno informacyjne Diagnostyka wyswietla informacje o statusie przyrzgdu UTS i maszyny
MT9xx. Za pomocg tych informacji mozna rozwigzywac problemy w trakcie pracy.

Okno informacyjne wyswietla nazwe przyrzagdu UTS i jego biezgcy status.

UTS

Pola w tym obszarze wyswietlajg informacje o statusie przyrzgdu UTS.

Pole Objasnienie

Odchyl. naPotnoc  Skonfigurowana lokalizacja przyrzadu UTS.
Odchylenie na

Wschod

Wysokosc

Kompensator Status kompensatora przyrzagdu. Wigcz te opdje, aby uzyskac
optymalne rezultaty.

Wysokos¢ Ustawiona wysokos¢ przyrzadu UTS wzgledem punkt

instrumentu kontrolnego o znanej wysokosci.

Wspotczynnik skali Wspotczynnik skali ustawiony w przyrzadzie UTS.

PPM Wspotczynnik przesuniecia korygujgcy btad elektronicznego
odlegtosciomierza (EDM) przyrzgdu UTS wynikajgcy z wptywu
temperatury i cisnienia.

Nazwa punktu Nazwa punktu, w ktorym przyrzad UTS zostat skonfigurowany.

Cel maszyny

Pola w tym obszarze wyswietlajg status celu maszyny.

Pole Objasnienie

Odchyl. na Potnoc  Lokalizacja Srodka celu maszyny zmierzona przez przyrzad UTS
Odchylenie na i skorygowana o wychylenie masztu.

Wschod

Wysokosc

Okno wyszukiwania Potozenie celu maszyny wzgledem okna wyszukiwania
okreslonego w czasie konfiguracji przyrzadu UTS.

Odlegtosc Odnotowana lokalizacja celu maszyny wzgledem przyrzadu
nachylenia UTS.

Kat poziomy

Kat pionowy
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Wyszukiwanie UTS
Opcja Automatyczne wyszukiwanie jest domyslnie wigczona.

Jesli urzadzenie UTS utraci sygnat i zostanie wigczone automatyczne wyszukiwanie,
automatycznie wykona dwa typy wyszukiwania: Szybkie wyszukiwanie i petne wyszukiwanie.

Szybkie wyszukiwanie - w tym trybie przeszukuje obszar o szerokosci 3 m i wysokosdi,
wysrodkowany na ostatniej znanej pozycji maszyny. Tryb ten jest uzywany do szybkiego
powrotu do zdrowia, gdy obiekt blokuje sygnat lub krzyzuje sie miedzy przyrzagdem UTS a
maszyna.

Petne wyszukiwanie - ten tryb wykonuje petne wyszukiwanie miejsca docelowego w catym
projekcie lub zaznaczonym obszarze. Ten tryb jest uzywany, gdy szybkie wyszukiwanie nie
wykryje maszyny lub celu.

Gdy przyrzad UTS utraci pole widzenia do wybranego celu maszyny, domyslinie wykonuje
szybkie wyszukiwanie. Na ekranie prowadzenia wyswietlany jest monit informujgcy o utracie
celu i rozpoczeciu szybkiego wyszukiwania. Mozesz dotkngc¢ przycisku Anuluj wyszukiwanie
w dowolnym momencie, aby zatrzymac wyszukiwanie.

Jesli szybkie wyszukiwanie nie powiedzie sie, urzagdzenie UTS przetgcza sie w tryb petnego
wyszukiwania. Monit zostanie zaktualizowany, informujac, ze trwa petne wyszukiwanie.

Po dotknieciu przycisku Anuluj wyszukiwanie zostanie wyswietlony komunikat o btedzie
Target Lost (Zgubione miejsce docelowe) wraz z przyciskami Search (Wyszukaj) i OK (OK).
Dotknij Szukaj, aby rozpoczac szybkie wyszukiwanie, lub dotknij OK, aby zamkngc¢ monit.

Gdy funkcja automatycznego wyszukiwania jest wytgczona

Wyszukiwanie UTS mozna rozpoczac recznie z poziomu ekranu Zarzgdzanie UTS.
Na ekranie UTS Management (Zarzadzanie UTS) wysSwietlany jest stan wyszukiwania:
Szybkie wyszukiwanie - urzagdzenie wykonuje szybkie wyszukiwanie,

Wyszukiwanie - instrument wykonuje petne wyszukiwanie.

Jesli status instrumentu UTS to Target Lost (Zgubiony cel), dotknij ikony elipsy pionowej po
prawej stronie, a nastepnie dotknij Szukaj. Urzgdzenie inicjuje najpierw szybkie
wyszukiwanie. Jesli szybkie wyszukiwanie nie powiedzie sie, przefgczy sie na petne
wyszukiwanie. Wyszukiwanie mozna zatrzymac w dowolnym momencie, dotykajac ikony
pionowych elips i zatrzymujgc operadje.

Znaczenie tolerancji UTS

W przypadku stosowania wiecej niz jednego przyrzadu UTS i przetgczania sie pomiedzy nimi
w interfejsie WWW mozna skonfigurowac dopuszczalne wartosci graniczne roznic
odlegtoscii potozenia pomiedzy przyrzadami UTS. Wartosci graniczne uniemozliwiajg
przejscie pomiedzy przyrzgdami UTS poza limitem tolerancji.
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Na ekranie roboczym dla przyrzadow UTS wyswietlany jest nastepujgcy komunikat:

» Pasek tekstowy mozna skonfigurowac tak, aby wyswietlat element tekstowy
wskazujgcy, ktory cel MT9xx maszyny jest aktualnie sledzony i jaka jest jego odlegtosc¢
od przyrzadu UTS.

o W widoku planu wyswietlane sg lokalizacje przyrzaddw UTS dostepnych na terenie.
Pomaranczowa ikona wskazuje aktualnie uzywany przyrzad UTS.

Niwelacja UTS

Niwelowanie dopasowuje wysokos¢ krawedzi tngcej do znanej wysokosci w terenie.
Niwelowanie nie dopasowuje odchylenia pozycji poziomej na potnoc ani na wschaod.

WSKAZOWKA - Do ekranu Niwelacja UTS mozna przej$¢ z menu ustawieri roboczych
albo poprzez dotkniecie przycisku Zniweluj na ekranie Zarzgdzanie UTS.

Aby przeprowadzi¢ niweladje:

1. Otworz ekran Zniweluj przyrzad UTS.

2. Umiesc lemiesz nad punktem odniesienia. W tym celu mozesz przejecha¢ maszyna
albo lemieszem.

3. Wypoziomuj lemiesz na podstawie wartosci Aktualny odczyt nachylenia wyswietlanej
na ekranie Zniweluj przyrzad UTS.

4. Zapomocg tasmy zmierz odlegtos¢ od punktu odniesienia do krawedzi lemiesza.

5. W polu Koncéwka lemiesza wskaz, ktérej koncowki dotyczy niwelacja: Lewa lub Prawa.

6. Dodaj wysokos¢ punktu odniesienia i wynik pomiaru z punktu 4. Zanotuj te wartosc, a
nastepnie wprowadz jg w polu Wysokosc¢ - (A).

7. Dotknij Niweluj.

8. Przed przejazdem maszyng wroc do UTS ekranu Niwelacja i upewnij sie, ze wartosc
Ostatnia wysokos¢ niwelacji odpowiada wysokosci zanotowanej w punkcie 6.

Typowe problemy z przyrzagdem UTS

Problem Dziatanie
Przyrzad UTS nie jest Upewnij sie, ze kanat i sie¢ ustawione w maszynie
wyswietlany na ekranie odpowiadajg tym ustawionym w przyrzadzie UTS.

Zarzadzanie UTS
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7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

Problem Dziatanie

Przyrzad UTS sledzi cel dla  Na ekranie Ustawienia UTS zmien identyfikator celu na
innej maszyny maszynie.

UWAGA - Upewnij sie, ze cele MT9xx wszystkich
maszyn z prowadzeniem UTS znajdujgcych sie na
tym samym obszarze sg skonfigurowane z roznymi
wartosciami identyfikatorow celu.

Wedtug wskazan geodety  Upewnij sie, ze:
poziom niwelagji za .

_ _ Niwelacja maszyny zostata przeprowadzona. Aby
maszyna nie zgadza sie.

uzyskac wiecej informacji, patrz Niwelacja UTS.
¢ Maszyna i geodeta korzystajg z tego samego
wzoru.

e Maszyna i geodeta stosujg to samo przesuniecie w
pionie.

e Geodeta ustawit potozenie przyrzadu precyzyjnie i
zgodnie z wysokoscig punktu odniesienia
wykorzystywanego przez maszyne. Aby uzyskac
wiecej informacji, patrz Niwelacja UTS.

e Geodeta prawidtowo ustawit wysokosc stupka.

WSKAZOWKA - Popro$ geodete

0 przeprowadzenie niwelacji i dostosowanie
wysokosci stupka w oparciu o punkt
odniesienia, na podstawie ktorego
przeprowadzono niwelacje maszyny.

7.1.3 Rozwigzywanie probleméw zwigzanych z prowadzeniem UTS

Ponizsza tabela zawiera niektore komunikaty o btedach, ktére moga pojawic sie na ekranie
roboczym oraz typowe btedy wystepujgce podczas pracy.

Stan roboczy Problem Rozwigzanie

Przemies¢ maszyne  Niewystarczajgce Przejedz maszyng w dowolnym
informacje do obliczenia  kierunku, az do znikniecia
kierunku maszyny. komunikatu.
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7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

Stan roboczy Problem Rozwigzanie

UTsS Kompensator nachylenia 1. Zatrzymaj przyrzad UTS.

niewypoziomowany  przyrzadu UTS jest poza 2. Ponownie skonfiguru;
zakresem. pozycje przyrzadu w

oprogramowaniu Trimble
SCS900 lub Siteworks,
upewniajac sie, ze trojndg
jest solidnie przymocowany,
a przyrzad wypoziomowany.
3. Uruchom przyrzad UTS z
poziomu ekranu
zarzadzania UTS.

Utracono cel. Przyrzad UTS uzywany do 1. Aby anulowac wyszukiwanie,

Wyszukiwanie... prowadzenia stracit z pola dotknij opcje Anuluj.
widzenia cel maszyny, co 2. Przejedz maszyng albo usun
spowodowato wigczenie przeszkode pomiedzy
autowyszukiwania. przyrzagdem a celem.

3. Rozpocznij wyszukiwanie
przyrzadu UTS z poziomu
ekranu zarzgdzania UTS.

4. Opcjonalnie przytrzymaj i
skieruj przyrzad UTS na cel,

aby odzyskac blokade.
UTS - niski stan Komunikat ten pojawia sie Mozesz kontynuowac prace albo
natadowania baterii  na krotko po raz pierwszy  wybrac inny przyrzad na ekranie
Pozostato xx% po spadku poziomu Zarzgdzanie UTS. Prowadzenie
baterii natadowania baterii bedzie w dalszym ciggu

przyrzadu UTS do 15%, a  zapewniane.

nastepnie po osiggnieciu  Na ekranie zarzadzania UTS

5%. sprawdz pozostaty poziom
natadowania akumulatora
przyrzadu UTS.

7.2 Najlepsze praktyki korzystania z pojedynczego
prowadzenia 3D

Zalecane jest stosowanie nastepujgcych praktyk:

e Regularne sprawdzanie i aktualizacja zuzycia lemiesza.

o Utrzymywanie maszyny w dobrym stanie w celu wyeliminowania luzéw na ztgczach,
spowodowanych nadmiernym zuzyciem.
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7.2.1

7 Korzystanie z pojedynczego prowadzenia 3D

Upewnij sie, ze system ma doktadnie obliczong orientacje, przemieszczajgc maszyne,
gdy zostaniesz o to poproszony. Jesli kierunek maszyny jest nieprawidtowy, dotknij
klawisz skrotu kierunku, aby zmienic¢ kierunek (nacisnij i przytrzymaj klawisz skrotu,
aby otworzy¢ ekran Kierunek jazdy). Precyzyjnie obliczona orientacja jest wymagana
do doktadnego prowadzenia.

W przypadku uzycia masztu elektrycznego nalezy catkowicie opusci¢ przedtuzenie
masztu podczas pracy.

Wigcz bieg maszyny, aby dopasowac go do kierunku jazdy na ekranie roboczym.

UTS

Umiesc przyrzad UTS na trojnogu tak, aby nie byt poddawany drganiom
powodowanym przez przejezdzajgce maszyny lub wiatr.

Aby uzyskac¢ mozliwie najdoktadniejsze wyniki, umiesc przyrzad UTS w odlegtosci od
15 metrow (50 stop) i 200 metrow (650 stop) do maksymalnie 300 metréw (1000
stop) od celu MT9xx.

Precyzyjna konfiguracja przyrzadéw UTS za pomocg przynajmniej trzech
pomiarowych punktow osnowy tworzgcych dobry wzor geometryczny.

Na potrzeby prowadzenia UTS przed rozpoczeciem pracy sprawdz wysokos¢
koncowki lemiesza w oparciu 0 znang wspotrzedng wysokosci i przeprowadz
niwelacje w celu usuniecia ewentualnych rozbieznosci.

Upewnij sie, ze cel MT9xx znajduje sie w polu widzenia przyrzadu UTS. Sprawdz, czy
pole widzenia jest zachowane przy wszystkich potozeniach maszyny w catym
obszarze prowadzenia prac.

7.2.2 0goblne procedury przed przejazdem niwelujagcym

Przed wypoziomowaniem odcinka wykonaj nastepujgce czynnosci:

Przeprowadz niwelacje przyrzadu UTS i zweryfikuj doktadnosc systemu, korzystajac z
pomocy operatora niwelatora.

* Jesli doktadnosc nie spetnia wymagan, sprawdz przyczyne przed ponowng kalibracjg

czujnikow.

e W przypadku stosowania masztow elektrycznych, upewnij sie, ze nie sg one

odchylone od pionu bardziej niz o £10°.

e Podczas przejazdu unikaj pochylania lemiesza.
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Korzystajac z trybu auto

Zawartosc¢ rozdziatu:

Konfiguracja automatyki — wszystkie maszyny
Optymalizacja automatyki
Najlepsze praktyki korzystania z automatyki

W niniejszym rozdziale objasniono korzystanie z funkcji sterowania automatycznego.
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8 Korzystajac z trybu auto

8.1 Konfiguracja automatyki - wszystkie maszyny

Po uaktywnieniu automatyki system automatycznie dostosowuje uniesienie i pochylenie
ostrza.

UWAGA - Maszyny Cat: Podane informacje dotyczg wszystkich obstugiwanych
spycharek Cat nowej generacji.

UWAGA - W trybie nachylenia poprzecznego system steruje jedynie pochyleniem
ostrza. Uniesieniem nalezy sterowac recznie.

i nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac do dowolnej
konfiguracji systemu:

e Pomiar systemdw nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

e Pomiar systemdw nachylenia poprzecznego — nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

WSKAZOWKA - Informacje na temat wykorzystania wszystkich atutéw automatyki,

‘ UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
l patrz 8.3 Najlepsze praktyki korzystania z automatyki.

WSKAZOWKA - Aby uzyskac¢ optymalng wydajnos¢ podczas korzystania z trybu
automatycznego, unikaj podtgczania urzadzenia z aplikacjg operatora do systemu za
posrednictwem Wi-Fi . Upewnij sie, ze korzystasz z potgczenia przewodowego.

8.1.1 Wskazniki statusu automatyki

Wskazniki statusu automatyki wyswietlane w dolnych naroznikach ekranu roboczego
informujg o biezgcym stanie dziatania automatyki. Wskazniki statusu uniesienia ostrza
znajduja sie w lewym narozniku, a wskazniki statusu pochylenia ostrza - w prawym
narozniku ekranu.

WskaZnik statusu Status
unoszenia i pochylania

Reczny
Automatyka nieaktywna

Maszyny D3-D7 i maszyny z modutem zaworéw Trimble
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8 Korzystajac z trybu auto

Wskaznik statusu Status
unoszenia i pochylania

Blokada reczna

Automatyka nie moze zostac aktywowana.
Mozliwa przyczyna: Hamulec postojowy jest zaciggniety.

Automatyka gotowa

Automatyka jest aktywowana, ale nieuaktywniona.
D61 D7 -mozliwa przyczyna: Ostrze nie osiggneto
sprzezenia z niweladja.

Wszystkie maszyny - mozliwa przyczyna: Ostrze jest
obstugiwane recznie za pomocg drazka.

Wszystkie maszyny

Automatyka aktywna

Automatyka jest aktywna i uaktywniona, a ostrze znajduje
sie wewnatrz zakresu regulacji.

W tym stanie system steruje ruchami ostrza.

Automatyka nie jest gotowa

Automatyka jest aktywna, ale nie moze zostac
uaktywniona, w zwigzku z czym zostata tymczasowo
zawieszona.

Mozliwa przyczyna: Doktadnos¢ GNSS znajduje sie poza
zakresem tolerancji lub ostrze znajduje sie poza wzorem.

Maszyny D3-D5 i maszyny z modutem zawordw Trimble

Automatyka zablokowana
Automatyka jest aktywna, ale:

« Uptynatlimit czasu stanu braku gotowosci
automatyki;

e System wykryt warunek zablokowania maszyny, np.
zwigzany z obecnoscig operatora.
Jeslimaszyna jest wyposazona w asystenta
nachylenia lub nalot ostrza i dowolny z tych ekrandw
jest aktywny podczas korzystania z automatyki,
system uznaje to za warunek zablokowania.

UWAGA - Aby zakonczyc ten stan, nacisnij
przetgcznik pracy automatycznej/recznej, co
spowoduje powrot do trybu recznego.
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8 Korzystajac z trybu auto

8.1.2 Uruchamianie automatyki - maszyny D3-D5, oraz maszyny z
modutem zaworéw Trimble

OSTRZEZENIE - Po aktywowaniu automatyki moze doj$¢ do gwattownego
przemieszczenia krawedzi tngcej. Ruch ten moze spowodowac uraz ciata osoby
znajdujacej sie w poblizu ostrza lub uszkodzenie maszyny znajdujgcej sie bez nadzoru.
Przed opuszczeniem maszyny lub rozpoczeciem przez inng osobe pracy w jej poblizu

nalezy przetgczycC system na tryb pracy recznej i zaciggnac¢ hamulec postojowy.
Aby skorzystac z automatyki:

1. Wczytaj wzor lub wybierz zniwelowang powierzchnie do prowadzenia.

2. Upewnij sie, ze olej hydrauliczny maszyny osiggnat normalng temperature pracy.

3. Ustaw przepustnice na maksymalne obroty. Wytgcz tryb ekologicznym, jezeli jest
dostepny.

4. Ustaw ostrze w zakresie reguladji.

WSKAZOWKA - Uzyj paskow swietlnych, wskaznikéw wykopu/nasypu oraz
brzeczyka w celu prowadzenia lemiesza.

5. Aktywuj automatyke: Nacisnij przetgcznik pracy automatycznej/recznej podczas
zblizania sie krawedzi tngcej do wysokosci wzoru.

UWAGA - Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej/recznej
spowoduje przetgczenie miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.

Drazek w maszynach Cat D3-D4
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8 Korzystajac z trybu auto

Jesli chcesz wytgczy¢ automatyke i wrécic do trybu recznego, nacisnij przetacznik pracy
automatycznej/recznej. Tymczasowe wytgczenie automatyki nastepuje takze po poruszeniu
drgzka w czasie, gdy znajdujesz sie w oknie sterowania automatycznego. Nalezy miec
Swiadomos¢, ze w wyniku dezaktywacji automatyki moze dojs¢ do prowadzenia wykopu
ponizej wzoru. W pewnych sytuacjach prowadzenie pracy ponizej wzoru moze byc
uzasadnione. Jezeli jednak nie jest to Twoim zamiarem, zadbaj o odpowiednie
monitorowanie wskaznikow wykopu/nasypu oraz paskow swietlnych.

Aby ponownie aktywowac automatyke, nacisnij przetgcznik pracy automatycznej/recznej, a
jesli doszto do tymczasowego wytgczenia automatyki, ustaw drgzek w potozeniu
neutralnym.

Drazek w maszynach D5

Jesli chcesz wytgczy¢ automatyke i wrécic do trybu recznego, nacisnij przetacznik pracy
automatycznej/recznej. Tymczasowe wytgczenie automatyki nastepuje takze po poruszeniu
drgzka w czasie, gdy znajdujesz sie w oknie sterowania automatycznego. Nalezy miec
Swiadomosc¢, ze w wyniku dezaktywacji automatyki moze dojs¢ do prowadzenia wykopu
ponizej wzoru. W pewnych sytuacjach prowadzenie pracy ponizej wzoru moze byc
uzasadnione. Jezeli jednak nie jest to Twoim zamiarem, zadbaj o odpowiednie
monitorowanie wskaznikow wykopu/nasypu oraz paskow swietlnych.

Aby ponownie aktywowac automatyke, nacisnij przetgcznik pracy automatycznej/recznej, a
jesli doszto do tymczasowego wytgczenia automatyki, ustaw drgzek w potozeniu
neutralnym.
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8.1.3 Uruchamianie automatyki - maszyny D6-D7

OSTRZEZENIE - Po aktywowaniu automatyki moze doj$¢ do gwattownego
przemieszczenia krawedzi tngcej. Ruch ten moze spowodowac uraz ciata osoby
znajdujacej sie w poblizu ostrza lub uszkodzenie maszyny znajdujacej sie bez nadzoru.
Przed opuszczeniem maszyny lub rozpoczeciem przez inng osobe pracy w jej poblizu

nalezy przetgczyc system na tryb pracy recznej i zaciggna¢ hamulec postojowy.

Aby skorzystac z automatyki:

1.
2.
3.

Wczytaj wzor lub wybierz zniwelowang powierzchnie do prowadzenia.

Upewnij sie, ze olej hydrauliczny maszyny osiggnat normalng temperature pracy.
Ustaw przepustnice na maksymalne obroty. Wytgcz tryb ekologicznym, jezeli jest
dostepny.

Ustaw ostrze w zakresie regulagji.

WSKAZOWKA - Uzyj paskow swietlnych, wskaznikéw wykopu/nasypu oraz
brzeczyka do pomocy w umieszczeniu lemiesza w zakresie kontroli. Zakres
kontroli jest dostepny rowniez jako element tekstowy.

Przejdz do ekranu Konfiguracja trybu automatycznego w menu Ustawienia robocze.
Na ekranie Konfiguracja automatyki wybierz wymagany tryb automatyki i nacisnij
przycisk Zastosuj.
- Sprzezenie z niwelacjg (domysinie): system steruje ostrzem, gdy dowolna jego
koncowka znajduje sie na poziomie niwelacji.
- Przycigganie do niwelacji: system steruje ostrzem, gdy obie jego koncowki
znajdujg sie w zakresie sterowania automatycznego.

UWAGA - W przypadku korzystania z funkcji AutoCarry réwnoczesnie z
automatykg kontrole lemiesza przejmuje funkcja, w przypadku ktérej ustawiono
najwyzsze uniesienie lub najnizsze obnizenie, poza tym, ze automatyka (kontrola
nachylenia) nie pozwoli na wykonanie wykopu ponizej wzoru bez celowego,
recznego polecenia zignorowania automatyki za pomocg drazka. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w instrukcji Najlepsze praktyki korzystania z automatyki.

Wyjscie do ekranu roboczego.

W celu ustawienia przyciggania do niwelacji — Nacisnij przetgcznik pracy
automatycznej/recznej podczas zblizania sie krawedzi tngcej do wysokosci wzoru, aby
wigczyc¢ automatyke.

UWAGA - Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej/recznej
spowoduje przetgczenie miedzy trybami pracy automatycznej i reczne;.
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Jesli chcesz wytgczy¢ automatyke i wréci¢ do trybu recznego, nacisnij przetgcznik
pracy automatycznej/recznej. Tymczasowe wytgczenie automatyki nastepuje takze po
poruszeniu drgzka w czasie, gdy znajdujesz sie w oknie sterowania automatycznego.
Nalezy miec Swiadomos¢, ze w wyniku dezaktywacji automatyki moze dojs¢ do
prowadzenia wykopu ponizej wzoru. W pewnych sytuacjach prowadzenie pracy
ponizej wzoru moze by¢ uzasadnione. Jezeli jednak nie jest to Twoim zamiarem,
zadbaj o0 odpowiednie monitorowanie wskaznikow wykopu/nasypu oraz paskow
Swietlnych.

Aby ponownie aktywowac automatyke, nacisnij przetgcznik pracy
automatycznej/recznej, a jesli doszto do tymczasowego wytgczenia automatyki, ustaw
drgzek w potozeniu neutralnym.

. W celu ustawienia sprzezenia z niwelacjg — Wjedz maszyng na wzoér. Gdy dowolna
koncowka ostrza znajdzie sie na poziomie niwelacji, system przejdzie do stanu
Automatyka aktywna. Poruszajgc drazkiem, mozesz tymczasowo wytgczyc
automatyke. System znajdzie sie wowczas w stanie Automatyka gotowa. Nastepnie
ustaw drgzek w potozeniu neutralnym lub ponownie wychyl go w wymaganym
kierunku, aby zaczgc sterowac ostrzem recznie.

Wybér i stosowanie ustawien

Aktywne ustawienie mozna wybrac i zastosowac za pomocg ekranu Konfiguracja
automatyki lub Optymalizacja automatyki. Dostep do tych ekrandw mozna uzyskac poprzez
menu Ustawienia robocze. W pamieci zawsze zapisane jest co najmniej jedno ustawienie,
ktore jest ustawieniem domysinym ustawionym przez technika w interfejsie WWW. Tego
zestawu nie mozna edytowac ani usungc.

Wybierz aktywne ustawienie, ktérego potrzebujesz, i nacisnij Zastosu;j.
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Mozesz tworzy¢, edytowac lub usuwac wstepnie zdefiniowane ustawienia za pomocg
ekranu Optymalizacja trybu automatycznego. Aby uzyskac wiecej informadji, patrz 8.2
Optymalizacja automatyki.

8.1.4 Rozwigzywanie probleméw

W ponizszej tabeli przedstawiono niektére komunikaty o btedach, ktére mogg zostac
wyswietlone podczas korzystania z automatyki. Konieczne moze okazac sie skorzystanie z
pomocy technika w celu usuniecia btedow.

Komunikat o btedzie Mozliwe przyczyny

Nie mozna przejs¢ do Istnieje podejrzenie, ze kalibracja zawordw nie zostata
automatyki. Brak dostepnej  przeprowadzona z poziomu interfejsu WWW.
kalibracji zaworow.

Stan automatyki nie jest Istnieje podejrzenie, ze inne menu lub aplikacje
widoczny. zastaniajg ikone automatyki.

8.2 Optymalizacja automatyki

WSKAZOWKA - Aby uzyskac informacje na temat korzystania z funkcji automatyki,
patrz Konfiguracja automatyki.

8.2.1 Optymalizacja wydajnosci funkcji automatycznych

UWAGA - Przed wprowadzeniem zmian na ekranie Optymalizacja automatyki
sprawdz, czy technik przeprowadzit kalibracje zaworoéw. Jesli na maszynie wykonano
prace serwisowe w zakresie hydrauliki, moze by¢ wymagana nowa kalibracja zawordw.

UWAGA - Bardziej szczegotowe instrukcje mozna znalez¢ w instrukgji dla technika
Optymalizacja automatyki z poziomu interfejsu WWW.

Moze byc¢ konieczne dostosowanie ustawien optymalizacji automatyki, gdy na przyktad
pracujesz z innym rodzajem materiatu (takim jak piasek, ziemia czy zwir). Przeprowadzenie
ponownego ustawiania optymalizacji automatyki moze byc takze konieczne w przypadku
zmiany wywazenia spycharki, na przyktad poprzez wprowadzenie z tytu zrywakow.
Wskazaniem, ze konieczna moze byc regulacja optymalizacji automatyki, jest sytuacja, gdy
na wyrownywanej powierzchni wystepujg dtugie powolne lub krotkie nieregularne fatdy.

Jeslina wyrownywanej powierzchni wystepujg fatdy, regulacja optymalizacji automatyki
moze poprawi¢ wydajnosc automatyki. Podczas optymalizacji musisz okresli¢ granice gorna
i dolng. Dostrajanie polega na przekroczeniu poziomu uznawanego za wiasciwy do
momentu, w ktorym wyniki zaczynajg sie pogarszac, co daje mozliwos¢ doktadnego
ustalenia miejsca, w ktorym uzyskane zostaty najlepsze wyniki. Wymaga to przeprowadzenia
kilku przebiegow probnych.
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WSKAZOWKA - Wykonuijac przebieg probny, nalezy utrzymywac statg predkos¢ jazdy
oraz staty materiat i obcigzenie ostrza. Zataduj ostrze w zakresie od jednej czwartej do
jednej drugiej ostrza.

Wstepna optymalizacja automatyki powinna zostac przeprowadzona juz wczesniej przez
technika. Rolg operatora powinno by¢ wytgcznie dostrojenie na przyktad w odpowiedzi na
zmiane rodzaju materiatu. W ramach dostrajania zalezy wprowadzac tylko niewielkie
zmiany. Wprowadzenie zmian o wiecej niz 10 jednostek moze spowodowac problemy. W
takiej sytuacji nalezy zwrdcic sie do technika o pomoc.

Aby zoptymalizowac tryb automatyczny:

UWAGA - w przypadku koniecznosci powrotu do wartosci domysinych automatyki
mozna wybrac opcje Domysinie z listy rozwijanej Ustawienia regulacji na ekranie
Optymalizacja automatyki.

1. Upewnij sie, ze olej hydrauliczny maszyny osiggnat normalng temperature pracy.

2. Ustaw przepustnice na maksymalne obroty. Wytgcz tryb ekologiczny, jezeli jest on
dostepny.

3. Korzystajac z automatyki, wykonaj przebieg probny na obrabianym materiale, tak aby
oceni¢ doktadnos¢ pracy automatyki.

WSKAZOWKA - Wykonuijac przebieg prébny, nalezy utrzymywac statg predkosc
jazdy oraz staty materiat i obcigzenie ostrza. Zataduj ostrze w zakresie od jednej
czwartej do jednej drugiej ostrza.

4. Aby wprowadzi¢ zmiany w ustawieniach automatyki, otworz ekran Optymalizadja
automatyki z menu Ustawienia robocze.

5. Przesun pasek (paski), aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosci. W danym momencie
mozna modyfikowac tylko jeden parametr.

WSKAZOWKA - W pierwszej fazie parametry powinny by¢ modyfikowane
kazdorazowo o nie wiecej niz 2 jednostki.

Dostepne opcje zostaty opisane w ponizszej tabeli.
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Opcgja

Opis i przyktady

Predkos¢
unoszenia/opuszczania

Predkosc¢ unoszenia/opuszczania to parametr
opisujacy szybkosc reakgji ostrza.

Aby ostrze byto unoszone/opuszczane szybciej,
nalezy te wartosci zwiekszy¢, natomiast aby dziato
sie to wolniej, nalezyty je zmniejszyc.

Jeslina obrobionej powierzchni widoczne sg
krotkie, nieregularne fatdy, wowczas nalezy
zmniejszy¢ wartosci; jesli fatdy sg dtugie, nalezy
zwiekszy¢ wartosci.

UWAGA - Wstepne strojenie zaworow
powinno zostac przeprowadzone juz
wczesniej przez technika. Powinno ono
polegac na ustaleniu podobnych wartosci
predkosci unoszenia i opuszczania. Postaraj
sie zachowac relacje pomiedzy predkosciami
unoszenia i opuszczania. Na przyktad: jezeli
predkosc¢ unoszenia wynosi 95, a predkosc
opuszczania 90, wowczas zmianie predkosci
unoszenia o 2 jednostki (97) powinna
towarzyszy¢ zmiana predkosci opuszczania do
wartosci 92 w celu zachowania relacji miedzy
predkosciami.

W niektorych przypadkach w zaleznosci od
rodzaju materiatu i predkosci relacja ta moze
wymagac drobnej korekty.

Predkosc wychylenia

Predkosc pochylania zwykle nie wymaga regulacji.
Jezelijednak jest to konieczne, predkosc nalezy
dostosowac tak, aby umozliwi¢ szybkie osiggniecie
poziomu niwelacji jednak bez wykraczania poza ten
poziom.

Zwieksz predkosc pochylania, jesli chcesz, aby
ostrze pochylato sie szybciej. Zmniejsz te wartos¢,
jesli chcesz, aby ostrze pochylato sie wolniej.

6. Dotknij przycisk Zastosu;j.

7. Wykonaj kolejny przejazd probny i poréwnaj wyniki. W razie potrzeby powtorz
opisane czynnosci az do uzyskania pozadanych wynikow. Jezeli wyniki zaczng sie
pogarszac, wro¢ do punktu wyjscia i ponownie przeprowadz regulacje - tym razem o
mniejsze wartosci - az do uzyskania ustawienia zapewniajgcego optymalne wyniki.
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Konieczne moze okazac sie skorzystanie z pomocy technika. Dalsze strojenie i
precyzyjne kontrole wymiaréw maszyny mozna przeprowadzi¢ za pomoca interfejsu
WWW.

Dodatkowe zaawansowane ustawienia optymalizacji automatyki

Pracownik techniczny moze aktywowac dodatkowe zaawansowane ustawienia optymalizadji
automatyki z poziomu interfejsu WWW. Dodatkowa dostepna opdja to opcja regulacji
stabilnosci. Stabilnosc¢ to parametr opisujgcy predkosc, z jaka ostrze zatrzymuje sie w chwili
osiggniecia poziomu wWzoru.

Zwieksz stabilnosg, jezeli ostrze mija poziom wzoru o wiecej niz 1 cm. Zmniejsz stabilnos,
jezeli ostrze osigga poziom wzoru zbyt wolno lub skokowo.

8.2.2 Ustawienia

Ustawienia umozliwiajg zapisanie automatyki ustawien optymalizacji, aby mozna je byto
przywroci¢ pozniej. Jest to przydatne w przypadku zmiany zastosowania lub materiatu.

Wybor i stosowanie ustawien

Aktywne ustawienie mozna wybrac i zastosowac za pomocg ekranu Konfiguracja
automatyki lub Optymalizacja automatyki. Dostep do tych ekranéw mozna uzyskac poprzez
menu Ustawienia robocze. W pamieci zawsze zapisane jest co najmniej jedno ustawienie,
ktore jest ustawieniem domysinym ustawionym przez technika w interfejsie WWW. Tego
zestawu nie mozna edytowac ani usungc.

Wybierz aktywne ustawienie, ktorego potrzebujesz, i nacisnij Zastosu;.

Dodawanie nowych ustawien

UWAGA - Po dodaniu nowego ustawienia suwaki optymalizacji automatyki sg
ustawione na wartosci domysline.

1. Na ekranie Optymalizacja automatyki nacisnij przycisk Utworz. Zostanie otwarty
ekran Dodaj nowe ustawienie.

2. Dotknij w polu Nazwa ustawienia i wpisz nazwe opisowg ustawienia.

Dotknij przycisk Zastosuj. Nastgpi powrot do ekranu optymalizacji automatyki.

4. Na ekranie optymalizacji automatyki uzyj suwakow automatyki lub strzatek, aby
zwiekszy¢ () lub zmniejszy¢ (v) wartosci. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
rozdziale dotyczgcym optymalizacji wydajnosci automatyki.

5. Ustawienie zmienia sie na stan niestandardowy lub tymczasowy (wskazuje na to znak
* obok nazwy ustawienia oraz tekst pisany kursywa).

w
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6. Nacisnij Zastosuj, aby zapisac ustawienie w stanie niestandardowym.

UWAGA - Wszystkie zmiany zostang odrzucone, jesli zostanie wybrane
oryginalne, niezmodyfikowane ustawienie lub inne ustawienie. Aby trwale
zapisac ustawienie niestandardowe, nacisnij Zapisz jako. Patrz Zapisywanie
edytowanego ustawienia pod nowg nazwa.

Edycja ustawienia

UWAGA - Jesli podczas edycji sprobujesz przejsc¢ do innego ustawienia, pojawi sie
komunikat potwierdzenia Odrzuci¢ wszystkie zmiany?. Jesli nacisniesz Tak, wszystkie
niezapisane zmiany zostang utracone.

1. Na ekranie Optymalizacja automatyki wybierz i zastosuj ustawienie.
2. Uzyj suwakdéw automatyki lub strzatek, aby zwiekszyc (M) Iub zmniejszyc ()
dowolng z wartosci.

Kazda edycja dokonana w ustawieniu powoduije, ze staje sie ono niestandardowe i
tymczasowe (wskazuje na to znak * obok nazwy ustawienia oraz tekst pisany kursywa)

3. Aby zapisac¢ zmiany, nacisnij Zapisz jako. Zostanie otwarty ekran Zapisz ustawienie
jako.

4. Wigcz suwak Zastgp istniejgce. Pole Nazwa ustawienia zostanie automatycznie
wypetniona nazwg aktywnego ustawienia. Dotknij przycisk Zastosuj. Nastgpi powrot
do ekranu optymalizacji automatyki. Zostanie wySwietlone powiadomienie o
nadpisaniu ustawienia.

WSKAZOWKA - Aby zapisac¢ dostosowane ustawienie pod nowa nazwa, zobacz
Zapisywanie edytowanego ustawienia pod nowg nazwa.

Zapisywanie edytowanego ustawienia pod nowa nazwa

Kazde aktywne ustawienie, ktdre znajduje sie w stanie niestandardowym i tymczasowym (na
co wskazuje znak * obok nazwy ustawienia oraz tekst pisany kursywag), mozna zapisac na
state jako nowe ustawienie o innej nazwie.

1. Na ekranie Optymalizacja automatyki nacisnij przycisk Zapisz jako. Zostanie otwarty
ekran Zapisz ustawienie jako.

2. Dotknij w polu Nazwa ustawienia i wpisz nazwe opisowg ustawienia.

3. Dotknij przycisk Zastosuj. Nastgpi powrot do ekranu optymalizacji automatyki.
Zostanie wyswietlony komunikat z powiadomieniem o pomys$inym zapisaniu
ustawienia.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 135



8 Korzystajac z trybu auto

WSKAZOWKA - Jesli wigczysz suwak Zastap istniejgce, pole Nazwa ustawienia
zostanie automatycznie wypetnione nazwg aktywnego ustawienia. Dotknij przycisk
Zastosuj. Nastgpi powrdt do ekranu optymalizacji automatyki. Zostanie wysSwietlone
powiadomienie 0 nadpisaniu ustawienia.

Usuwanie ustawien

' UWAGA - Nie mozna usungc ustawienia domysinego.

1. Na ekranie Optymalizacja automatyki wybierz ustawienie i nacisnij ikone usuwania (
-ﬁ ) znajdujacg sie po prawej stronie ustawienia.

2. Zostanie wyswietlony komunikat z potwierdzeniem usunigcia.

3. Nacisnij Tak, aby potwierdzi¢ usuniecie.

8.3 Najlepsze praktyki korzystania z automatyki

UWAGA - Niniejsza instrukcja dotyczy zaréwno systemow z nachyleniem lemiesza, jak
I nachyleniem poprzecznym. Niniejszej instrukcji mozna uzywac do dowolnej
konfiguragji systemu:

e Pomiar systemow nachylenia lemiesza - tylko nachylenie lemiesza

« Pomiar systemow nachylenia poprzecznego - nachylenie lemiesza, obrot
lemiesza i gtowny spadek maszyny

WSKAZOWKA - Aby uzyska¢ optymalng wydajnos¢ podczas korzystania z trybu
automatycznego, unikaj podtgczania urzadzenia z aplikacjg operatora do systemu za
posrednictwem Wi-Fi . Upewnij sie, ze korzystasz z potgczenia przewodowego.

Aby uzyskac jak najlepsze wyniki podczas korzystania z automatyki, nalezy przestrzegac
ponizszych praktyk.

OSTRZEZENIE - Po aktywowaniu automatyki moze doj$¢ do gwattownego
przemieszczenia krawedzi tngcej. Ruch ten moze spowodowac uraz ciata osoby
znajdujacej sie w poblizu ostrza lub uszkodzenie maszyny znajdujgcej sie bez nadzoru.
Przed opuszczeniem maszyny lub rozpoczeciem przez inng osobe pracy w jej poblizu

nalezy przetgczycC system na tryb pracy recznej i zaciggnac¢ hamulec postojowy.
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Przygotowanie maszyny

Przed skorzystaniem z automatyki sprawdz, czy:

Maszyna znajduje sie w dobrym stanie technicznym.

Nie doszto do nadmiernego zuzycia w zadnym z punktow tgczenia sitownika.
Poluzowanie w miejscu tgczenia siftownika moze wywotac niepozgdane ruchy ostrza,
CO wptynie na precyzje systemu.

tozyska osiowe sg prawidtowo nasmarowane i nie sg nadmiernie zuzyte.
Poluzowanie tozysk osiowych moze wywotac niepozgdane ruchy ostrza, co wptynie na
precyzje systemu.

Gasienice sg naprezone zgodnie ze specyfikacjg producenta. W razie koniecznosci
wyregulowac naprezenie. Zbyt stabe lub zbyt mocne naprezenie gasienic wptywa na
precyzje automatyki.

Wymiary i kalibracja maszyny sg doktadne. Jakos¢ tworzonej powierzchni roboczej jest
zawsze pochodng doktadnosci wymiarow i kalibracji.

Tylko maszyny Cat D5 i D6 - Przeprowadzona zostata kalibracja zawordw.
Tylko maszyny Cat D7 - Kontrola czujnika na korpusie w interfejsie WWW odbywa sie
co 1000 godzin pracy.

8.3.2 Najlepsze praktyki w zakresie obstugi spycharek

Funkcje automatyki mozna wykorzystywac do roznych zastosowan w celu zwiekszenia
produktywnosci, od robot ziemnych po wykanczanie niwelacji.

Procedury do zrealizowania kazdorazowo podczas korzystania z automatyki

» Upewnij sie, ze olej hydrauliczny maszyny osiggnat normalng temperature pracy.
e Ustaw przepustnice na maksymalne obroty. Wytgcz tryb ekologiczny, jezeli jest on

dostepny.

Pompa hydrauliczna powinna zawsze pracowac z maksymalng dostepng mocg, tak
aby uktad hydrauliczny reagowat na polecenia automatyki w mozliwie najkrétszym
czasie.

Ustaw ostrze w zakresie regulagji.

WSKAZOWKA - Uzyj paskdw $wietlnych, wskaznikéw wykopu/nasypu oraz
brzeczyka do pomocy w umieszczeniu lemiesza w zakresie kontroli. Zakres
kontroli jest dostepny rowniez jako element tekstowy.

Dostosuj predkosc spycharki za pomocg przetozen. Jezeli spycharka ma dostepne
ustawienie umozliwiajgce uzyskanie maksymalnej predkosci pracy silnika nawet po
zwolnieniu pedatu przyspieszacza, wigcz te funkcje. Pozwoli to na uzyskanie
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najlepszych wynikéw podczas budowania podtoza startowego oraz wstepnego
przyspieszania do predkosci robocze).

e Z uwagi na sktadowe harmoniczne drgan podwozia kazda spycharka ma przypisang
okreslong wartosc predkosci, przy ktorej uzyskuje sie optymalne wyniki pracy.
Wprowadzaj czeste zmiany predkosci w celu ustalenia takiej optymalnej predkosci. Z
tg predkoscig powinny by¢ wykonywane ostatnie przejazdy.

Procedury do zrealizowania zgodnie z potrzebami

 Uaktualniaj dtugos¢ krawedzi tnacej z uwzglednieniem zuzycia ostrza. W razie
potrzeby zaktualizuj wartosci na ekranie Krawedz tngca, do ktorego mozesz przejsc
za pomocg przycisku Edytuj na ekranie Sterowanie ostrzem.

UWAGA - Czestotliwosc¢ kontroli diugosci krawedzi tnagcej zalezy od wielu
czynnikow, w tym rodzaj obrabianego materiatu oraz trwatos¢ materiatu
krawedzi tnacej.

e W razie stwierdzenia odchytki na poziomie powyzej 3 mm krawedz tngcg nalezy

wymienic.
Odchytka zwigzana ze zuzyciem ostrza moze przybierac rézne formy. Moze to byc tuk
skierowany w dot i biegnacy od srodka do krawedzi lub tuk skierowany w gore i
biegngcy od krawedzi do srodka badz od srodka ku jednej z krawedzi.
Aby skontrolowac odchytke, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

- Ustaw krawedz tnacg na wysokosci lub nieznacznie powyzej ptaskiej

powierzchni - najlepiej betonowej lub brukowanej.
— Przywigz sznurek wzdtuz dolnej krawedzi ostrza.

Porownaj przebieg krawedzi tngcej z linig powierzchni lub sznurka. W kazdym
przypadku odchytka od linii prostej ostrza powinna by¢ mniejsza niz 3 mm. Ostrze,
ktore nie spetnia tego wymogu, nalezy wymienic.

e Zwroc sie do technika o wykonanie nowej kalibracji zaworow, gdy:

- Temperatura otoczenia jest znacznie nizsza lub wyzsza od tej, ktora
towarzyszyta ostatniej kalibracji zawordow.
- Uktad hydrauliczny byt serwisowany lub zostat zmodyfikowany.
* Regularnie sprawdzaj miejsca typowego zuzycia maszyny i reguluj:
- Luz gasienic. Poluzowanie ggsienic moze obnizac precyzje dziatania
automatyki.
- Zuzycie potgczen hydraulicznych ramienia. Kontrola potgczen ramienia
unoszacego i ramienia pochylajgcego.
» Upewnij sie, ze niewielkie ruchy ukfadu hydraulicznego wywotujg niewielkie ruchy
ostrza. Jesli tak nie jest, nalezy podejrzewac zuzycie potgczen hydraulicznych
ramienia.

e Tylko maszyny Cat D7 - Sprawdz liczbe godzin pracy czujnika na korpusie. Otworz
strone Stan systemu, wybierz opcje Przeprowadz test korekgji czujnika i wyswietl
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liczbe godzin od ostatniej kontroli. Poinformuj technika, gdy liczba godzin zblizy sie do
1000.

Praktyki obstugowe wptywajgce potencjalnie na poprawe wydajnosci
» Aby poprawic efekty niwelacji, nalezy unika¢ stosowania nieprawidtowych technik.
Przyktady obejmuija:
- Prowadzenie prac zbyt szybko z punktu widzenia potrzeb zwigzanych z
realizacjg zadania i obrébkg materiatu.

= Uzyskanie nieregularnej powierzchni z powodu zbyt duzej predkosci.
Powierzchnia taka moze by¢ poszarpana lub pofalowana.

- Przenoszenie zbyt duzej ilosci materiatu. Moze to spowodowac pochylenie
maszyny do przodu i wykonanie zbyt duzego wykopu.

 Stworz gtadkie podtoze startowe.
Platforma startowa dla przejazdu jest jednym z najwazniejszych zagadnien
zwigzanych z prawidtowym wykonywaniem prac.
Poswiec czas na jej przygotowanie i skorzystaj z pomocy automatyki. Powolne
poruszanie sie do tytu i do przodu pozwala utrzymac ostrze doktadnie na poziomie
niwelacji. Poprowadzenie ostrza do tytu pozwala wygtadzi¢ podtoze startowe.

» Przyspieszaj stopniowo.
Ruszajac z podtoza startowego, przyspieszaj stopniowo az do uzyskania predkosci
niweladji. Upewnij sie, ze materiat jest wybierany tagodnie. Unikaj gwattownego
uderzania w zwat zwiru.
Wszelkie zaktocenia na poczatku przejazdu spowodujg ruchy oscylacyjne spycharki,
co skutkowac bedzie pofalowaniem powierzchni.

e Zadbaj o odpowiednie wypetnienie ostrza.
Puste ostrze jest rownie szkodliwe co przetadowane. Ostrze powinno by¢ wypetnione
w zakresie od jednej czwartej do potowy swojej pojemnosci.
Przy nadmiernym wypetnieniu ostrza dochodzi do wydtuzenia czasu reakgji, co jest
zwigzane z tym, ze ostrze musi pokonac opor materiatu. Materiat bedzie takze
rozsypywany na boki, co spowoduje ogodlne utrudnienia w prowadzeniu prac.
Puste ostrze jest rownie szkodliwe, poniewaz jego ruchy nie sg wyttumiane przez
materiat. Jest ono podatne na drgania oraz gwattowne ruchy w gore i w dot.
Ostrze wypetnione w czasie przejazdu w zakresie od jednej czwartej do potowy swojej
pojemnosci to gwarancja optymalnej wydajnosci.

e Optymalizacja automatyki.
Zmieniajgc ustawienia wartosci na ekranie Optymalizacja automatyki, mozesz
zwiekszy¢ wydajnosc¢ automatyki. Na przyktad: jezeli obrabiana powierzchnia jest
drobno pofalowana, nalezy zmniejszy¢ predkos¢ unoszenia/obnizania.
Dostrajanie wartosci Optymalizacji automatyki moze byc konieczne na przyktad w
przypadku zmiany wiasciwosci obrabianego materiatu.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 139



8 Korzystajac z trybu auto

- Rodzaj
- Gestosc
- Zawartosc wilgoci

UWAGA - Wiecej informadji mozna znalez¢ w instrukcji Optymalizacja
automatyki.

e Zadbaj o odpowiedni kat natarcia ostrza.

W przypadku maszyn z obrotowym ostrzem niewielki kat natarcia ostrza zapewnia
lepsze wygtadzenie powierzchni w poréwnaniu z prostopadtym ustawieniem ostrza.
Cofnij koncowke ostrza o co najmniej 150 mm, aby zwiekszyc¢ stabilnos¢ spycharki. Im
wiekszy kat, tym lepiej, ale musi on zostac¢ dostosowany do sposobu przenoszenia
materiatu.

Rodzaj zadania decyduje o tym, skad i dokgd przenoszony jest materiat, a kat
ustawienia ostrza wptywa na wielkos¢ pryzm materiatu powstajgcych wzdtuz toru
jazdy.
Ostatni przejazd wykonaj na gtebokosc¢ 10 mm, tak aby osiggnac ostateczng wysokosc
w miare mozliwosci ze skosnie ustawionym ostrzem.

e Wykonywanie poprawek.
W razie btedow zatrzymaj maszyne i poprowadz ostrze do tytu, aby z powrotem
rozprowadzi¢ materiat. Wycofaj sie o kilka metrow i wzndéw prace.

Praktyki obstugowe przy korzystaniu z automatyki w potgczeniu z funkcjg
AutoCarry w maszynach Cat

W nowszych maszynach Cat funkcja AutoCarry oraz automatyka (kontrola nachylenia) sg
obstugiwane za pomoca tego samego przycisku automatyki na drgzku. Jesli funkcja
AutoCarry zostanie aktywowana na zintegrowanym wyswietlaczu maszyny Cat, nacisniecie
przycisku automatyki na drazku spowoduje uruchomienie lub wytgczenie zarowno funkdji
AutoCarry, jak i automatyki (kontroli nachylenia). Kontrole lemiesza przejmuje funkcja, w
przypadku ktorej ustawiono najwyzsze uniesienie lub najnizsze obnizenie, poza tym, ze
automatyka (kontrola nachylenia) nie pozwoli na wykonanie wykopu ponizej wzoru bez
celowego, recznego polecenia zignorowania automatyki za pomocg drgzka.

Czasami podczas pracy spycharki operator musi wiedzie¢, ktory system steruje lemieszem i
kiedy korzystne bytoby zignorowanie lub wytgcznie automatyki. Ten element jest rozny w
trybach automatyki Przycigganie do niwelacji i Sprzezenie z niwelacja.

Cykl pracy spycharki mozna podzieli¢ na nastepujgce etapy: wykop, przewoz, nasyp |
powrdt. Kazdy z tych etapdw omowiono w kolejnych czesciach.
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Sprzezenie z niwelacjg

Tryb Sprzezenie z niwelacjg jest dostepny w nowszych maszynach Cat. Informacje na temat
sposobu aktywacji trybu Sprzezenie z niwelacjg mozna znalez¢ w instrukcji Konfiguracja
automatyki.

W ponizszej tabeli zawarto informacje na temat tego, kiedy mozna ignorowac oraz wigczac i
wytgczac automatyke w ramach cyklu pracy spycharki.

Etap cyklu pracy Wt./wyt./ignoruj automatyke

spycharki

Wykop Wt

Przewoz Wt

Punkt przetomowy Tymczasowo zignoruj automatyke za pomocg drazka
Nasyp Wi, funkcja AutoCarry zajmie sie materiatem na lemieszu
Powrot Wyt. w punkcie przetomowym

Etap wykopu

Automatyke nalezy wigczy¢ przy tadowaniu lemiesza za pomocg recznych polecen drgzka,
jesli koncowka lemiesza znajdzie sie na poziomie wzoru, automatyka spowoduje
sprzezenie. Sprzezenie zostanie przerwane, jesli w ramach funkgji AutoCarry ustawiono
najwyzsze uniesienie i lemiesz zostanie uniesiony, aby mozliwa byfa dalsza jazda naprzéd
lub w przypadku celowego uzycia drazka (przywrocenia drgzka do neutralnego potozenia
centralnego, a nastepnie recznego uniesienia lub obnizenia lemiesza za pomocg drgzka).
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Etap przewozu

Automatyka powinna pozostac wigczona, a funkcja AutoCarry bedzie sterowata
unoszeniem i obnizaniem, tak aby osiggngc¢ docelowe obcigzenie do chwili, gdy koncowka
lemiesza dotknie poziomu wzoru. Gdy koncowka lemiesza dotknie poziomu wzoru,
automatyka spowoduje sprzezenie.

UWAGA - Jesli funkcja AutoCarry bedzie probowata obnizy¢ lemiesz, tak aby dotknat
poziomu wzoru, automatyka przejmie kontrole i zapobiegnie wykonaniu wykopu
ponizej wzoru.

Punkt przelomowy i etap nasypu

Konieczna jest kontrola wzrokowa w chwili, w ktérej maszyna osiggnie punkt przetomowy i
przejdzie od etapu przewozu do etapu nasypu (gdy zastane podtoze ma nachylenie ponizej
wzoru). Po osiggnieciu tego punktu i dotknieciu przez koncowke lemiesza powierzchni
wzoru automatyka spowoduje sprzezenie. Aby temu zapobiec, nalezy tymczasowo
zignorowac automatyke, korzystajac z drgzka (przywrocic¢ drgzek do neutralnego potozenia
centralnego, a nastepnie recznie obnizac lemiesz, az jego koncowka znajdzie sie ponizej
powierzchni wzoru), aby kontynuowac przenoszenie materiatu ponizej wzoru, do obszaru
nasypu.

Funkcja AutoCarry pozostanie aktywna i bedzie nadal sterowata lemieszem, tak aby
0siggnac docelowe obcigzenie w trakcie przemieszczania materiatu do nasypu.

UWAGA - Rozpoczynajac rozprowadzanie materiatu, mozesz uniesc lemiesz za
pomocg drgzka - nie ma koniecznosci wytgczania automatyki za pomocg przetgcznika.

UWAGA - W przypadku wytgczenia automatyki, funkcja AutoCarry réwniez zostanie
wytgczona.

Etap powrotu

Wytgcz automatyke na etapie powrotu, tak aby zapobiec sprzezeniu z niwelacjg przez
automatyke z nizszego putapu w trakcie przejazdu powrotnego maszyny przez punkt
przetomowy.

Przycigganie do niwelacji

Tryb Przycigganie do niweladji jest dostepny w nowszych maszynach Cat. Informacje na
temat sposobu aktywadji trybu Przycigganie do niwelacji mozna znalez¢ w instrukdji
Konfiguracja automatyki.

UWAGA - Wytgcznik czasowy zakresu sterowania automatycznego, ktory wytgcza
automatyke po 1 minucie, gdy funkcja AutoCarry przejmuje sterowanie, jest
nieaktywny.
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WSKAZOWKA - Skonfiguruj element tekstowy zakresu sterowania, tak aby pojawiat
sie na pasku tekstowym systemu Grade Control.

W ponizszej tabeli zawarto informacje na temat tego, kiedy mozna ignorowac oraz wigczac i
wytgczac automatyke w ramach cyklu pracy spycharki.

Etap cyklu pracy Wt./wyt./ignoruj automatyke
spycharki
Wykop Wyt., aby zatadowac lemiesz.

Wt. po osiggnieciu wystarczajgcego zatadunku lub gdy
lemiesz zblizy sie do powierzchni wzoru.

Przewdz Wt

Punkt przetomowy Wi, zignoruj automatyke za pomocg drazka, az do
znalezienia sie ponizej wzoru i uruchomienia ostrzezenia
zakresu sterowania automatycznego (pomaranczowy
pasek na ekranie).

Nasyp Wt
Powrdot Wyt w punkcie przetomowym.
Etap wykopu

Zataduj lemiesz za pomocg sterowania recznego. W ten sposob tryb Przycigganie do
niweladji nie spowoduje obnizenia lemiesza, gdy jego koncowki znajda sie w zakresie
sterowania. To moze spowodowac luz ggsienic i uniesienie lemiesza przez funkcje
AutoCarry, co moze skutkowac pojawieniem sie dziury w miejscu przejscia z wykopu do
przewozu.

Wigcz automatyke, gdy lemiesz zostanie wystarczajgco zatadowany lub zblizy sie do
powierzchni wzoru.

Etap przewozu

Automatyka powinna pozostac¢ wigczona, a funkcja AutoCarry bedzie sterowata
unoszeniem i obnizaniem, tak aby osiggnac docelowe obcigzenie, chyba ze koncowki
lemiesza znajdg sie w zakresie sterowania. Wowczas automatyka spowoduje przyciggniecie
do niwelacji.

UWAGA - Jesli funkcja AutoCarry bedzie probowata obnizyc lemiesz, tak aby dotknat
poziomu wzoru, automatyka przejmie kontrole i zapobiegnie wykonaniu wykopu
ponizej wzoru.
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Punkt przelomowy i etap nasypu

Konieczna jest kontrola wzrokowa chwili, w ktorej maszyna osiggnie punkt przetomowy i
przejdzie od etapu przewozu do etapu nasypu (gdy zastane podtoze ma nachylenie ponizej
wzoru). W chwili osiggniecia tego punktu koncowki lemiesza wejdg w zakres sterowania i
nastgpi przyciggniecie do niwelacji (uniesienie lemiesza z powrotem do poziomu wzoru).
Wowczas nalezy tymczasowo zignorowac automatyke za pomocg drazka (przytrzymac w
pozycji do przodu i recznie obnizy¢ lemiesz, az jego koncowki znajdg sie ponizej zakresu
kontroli automatyki, a na ekranie pojawi sie pomaranczowy pasek z ostrzezeniem), aby
przejsc przez wzor i kontynuowac przemieszczanie materiatu do obszaru nasypu. Funkcja
AutoCarry pokieruje materiat na lemieszu do nasypu.

UWAGA - W przypadku btednej oceny i zaprzestania ignorowania automatyki, gdy
lemiesz nadal znajduje sie w zasiegu sterowania automatycznego, automatyka
spowoduje uniesienie lemiesza z powrotem do poziomu wzoru, a materiat zostanie
utracony.

UWAGA - W przypadku wytgczenia automatyki, funkcja AutoCarry réwniez zostanie
wytgczona.
Etap powrotu

Wytgcz automatyke na etapie powrotu, tak aby zapobiec przyciggnieciu do niweladji przez
automatyke z nizszego putapu w trakcie przejazdu powrotnego maszyny przez punkt
przetomowy.

Trimble® Earthworks Spycharka Instrukcja dla operatora | 144



Pliki projektowe i pliki wzoru

Zawartosc¢ rozdziatu:

Pliki projektowe i pliki wzoru
W niniejszym rozdziale opisano format wzoru LandXML, proces pobierania wzoru z ustugi
online, sposob weryfikadji plikow projektu i wzoru, informacje dotyczace rozwigzywania
problemow w przypadku wzorow, ktére nie przejdg pomyslinie weryfikacji, najlepsze
praktyki z zakresu nazewnictwa plikow oraz eksportowanie wzorow LandXML, ktore
pomyslinie przeszty weryfikacje, z Trimble Business Center.
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9 Pliki projektowe i pliki wzoru

9.1 Pliki projektowe i pliki wzoru
W tym rozdziale omowiono informacje istotne dla plikow projektu i wzoru.
Obejmujg one nastepujgce zagadnienia:

e Formaty plikow wzoru

e Plikiwzoru LandXML

» QOdbieranie projektow/wzorow z oprogramowania WorksManager
e Walidacja wzoru

e Rozwigzywanie problemdw z wzorami

e Zasady nadawania nazw plikom

e Eksport wzoru LandXML z Trimble Business Center

» Uktady wspotrzednych

9.1.1 Formaty plikéw wzoru

Mozesz uzy¢ wzorow LandXML, .dsz lub .vcl, ktore sg tworzone w narzedziu biurowym,
takim jak Trimble Business Center. Mozesz rowniez utworzyc lub wybrac powierzchnie
terenowa.

W przypadku wyboru pliku LandXML lub .vcl ze wzorem, zawierajgcego wiekszg liczbe
powierzchni, mozna wybrac jedng powierzchnie prowadzenia z pliku oraz wyrownanie
gtowne dla tej powierzchni (jesli jest dostepne).

Pliki wzoru .dsz zawierajg jedng powierzchnie, dlatego tez w przypadku wyboru pliku wzoru
.dsz system wybierze jg automatycznie w polu Powierzchnia prowadzenia. Jesli jest to
wymagane, mozesz usungc zaznaczenie powierzchni lub wymienic jg na powierzchnie
terenowa.

System obstuguje wypetnione ukfady linii 2D w plikach .vcl. Wypetnienie odzwierciedla kolor
ustawiony w Trimble Business Center.

9.1.2 Pliki wzoru LandXML

System obstuguje wzory w standardowym formacie LandXML, wczytywane z dysku USB lub
ustugi online.

Zapisz wzor LandXML w folderze /Wzory/ projektu, tak jak w przypadku wzordw .vcl i .dsz.
Wzdr LandXML wymaga tych samych plikdw pomocniczych, takich jak kalibracja terenu .cal
w przypadku prowadzenia za pomocg GNSS lub UTS.

System przeprowadzi weryfikacje pliku LandXML, aby upewnic sie, ze nadaje sie do uzycia.
Aby uzyskac wiecej informacji, patrz 9.1.4 Walidacja wzoru.
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Obstugiwane funkcje LandXML

Powierzchnie

Wszystkie powierzchnie muszg by¢ petnymi modelami TIN. Pliki, ktore zawierajg definicje
powierzchni parametrycznych (np. linie prowadzenia lub przekroje) lub dane zrodtowe (np.
linie zatamania), nie sg obstugiwane.

Aby uzyskac instrukcje dotyczgce eksportowania wzoru LandXML z odpowiednim typem
powierzchni z Trimble Business Center, patrz 9.1.7 Eksport wzoru LandXML z Trimble
Business Center.

Uktad linii

System obstuguje linie tgczace punkty wspotrzednych (jako czesc siatki powierzchni lub
oddzielnie).

System obstuguje linie, ktore zawierajg geometrie poziomga i pionowg oraz informacje
0 stanowiskach (pikietazu).

e Poziome:

= Linie proste

- tuki kotowe

- Spirale (tylko typu klotoidy i paraboli)
e Pionowe:

- Punkty

- tuki kotowe

- Paraboliczne

- Wysokosci zdefiniowane za pomocg znacznika <Element trasy> nie sg
obstugiwane. Uktady linii 3D sg obstugiwane w elementach planu.

o Atrybuty:
= Nazwy elementow trasy/warstw utworzone w Trimble Business Center.
- Kolory zdefiniowane w Trimble Business Center. Inne formaty definicji kolorow

nie sg obstugiwane.
Punkty

Punkty 3D oznaczajgce doktadne lokalizacje.

Drogi

Drogi sg obstugiwane poprzez triangulowane siatki powierzchni, elementy trasy i elementy
planimetryczne. Linia prowadzenia, przekroj poprzeczny i modele strukturalne nie sg
obstugiwane.
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Koleje

Linie kolejowe sg obstugiwane poprzez triangulowane siatki powierzchni, elementy trasy
i elementy planimetryczne. Modele liniowe, stanowiska nieliniowe, przekroje poprzeczne
i tory oraz modele strukturalne nie sg obstugiwane.

Drogi wodne

Linie kolejowe sg obstugiwane poprzez triangulowane siatki powierzchni, elementy trasy
i elementy planimetryczne. Przekroje, linie prowadzenia i modele strukturalne nie sg
obstugiwane.

Funkcje nieobstugiwane w formacie LandXML

Nastepujgce funkcje LandXML nie sg obstugiwane:

» Powierzchnie pochodzgce z parametrycznych danych zrédtowych (np. linii zatamania)

» Powierzchnia wyprowadzona z definicji powierzchni parametrycznych (4. linii
prowadzenia lub przekrojow)

 Stanowiska nieliniowe
e Sieci rurociggow

9.1.3 Odbieranie projektéw/wzoréw z oprogramowania WorksManager

Jesli posiadasz aktywne potaczenie z ustugg WorksManager, ustuga ta moze przesytac
najnowsze pliki projektu i wzoru do systemu.

' UWAGA - Ustugi online mogg wymagac pfatnej subskrypdji.

Jeslina listach rozwijanych Projekt i Wzor obok nazwy jest wySwietlana ikona chmury,
0znacza to, ze projekt i wzdr sg zarzgdzane z poziomu ustugi online. Ikony chmury moga
informowac o nastepujacych stanach:

lkona Opis
a W przypadku projektu: pobierane sg wszystkie pliki projektu, w tym pliki
WZOru.

W przypadku wzoru: Wzor zostat pomysinie pobrany z ustugi online,
a weryfikacja zostata zakoniczona. Jest on dostepny do uzycia.

3 Y W przypadku projektu: czesc¢ projektu nie zostata jeszcze pobrana.
W przypadku wzoru: Wzor w ustudze online jest nowy lub zaktualizowany
i czeka w kolejce do pobrania do systemu. Obecnie nie mozna go wybrac.
Jesli obok ikony pojawi sie wartosc¢ liczbowa, wskazuje ona postep pobierania
WZOru.
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lkona Opis

Wystapit btgd podczas pobierania projektu lub wzoru. Nie mozna go wybrac.

e Aby uzyskac wiecej informadji, skontaktuj sie z osobg odpowiedzialng
za zarzgdzanie danymi.

» Dodatkowe informacje dotyczgce rozwigzywania problemow znajduja
sie w Instrukcji konfiguracji zawartej w instrukcjach uruchamiania dla
technikow.

 Stan opublikowanych plikow mozna wyswietli¢ w oprogramowaniu
WorksManager.

Brak ikony  Wzor nie jest publikowany bezposrednio z ustugi WorksManager.

Podczas uruchamiania system sprawdzi w ustudze online, czy wzory sg aktualne. Wszelkie
aktualizacje sg pobierane automatycznie.

Jeslipliki zostang zaktualizowane w ustudze online, gdy system jest uruchomiony, ustuga
online wysyfa aktualizacje do systemu. Jesli w czasie aktualizacji wybrany jest wzor, system
wysle Ci powiadomienie i wroci do ekranu Konfiguracja zadania. Konieczny bedzie ponowny
wybor wzoru i powierzchni prowadzenia.

Jesli system jest potgczony z ustugg online i pracujesz w trybie wzoru, dostepny jest przycisk
Odswiez na ekranie Konfiguracja zadania. Umozliwia reczne sprawdzenie w ustudze, czy
masz:

e Wszystkie dostepne projekty i wzory
» Najnowszg wersje kazdego projektu i wzoru

Jesli podczas sprawdzania zostang znalezione nieaktualne lub brakujgce pliki, system
automatycznie je pobierze.

Na ekranie Projekt mozna rozwingc projekt, aby wyswietli¢ dotgczone pliki.

Jeslimaszyna ma wigczong automatyke podczas aktualizacji projektu, automatyka bedzie
nadal dziata¢. Gdy automatyka zostanie wytgczona, pojawi sie komunikat ostrzegawczy,
a aplikacja operatora wroci do pulpitu.

Rozwigzywanie probleméw z pobieraniem z oprogramowania WorksManager

Podglad stanu opublikowanych plikéw

Stan opublikowanych plikéw mozna wyswietli¢ w oprogramowaniu WorksManager.

Walidacja wzoru

Jesli pobrany plik jest nieprawidtowy, aplikacja operatora zgtasza Problem > Nieprawidtowy
plik > SprawdZ wzor.
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Wystapit problem z plikiem w ustudze WorksManager. Sprawdz, czy plik jest prawidtowy i czy
elementy wzoru sg obstugiwane w systemie kontroli nachylenia.

Przeprowadzanie synchronizacji z TCC

W przypadku nowych urzgdzen EC520 przed skorzystaniem z ustugi WorksManager nalezy
przeprowadzi¢ synchronizacje z TCC (Connected Community) w celu uwierzytelnienia
urzadzenia.

Aktualizacja projektu/wzoru uzywanego przez operatora przez ustuge
WorksManager

JesliWorksManager aktualizuje projekt, ktérego operator aktualnie uzywa, aplikacja
operatora zgtosi komunikat Projekt zaktualizowany zdalnie.

JesliWorksManager zaktualizuje wzor, ktorego aktualnie uzywa operator, a automatyczna
archiwizacja jest wigczona, system kontroli nachylenia usunie wzor i pobierze nowg wersje.
Aplikacja operatora zgtosi wowczas komunikat Projekt usuniety zdalnie.

Zostanie wyswietlony pulpit nawigacyjny, na ktérym operator moze wybrac zaktualizowany
projekt/wzor. Jesli automatyka jest wigczona, system poczeka na jej wytaczenie, aby
nastepnie wrocic do pulpitu.

Ponowne pobranie usunietego projektu jest niepetne

W przypadku usuniecia lokalnej kopii projektu przestanego z ustugi WorksManager system
ponownie wysle projekt. Jednak pobieranie ponownie wystanego projektu moze rozpoczgc
sie z opoznieniem.

Aby obejs¢ ten problem, nacisnij przycisk Odswiez na ekranie Konfiguracja zadania.
Spowoduje to ponowne wystanie catego projektu.

UWAGA - Reczne usuniecie projektu z ikong chmury za posrednictwem interfejsu
WWW (lub w inny sposdb lokalnie) nie jest trwate. Gdy system kontroli nachylenia
potgczy sie z Internetem, projekty zostang ponownie wysytane do urzadzenia. Aby
trwale usungc projekt ustugi WorksManager, nalezy usungc go w ustudze
WorksManager.

Projekt lub wzér, ktérego nazwa zostata zmieniona w ustudze WorksManager,
wyglada jakby byt usuniety

Jeslinazwa projektu lub wzoru zostanie zmieniona w ustudze WorksManager, system
kontroli nachylenia uzna, ze zostat on usuniety. System usunie wowczas kopie lokalng

i pobierze nowa wersje. Aplikacja operatora zgtosi komunikat Projekt usuniety zdalnie lub
Wzér usuniety zdalnie.
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Stabe potaczenie podczas pobierania

Jesli potaczenie podczas pobierania jest stabe, co przektfada sie na niskg predkosc
pobierania, mozesz wybrac projekt i wzor na ekranie Konfiguracja zadania w aplikacji
operatora. Nadaje to priorytet pobieranym plikom nad innymi projektami i wzorami
w kolejce.

Nie udaje sie ukonczy¢ pobierania
Jesli pobieranie nie zostanie ukonczone w wyznaczonym czasie, czesciowe pobieranie moze
zosta¢ wznowione po odzyskaniu potgczenia z Internetem.

Znane problemy

Synchronizacja z TCC op6znia pobieranie wzoru z ustugi WorksManager

Zgtoszono btad, w wyniku ktorego uzytkownik nie mogt zastosowac nowego wzoru, mimo ze
stan pobierania wskazywat 100%.

System kontroli nachylenia opdznia instalacje wzoru, jesli jednoczesnie synchronizuje duze
pliki z TCC. Wzdr staje sie dostepny po zakonczeniu synchronizacji z TCC.

Projekt po konwersji z projektu lokalnego na projekt w chmurze jest
wyswietlany dwukrotnie

Zaobserwowano problem, w ktérym ustuga WorksManager dodata wzor do projektu
zapisanego w urzgdzeniu lokalnym (czyli ustuga WorksManager przejeta kontrole nad
projektem). System wyswietlit 2 wersje projektu na liscie na ekranie Konfiguracja zadania:
jedng z ikong chmury wskazujacg, ze jest potgczony z chmurg, i drugg wersje, ktora
wyswietla sie lokalnie.

Obejscie problemu: zamknij ekran Konfiguracja zadania, a nastepnie otwérz go ponownie.
Wowczas tylko jedna wersja bedzie widoczna na liscie.

9.1.4 Walidacja wzoru

System obstuguje wzory w formacie LandXML, .vcl oraz .dsz. Po dodaniu wzoru do systemu
system przeprowadza weryfikacje pliku, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowy. Nie mozna
uzywac pliku do czasu zakonczenia weryfikacji.

Gdy wzor znajduje sie w kolejce do weryfikadji, system wyswietla ikone weryfikadji O
Podczas weryfikacji wzoru przez system:

« W menu Plik wzoru, na ekranie Konfiguracja zadania, przy nazwie danego wzoru

system wyswietla ikone weryfikadji O oraz czas.
* Jest to szacunkowy czas trwania weryfikacji.
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» Pojawia sie komunikat ostrzegawczy:

Komunikat na ekranie Opis
A Plik > Trwa sprawdzanie Poczekaj, az system zakonczy proces
POPrawnosci... weryfikagji.

UWAGA - W przypadku wczytania wzoru system przerwie weryfikacje
pozostatych wzorow.

Jesliwzor zostat odebrany automatycznie z oprogramowania WorksManager, btad lub
ostrzezenie jest rowniez rejestrowane w systemie WorksManager.

Czas weryfikacji

Czas trwania procesu weryfikacji wzorow przez system rozni sie w zaleznosci od ztozonosci
Wzoru:

e W menu rozwijanym Plik wzoru system wyswietla odliczanie szacowanego czasu
pozostatego do zakonczenia weryfikacji wzoru.

e Aby sprawdzi¢ poprawnosc konkretnego wzoru w pierwszej kolejnosci, wybierz go na
ekranie Konfiguracja zadania.

UWAGA - Jesli wprowadzisz projekt, ktory zawiera wiele ztozonych wzordw, czas ich
weryfikacji moze by¢ dosc dtugi.

9.1.5 Rozwigzywanie problemoéw z wzorami

Pliki w projekcie moga nie przejs¢ pozytywnie weryfikacji z wielu powodow. W tej sekgji
opisano niektore z nich. Weryfikacja ma miejsce dla roznych formatow plikéw w projekcie
(nie tylko wzordw).

WSKAZOWKA - Aby poprawi¢ wzdr, ktory nie przeszedt pozytywnie weryfikacji, nalezy
skorygowac go w oprogramowaniu biurowym, ktore go wygenerowato (takim jak
Trimble Business Center). W zwigzku z tym informacje zawarte w tej sekcji moga
dotyczy¢ przede wszystkim inzynieréw budowy i 0séb odpowiedzialnych za
zarzadzanie danymi.

WSKAZOWKA - Bardzo ztozone wzory mogg nie przejs¢ pomysinie weryfikadji,
poniewaz wymagaja zbyt wielu zasobow systemowych. Prawdopodobienstwo
problemow jest mniejsze w przypadku mniejszych wzordw (na przyktad mniejszych niz
20 MB).
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Rozwigzywanie probleméw z weryfikacja

Mozesz otrzymac 2 typy komunikatu dotyczgcego weryfikacji:

* Czerwony krzyzyk : wzOr nie moze zostac uzyty. Btad pliku bedzie wymagat
korekty w oprogramowaniu biurowym.

* Pomaranczowy wykrzyknik A: mozna wczytac wzor, ale zawiera on ostrzezenie.
Wzdr moze nie by¢ wyswietlany w catosci lub umozliwia¢ prowadzenia zgodnego
z oczekiwaniami.

Aplikacja operatora zawiera podstawowe wskazowki dotyczgce przyczyn niepowodzenia
weryfikacji wzoru. W tej czesci opisano, jak uzyskac bardziej szczegotowe informacje na ten
temat.

Gdy system sprawdza poprawnosc¢ wzoru, tworzy plik tekstowy o nazwie
ProjectDiagnostics.txt w kazdym folderze projektu, ktory rejestruje szczegoty weryfikacji.
Zawartosc tego pliku moze pomdc w znalezieniu przyczyny problemu i jej usunieciu.

UWAGA - Plik jest generowany tylko dla nowych weryfikagji, zatem nie bedzie istniec
dla wzorow zweryfikowanych we wczesniejszych wersjach oprogramowania.

Aby uzyskac plik:

1. Skorzystaj z ekranu Przesytanie plikow, aby wyeksportowac projekt na dysk USB.
2. Nakomputerze przejdz do pliku ProjectDiagnostics.txt w projekcie.
3. Wyswietl plik w Notatniku i przejdz do czesci dotyczacej wzoru, ktorego weryfikacja sie
nie powiodta.
4. Szukaj nastepujacych ciggow:
- Validation State (stan weryfikacji)
- Validation Warnings (ostrzezenia dotyczace weryfikacji)
Oto przyktad z wzoru, ktérego weryfikacja sie nie powiodta. W pliku
ProjectDiagnostics.txt widnieje informacja:
- Validation State: Invalid

- Validation.Warnings.0: Linework extends outside design
boundary (ukitad linii przekracza granice wzoru) (400 x400
km)

Ten wzor byt nieprawidtowy, poniewaz element linii przekracza granice wzoru.
Przyczyn niepowodzenia weryfikacji moze byc kilka. W pliku weryfikacyjnym
rejestrowanych jest 5 pierwszych przyczyn.

W przypadku wzordw, z ktorych mozna korzystac, ale wygenerowano pomaranczowe

ostrzezenie z uwagi na brakujgcy element A szczegotowe informacje na temat weryfikagji
mozna znalez¢ na ekranie Monitor interfejsu WWW > Dziennik programu. Szukaj ostrzezen
odnoszgcych sie do <NavigationProcessorComponent>. Na przyktad:
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OSTRZEZENIE - <NavigationProcessorComponent> Ostrzezenie weryfikacyjne: Uktad linii

przekracza granice wzoru (400x400 km).

UWAGA - Wzd6r moze zosta¢ wyswietlony z brakujgcymi oczekiwanymi elementami.
Jesliwymagany element nie jest obecny, problem z plikiem bedzie wymagat korekty

W oprogramowaniu biurowym.

Problemy, ktore uniemozliwiajg systemowi wczytanie wzoru, obejmuja:

Komunikat na ekranie

Opis

Problem > Brak pliku > Sprawdz
strukture pliku

Nie mozna wczytac wzoru, poniewaz system
nie mogt odnalezc pliku.

Ten problem moze rowniez wystapic, jesli
plik jest obecny, ale jego rozmiar wynosi

0 kB.

Problem > Nierozpoznany format >
Sprawdz wzér

Nie mozna wczytac wzoru, poniewaz system
nie rozpoznaje formatu pliku.

Problem > Nieprawidtowy plik >
Sprawdz wzér

Nie mozna wczytac wzoru, poniewaz plik
jest nieprawidtowy. Przyczyny moga byc
nastepujgce:
 Plik nie jest zgodny ze schematem
wzoru. (Warunek ten nie dotyczy
formatu LandXML).
 Jednostki miary nie sg zdefiniowane
w pliku.
» Zdefiniowane jednostki nie sg
obstugiwane.

e Przekroczono maksymalng liczbe
elementdw linii.

Problem > Nieprawidtowy plik > Zbyt
duzy rozmiar pliku > Sprawdz wzér

Nie mozna wczytac wzoru, poniewaz
rozmiar pliku jest zbyt duzy:

o W przypadku plikéw .vcl limit wynosi

150 MB.

o W przypadku plikéw LandXML limit
wynosi 50 MB.

o W przypadku plikéw .dsz nie ma limitu
rozmiaru.

Problem > Zbyt ztozona powierzchnia >

Sprawdz wzér

W modelu TIN wzoru jest zbyt wiele
trojkatow (ponad 65,0000 na jednej stronie).
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Komunikat na ekranie

Opis

Brak pliku uktadu wspdtrzednych
projektu

System nie moze znalez¢ pliku .cal dla tego
projektu. Sprawdz folder \OfficeData\
projektu.

Nie wybrano zmierzonych danych

Wybierz plik danych zmierzonych na ekranie
Konfiguracja zadania.

Problemy wskazujgce na usterke wzoru, ktore nie uniemozliwiajg wczytania go, obejmuija:

Komunikat na ekranie

Opis

A Strefy unikania nie dziatajg ze Zrédtem
potozenia 2D

Wybrany projekt zawiera jedng lub wiecej
stref unikania, ale nie mozna ich wyswietli¢,
poniewaz uzywasz zrodfa pozycjonowania
2D.

A Plik wzoru > Problem z powierzchnig
Wz0r zostat wezytany, ale zostang
wyswietlone tylko prawidtowe powierzchnie
TIN. Sprawdz plik wzoru.

System moze wczytac wzor, ale wystepuje
problem z co najmniej jedng powierzchnia:
» Na powierzchni moze brakowac

elementu.

e Powierzchnia nie jest prawidtowym
modelem TIN.

A Plik wzoru > Problem z powierzchnig

Wzdr zostat wezytany, ale co najmniej jedna
powierzchnia zawiera brakujgce lub
nieprawidtowe dane i moze nie nadawac sie
do uzytku. Sprawdz plik wzoru.

System moze wczytac wzor, ale wystepuje
problem z co najmniej jedng powierzchnig.
Przyczyny obejmuja:
 Brakujgce powierzchnie lub punkty
» Nieprawidtowe punkty
 Nieprawidtowe powierzchnie
» Powierzchnia odnosi sie do
nieistniejgcych punktow
e System nie moze przetworzy¢ modelu
TIN powierzchni

APIik wzoru > Problem z powierzchnig

Wzor zostat wezytany, ale powierzchnia jest
nieaktualna inalezy jg przebudowac w
biurze.

Wzor zostat zaktualizowany w Trimble
Business Center, ale powierzchnia TIN nie
zostata zaktualizowana. Zobacz Tworzenie
projektow i wzorow w Trimble Business
Center,
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Komunikat na ekranie

Opis

A Plik wzoru > Problem z linig

Wzor zostat wezytany, ale co najmniej jedna
warstwa zawiera brakujgce lub
nieprawidtowe dane i moze nie nadawac sie
do uzytku. Sprawdz plik wzoru.

Istnieje wiele mozliwych przyczyn tego

btedu. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
pliku ProjectDiagnostics.txt.

Elementy linii nieobstugiwane w LandXML

Linia nie jest 2D ani 3D

Krzywa nie jest 2D ani 3D

tuk ma niespdjny promien

Dtugosc tuku nie jest zgodna z podang
diugoscia

tuk ma nieokreslony kierunek lub
dtugosc tuku

Nieprawidtowa lista punktow

Lista punktoéw ma nieprawidtowg
liczbe wartosci

Kolor linii ma nieznany format

Punkt ma nieprawidtowe wspotrzedne
Punkt nie ma nazwy

Krzywa ma nieprawidtowy obrot

tuk ma nieprawidtowg wspotrzedng
srodka lub nie ma jej wcale

Wymiary poczgtkowe/korcowe nie sg
zgodne

Linia ma nieprawidtowg zawartosc
Element trasy nie ma nazwy

Element trasy nie ma poczatku ani
dtugosci

Catkowita dtugosc elementu trasy nie
jest zgodna

e Linia ma tylko jeden element poziomy

» Btad podczas konwersiji ciggu do
podwdjnego

 cgPoint nie zawiera zadnej wartosci
ani odniesienia

» Niewtasciwy promien spirali

e Nie mozna znalez¢ punktu w warstwie

 Nieistnieje zadna warstwa

e Okragte odniesienia

» Nieprawidfowy punkt

» Nie mozna odnalez¢ punktu w tabeli

e Nazwa punktu powinna byc
unikatowa

e Znacznik obiektu ma pustg etykiete

e Znacznik obiektu ma pustg wartosc

 Nieprawidtowy wymiar W

¢ Punkt poczatkowy i koncowy spirali
nie jest ani 2D, ani 3D

 Ukfad linii zawiera nieprawidtowe
dane

 Nieobstugiwany typ ukfadu linii
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Komunikat na ekranie

Opis

Elementy linii nieobstugiwane w VCL:

» Nieobstugiwane elementy linii:

- Zalezne potozenie tuku
trzypunktowego

= Zalezny tuk trzypunktowy

= Zalezny odcinek tuku
trzypunktowego

- Zalezny tuk Pl z wysokoscia
- Przesuniecie z useSlope
- Przesuniecie punktu
koncowego z dtugoscig ujemna
- Punkt koncowy ze StationOffset
» Nieobstugiwane elementy pionowe
linii:
- EStationSlopeToParabola
- EStationSlopeFromPI
- EStationSlopeFromParabola
- EStationSlopeToFrompPI
- EStationSlopeToFromParabola
- EStationSlopeToArc
- EStationSlopeFromArc
- EStationSlopeToFromArc
» Element linii dotyczacy pojedynczego
najlepiej pasujgcego tuku
 Element linii dotyczgcy najlepie]
pasujgcego tuku z tym samym
punktem poczgtkowym i koncowym

» Wygtadzone polilinie
» Wygtadzone krzywe

RoadlIntersectionLinestring
UtilityLine

Kreskowanie

Moss6D

Element linii bez elementow
Spirale 3D

Inteligentny tekst

Pikietaz malejacy

Komponent wspotrzednych punktu
Typ wspotrzednych punktu

e Segment pionowego elementu trasy

typu ,<type>"
Przesuniecia do spiralnych
elementow trasy

Elementy zdefiniowane na
ptaszczyznie wykopu

Elementy zdefiniowane przy uzyciu
uktadu wspotrzednych uzytkownika
Powierzchnie kompozytowe

Obstugiwane sa tylko wspotrzedne
pojedynczego punktu; liczba
znalezionych punktow: <number>
Obstugiwane sg tylko elementy trasy
z typem krzywej = ,tuk”

Obstugiwane sg tylko elementy trasy
ze spiralg typu = ,Klotoida” lub
,Szescienna” lub ,Parabola
szescienna” lub ,Parabola szescienna
NSW" lub ,Potowa sinusa”
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Ograniczenia dotyczace ztozonosci wzoru

Weryfikacja wzoru moze rowniez zakonczyc sie niepowodzeniem, jesli zawiera on zbyt wiele
elementdw. Przekroczenie ponizszych limitow moze spowodowac niepowodzenie

weryfikacji wzoru:

Element

Limit

Gesta powierzchnia

Unikac korzystania z powierzchni, w ktorych trojkaty TIN sg zbyt
mate, np. ponizej 0,01 m? na tréjkat, lub ktére majg wiecej niz
65 000 trojkatow na powierzchni 50 m x 50 m.

Zbyt wiele punktow

160 000 punktow

Ponadwymiarowe
trojkaty TIN

Trojkaty TIN o bokach 40 km.

Jesli potrzebujesz bardzo duzych trojkgtow TIN, uzyj formatu
.dsz.

Strefy unikania

System obstuguje wiele stref unikania zawierajgcych
maksymalnie 800 segmentdow (lub bokdow).

Aby uzyskac najwiekszg wydajnosc:
» Postaraj sie, aby pojedyncze wieloboki miaty ponizej 500
segmentow.

» Rozbijaj duze lub cienkie wieloboki na kilka wielobokdw o
podobnych wymiarach.

Jesli sprawdzanie poprawnosci strefy unikania nie powiedzie sie,
skorzystaj z pliku ProjectDiagnostics.txt, aby rozwigzac problem.

Ponadto stosowanie nastepujgcych elementoéw moze powodowac problemy we wzorze:

» Zawiera spirale, spirale szescienng poziomga lub spirale NSW

e Linie 3D krzywych

 Ztozone pionowe tuki segmentowe ze spiralami poziomymi
e Elementy linii Fergusona

e /byt duzo tekstu/etykiet

o Zbyt dtugie nazwy linii

e Zbyt wiele warstw

e Wz0r generuje wiele ostrzezen/uwag informacyjnych

9.1.6 Zasady nadawania nazw plikom

W tej sekgji opisano zasady prawidtowego nadawania nazw dla plikdw w projektach (w tym

we wzorach):

» Upewnij sie, ze wszystkie wzory majg numer wersji w nazwie. Jesli edytujesz plik,
zwieksz numer wersji.
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Upewnij sie, ze numery wersji sg pisane duzymi literami. Aplikacja operatora moze
wyswietla¢ numer wersji wielkimi literami, nawet jesli sg to w rzeczywistosci mate
litery.

Podczas tworzenia lub edycji projektu terenowego nazwa projektu musi zawierac
maksymalnie z 225 znakow.

Gdy plik jest importowany do systemu z ustugi online lub z dysku USB, system
automatycznie konwertuje rozszerzenie nazwy pliku na mate litery (na przyktad .dsz,
vel, xml, .ggf, .cal).
Jesli system napotka dwie wersje pliku o tej samej nazwie i tym samym numerze
wersiji:
a. Jeslijedna wersja zostata przestana z ustugi online, zostanie ona zachowywana,
a plik lokalny zostanie usuniety.
b. Jeslioba pliki znajdujg sie w systemie lokalnym, plik z nowszg datg zostanie
zachowany, a starszy plik zostanie usuniety.
Unikaj duplikatow nazw.
Unikaj uzywania ukosnikow i ukosnikow wstecznych w nazwach plikow wzoru.
Unikaj uzywania symboli i emotikonéw w nazwach plikow wzoru.

Upewnij sie, ze nazwy plikow geodata (.ggf) pisane sg matymi literami (nazwa pliku
i rozszerzenie).

Pliki stref unikania muszg zawsze konczyc sie rozszerzeniem .avoid.svl.
Pliki uktadu linii koncza sie rozszerzeniem .svl.

9.1.7 Eksport wzoru LandXML z Trimble Business Center

o vk W =

7.

W TBC kliknij ikone Eksport. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Eksport.

Wybierz eksporter LandXML z listy formatow plikdw.

W polu Dane wybierz Opcje > Zaznacz wszystko.

Kliknij przycisk ... w polu Nazwa pliku.

Okresl nazwe pliku i lokalizacje, w ktorej jest zapisany.

W polu Ustawienia wybierz opcje Opis powierzchni 2 - Trojkaty. Dzieki temu wszystkie
powierzchnie sg powierzchniami TIN. Inne formy powierzchni nie sg obstugiwane.
Kliknij przycisk Eksport.

Aby uzy¢ wzoru w systemie kontroli nachylenia:

1. W eksploratorze plikéw przejdz do lokalizacji wybranej podczas eksportowania.

Skopiuj plik wzoru LandXML.

Wklej plik do struktury plikow systemu kontroli nachylenia na dysku USB:
ProjectLibrary / Projects / (nazwa projektu) / OfficeData / Designs.

Uzyj metody przesytania plikow przez USB, aby zaimportowac wzor do systemu.
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System nie obstuguje plikow .tsd wyeksportowanych z TBC jako wzoér .dsz. Aby wykorzystac
dane z pliku .tsd, wyeksportuj plik jako .vcl z aplikacji TBC i zaimportuj plik .vcl do systemu
kontroli nachylenia.

Tworzenie projektéow i wzoréw w Trimble Business Center

W wersji TBC 3.80 lub nowszej mozna tworzy¢ pliku projektu. W przypadku klientow
korzystajgcych z formatu plikdw wzoru .vcl w TBC w systemie kontroli nachylenia nalezy
korzystac z TBC w wersji 5.21 lub nowszej.

Podczas generowania wzoru w TBC do uzycia w systemie kontroli nachylenia, upewnij sie,
ze powierzchnia jest aktualna. Jesli metoda przebudowy powierzchnijest ustawiona na
Pokaz pustq lub Przez uzytkownika, powierzchnia moze by¢ nieaktualna, co moze
spowodowac btad sprawdzania poprawnosci wzoru. Mozesz klikng¢ prawym przyciskiem
myszy powierzchnie i wybra¢ Przebuduj powierzchnie przed wyeksportowaniem wzoru.

9.1.8 Uklady wspétrzednych

Wybor uktadu wspétrzednych

Podczas tworzenia projektu mozna wybrac uktad wspotrzednych, z ktorym ma
funkcjonowac - jesli technik przyzna uzytkownikowi uprawnienia (ta funkcja jest domyslinie
wytgczona).

Mozesz utworzyc plik .cal dla projektu poprzez wybranie wiasciwego uktadu wspotrzednych
(na przykfad krajowego systemu odniesienia) lub skopiowanie pliku .cal z innego
istniejgcego projektu. Moze byc¢ przydatna, jesli nie dysponujesz plikiem .cal, ale znasz
opublikowane wymagania uktadu wspotrzednych i masz odpowiednie zrodto poprawek.

Wiaczanie funkgji

Ta funkdja jest zalecana dla zaawansowanych uzytkownikow i jest domysinie wytgczona.
Technik moze wigczyc jg na ekranie interfejsu WWW Obstuga > Zarzadzanie plikami.

Potwierdzenie, ze wspétrzedne sg doktadne

1. Utworz projekt i wybierz uktad wspotrzednych:
a. Wybierz ekran Konfiguracja zadania.
b. Dotknij przycisk =k obok listy rozwijanej Projekt. Spowoduje to otwarcie
ekranu Utworz projekt.
c. Wprowadz nazwe nowego projektu.

d. Wybierz typ uktadu wspotrzednych, ktérego chcesz uzyc, z listy rozwijanej
Ustawienia wspotrzednych:
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Element Opis

Domyslne System automatycznie wybiera uktad wspotrzednych,
(uniwersalne) aby wygenerowac plik .cal.

Istniejgcy plik Mozesz wybrac plik .cal z jednego z istniejgcych
kalibragji projektow.

Opublikowane Mozna wybrac z listy opublikowanych lub

udostepnionych uktadow wspotrzednych.

2. Zapisz wzor i przejdz do ekranu roboczego.
WSKAZOWKA - Przed rozpoczeciem pracy zaleca sie potwierdzenie
doktadnosci poprzez sprawdzenie punktu o znanych wspotrzednych.

UWAGA - W przypadku utworzenia projektu z niewtasciwym uktadem wspotrzednych
nalezy usungc projekt i utworzy¢ nowy z poprawnymi ustawieniami.

Wyswietlanie szczeg6téw uktadu wspétrzednych

Szczegoty uktadu wspotrzednych projektu mozna sprawdzi¢ w polu informacyjnym na
ekranie Projekty.

Aby wyswietli¢ ekran Projekty, dotknij przycisku [E& obok listy rozwijanej Projekt na ekranie
Konfiguracja zadania.

Korzystanie z pliku siatki, ktéry nie zostat opublikowany

We wczesniejszych wersjach oprogramowania plik CoordSystemDatabase.xml i plik .cal
muszg zawierac liste wszystkich plikow siatki. Gdyby nie byty w pliku .cal, korzystanie z nich
nie bytoby mozliwe. Pliki siatki , do ktorych odwotuje sie plik CoordSystemDatabase.xml,
nazywane sg ,opublikowanymi”. Z tego powodu trudno byto dodawac nowe pliki siatki do
systemu.

Jednak teraz mozesz dodac plik siatki do projektu bez koniecznosci wspominania o nim w
pliku .cal. Takie pliki siatki nazywane sg ,niezaleznymi”. Umiesc plik w folderze \GeoData\.
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Mapowanie

Zawartosc¢ rozdziatu:

Mapowanie

W niniejszym rozdziale objasniono korzystanie z funkcji mapowania. Mapowanie dostarcza
informacji na temat pracy maszyny oraz terenu w oparciu o lokalizacje.
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10.1 Mapowanie

UWAGA - Mapowanie i funkcje oferowane przez mapowanie sg konfigurowane w
interfejsie WWW przez technika . Zaawansowane funkcje mapowania sg dostepne
dopiero po zainstalowaniu odpowiednich licencji. Jesli mapowanie lub dana funkcja
mapowania jest niedostepna w systemie, skontaktuj sie z technikiem lub dealerem.

Dane mapowania, tj. uniesienie krawedzi tngcej albo gasienic sg rejestrowane podczas
pracy maszyny.
Opcjonalnie mozna réwniez:

o wyswietlac roznice w wykopie/nasypie miedzy zarejestrowanymi danymi mapowania i
powierzchnig prowadzenia.

» wysSwietla¢ wstepng mape wygenerowang na podstawie roznic w wykopie/nasypie
pomiedzy wstepnie zmapowang powierzchnig (powierzchnig gruntu), a powierzchnia
prowadzenia.

Przyktadowo, jesli powierzchnia gruntu opiera sie na pomiarze geodezyjnym
wyjsciowego terenu, wstepna mapa umozliwia wydajniejsze prowadzenie robot
ziemnych.

UWAGA - Mozliwos¢ wyboru powierzchni gruntu objeta jest licencjg. Aby
uzyskac wiecej informacji, skontaktuj sie ze sprzedawca.
10.1.1 Korzystanie z mapowania

Mapowanie jest dostepne po wczytaniu projektu biurowego lub terenowego.

Klawisz skrétu

Na ekranie roboczym mozesz skorzystac z klawisza skrétu 8], aby wigczy¢ lub wylgczy¢
wyswietlanie danych mapowania wykopu/nasypu:

Ekran Mapowanie wykopu/nasypu mozna takze otworzy¢, naciskajac i przytrzymujgc klawisz
skrotu.

Reguty mapowania

Systemy Active Body IMU
Dane mapowania sg pozyskiwane, jesli spetnione sg nastepujgce warunki:

e Gdy krawedz tngca znajduje sie w odlegtosci do 100 mm (4 cale) od ptaszczyzny
gasienic, rozpoczyna sie mapowanie ostrza lemiesza. Mapowanie ostrza jest
kontynuowane, dopoki krawedz tngca pozostaje w odlegtosci do 150 mm (6 cali) od
ptaszczyzny gasienic.
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10 Mapowanie

UWAGA - 100 mm (4 cale) i 150 mm (6 cali) to domysine wartosci rozpoczecia i
kontynuowania mapowania. Wartosci te moze zmienic technik.

ALBO

» Dane mapowania sg obliczane na podstawie wysokosci ggsienic (mapowanie
gasienic).

Mapowanie gasienic - tylko systemy Active Body IMU

Gdy mapowanie gasienic jest wigczone w interfejsie WWW, na ekranie roboczym
wyswietlane jest mapowanie wykopu/nasypu dla gasienic. Mozesz uzy¢ mapowania
gasienic, aby odwzorowac wykop/nasyp dla danego obszaru, jadgc maszyng po obszarze z
lemieszem uniesionym na wysokos¢ powyzej 100 mm (4 cali) powyzej ptaszczyzny gasienic.

Gdy mapowanie gasienic jest wigczone, a krawedz tngca znajduje sie w odlegtosci do 100
mm (4 cale) od ptaszczyzny gasienic, na ekranie roboczym wyswietlane jest zaréwno
mapowanie gasienic, jak i mapowanie lemiesza. Mapowanie gasienic moze byc wyswietlane
jako inne wartosci wykopu/nasypu niz wykop/nasyp lemiesza.

Systemy Inactive body IMU
Dane mapowania sg pozyskiwane, jesli spetnione sg nastepujgce warunki:

e Automatyka jest wigczona.
ALBO

e Jesli krawedz tngca lemiesza znajduje sie w obrebie 100 mm (4 cale) od powierzchni
docelowej, mapowanie rozpoczyna sie, a dane mapowania sg obliczane na podstawie
wysokosci lemiesza (mapowanie lemiesza). Mapowanie jest kontynuowane, o ile
krawedz tngca znajduje sie w obrebie 150 mm (6 cali) od powierzchni docelowe;.

UWAGA - 100 mm (4 cale) i 150 mm (6 cali) to domysine wartosci rozpoczecia i
kontynuowania mapowania. Wartosci te moze zmienic technik.

UWAGA - Serwisant moze wybrac, czy mapowanie lemiesza ma zostac
przeprowadzone podczas przemieszczania sie maszyny w dowolnym kierunku,
czy tylko w kierunku do przodu.

10.1.2 Rozpoczynanie mapowania od pustej mapy
Aby rozpocza¢ mapowanie od pustej mapy:

1. W menu Ustawienia robocze otworz ekran Mapowanie wykopu/nasypu lub dotknij i
przytrzymaj ikone B na pasku skrétéw.

2. Mozesz takze wtgczy¢ lub wytgczy¢ wyswietlanie danych mapowania.

3. Jeslijest dostepna, z listy rozwijanej Powierzchnia gruntu wybierz opcje Brak.

4. Dotknij przycisk Zastosuj.
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UWAGA - Zmiana ustawienia Powierzchnia gruntu spowoduje usuniecie istniejgcych
danych mapowania zapisanych w pamieci maszyny.

10.1.3 Rozpoczynanie mapowania od wstepnie zmapowanej powierzchni

UWAGA - Mozliwos¢ wyboru powierzchni gruntu objeta jest licencjg. Aby uzyskac
wiecej informacji, skontaktuj sie ze sprzedawca.

Aby rozpocza¢ mapowanie od wstepnie zmapowanej powierzchni:

1. Przenies plik .ttm z powierzchnig gruntu do pamieci maszyny. Dokonaj synchronizadji
ze spotecznoscig Connected Community lub zaimportuj plik z powierzchnig gruntu z
nosnika USB.

UWAGA - Jesli po synchronizacji z Connected Community do biezgcego
projektu dodano nowy plik .ttm z powierzchnig gruntu, wyswietli sie
powiadomienie.

UWAGA - Plik .ttm z powierzchnig gruntu importowany z nosnika USB powinien
znajdowac sie w folderze ProjectLibrary\Projects\[nazwa projektu]\OfficeData na
nosniku USB.

2. W menu Ustawienia robocze otwdrz ekran Mapowanie wykopu/nasypu lub dotknij i
przytrzymaj ikone B na pasku skrétéw.

3. Mozesz takze wigczyc lub wytgczy¢ wyswietlanie danych mapowania.

4. Zlisty rozwijanej Powierzchnia gruntu wybierz plik powierzchni do wczytania.

5. Dotknij przycisk Zastosuj. Jesli opcja Wyswietlanie danych mapowania jest wigczona,
zostanie wygenerowana mapa wykopu/nasypu, ilustrujgca roznice miedzy:

- Powierzchnig prowadzenia aktualnie wczytanego wzoru i

- Powierzchnig gruntu

UWAGA - W przypadku wyboru opcji Prowadzenie wedtug linii mapa
wykopu/nasypu zostanie wygenerowana przy uzyciu powierzchni prowadzenia

wedtug linii. W tym przypadku dane wykopu/nasypu sg wyswietlane tylko w
obrebie 20 m (65 ft) od maszyny.

UWAGA - Zmiana ustawienia Powierzchnia gruntu spowoduje usuniecie istniejgcych
danych mapowania zapisanych w pamieci maszyny.

Podczas pracy wstepnie zmapowane wartosci wysokosci powierzchni gruntu sg
zastepowane wynikami pomiaru.

W przypadku wyboru innego wzoru w ramach tego samego projektu mapa wykopu/nasypu
zostanie wygenerowana ponownie, przy uzyciu Nnowego wzoru.
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10.1.4 Pobieranie danych powierzchni gruntu ze zrédta online

Jesli technik wigczyt dostep, mozesz ztozy¢ wniosek w systemie o pobranie najnowszych
danych powierzchni gruntu w postaci pliku .ttm ze zrodta online. Obejmuje to dane z innych
maszyn znajdujacych sie na terenie.

Opdja ta jednokrotnie pobiera dane po zawnioskowaniu.

1. Na ekranie Mapowanie wykopu/nasypu w polu Powierzchnia gruntu ustaw opcje
Pobierz WorksOS.

2. Dotknij przycisk Zastosuj.

Pobieranie informacji na temat duzego obszaru moze troche potrwac.

UWAGA - Ta funkcja wymaga licencji Zaawansowane mapowanie. Maszyna moze
pobierac dane powierzchni gruntu tylko dla kompatybilnego wzoru.

10.1.5 Usuwanie danych mapowania
Aby usung¢ dane mapowania zapisane w pamieci maszyny:

1. W menu Ustawienia robocze otworz ekran Mapowanie wykopu/nasypu lub dotknij i

przytrzymaj ikone B na pasku skrétéw.
2. Dotknij opcje Resetuj mape.

Jesliwstepnie zmapowana powierzchnia zostata wczytana i wigczona jest opcja wyswietlania
danych mapowania, przywracany jest pierwotny stan roznic wykopu/nasypu pomiedzy
powierzchnig wzoru a wstepnie zmapowang powierzchnia.

10.1.6 Kontrola mapy

Aby wyswietli¢ szczegdty danych mapowania w widoku planu, dotknij i przytrzymaj na
ekranie lokalizacje, dla ktorej rejestrowane sg dane mapowania. Z menu kontekstowego
wybierz opcje Kontrola mapy.

10.1.7 Ekran roboczy

Ponizej opisane sg elementy ekranu roboczego, za pomocg ktérych mozna obstugiwac
rejestrowanie i wyswietlanie danych mapowania.

Pasek prowadzenia

lkony docelowe zwigzane z mapowaniem sg nastepujgce:

Pionowe przesuniecie uniesienia Prostopadte przesuniecie uniesienia

= X
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UWAGA - W zaleznosci od rodzaju przesuniecia wyswietlona zostanie ikona
pionowego przesuniecia uniesienia lub prostopadtego przesuniecia uniesienia.

Z ikon przesuniecia mozna korzysta¢ w nastepujgcy sposob:

« Dotknijikony, aby przejs¢ do kolejnej skonfigurowanej pamieci przesuniecia.

» Dotkniji przytrzymaj ikone, aby przejsc¢ do ekranu konfiguracji danego przesuniecia.
Widok prowadzenia

Widok prowadzenia wyswietla potozenie maszyny wzgledem obrabianej powierzchni.
Uzytkownik moze skonfigurowac jednoczesne wyswietlanie do trzech réznych widokow
mapowania:

e Przekroj
o Profil
e Odgory

' UWAGA - Dane mapowania nie sg wyswietlane w widoku 3D.

Dane mapowania sg wyswietlane w nastepujgcy sposob:

Kolor Znaczenie
Odcienie Obszar w odcieniach czerwieni lezy powyzej wysokosci powierzchni
czerwieni roboczej (wykop).

Odcienie zieleni Obszar w odcieniach zieleni miesci sie w zakresie tolerancji poziomu
niwelacji dla wysokosci powierzchni roboczej (zgodnie z niwelacjg).

Odcienie Obszar w odcieniach niebieskiego lezy ponizej wysokosci
niebieskiego powierzchni roboczej (nasyp).

Szary Wartosci wykopu/nasypu sg obliczane i wczytywane.

Ustawienia systemu

lkona Ustawienia systemu znajduje sie w dolnej lewej czesci ekranu roboczego: E

Ekran Ustawienia systemu pozwala na konfigurowanie réznych funkgji systemu, w tym
takich jak:

» Tolerancja wyrownania
e Przesytanie plikow
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Pasek skrotéow

o )

MWW XXX
KWW MW WK X

XMW MW X ’\/\/\f@@
B
=0
WE WEH WK %
(=]=]=]=])
— WE WK WK WK

R J

Pasek skrotéw utatwia wykonywanie regularnie powtarzanych zadan. lkona skrétu
mapowania to: E!V!ﬂ

Aby wyswietli¢ lub ukry¢ dane mapowania, dotknij ikone mapowania na pasku skrotow.
Aby otworzyc¢ ekran Ustawienia mapowania wykopu/nasypu, dotknij i przytrzymaj ikone

mapowania.

Menu Ustawienia robocze

lkona Ustawienia robocze znajduje sie w dolnej prawej czesci ekranu roboczego: z&

Opcje te mozna konfigurowac z poziomu menu Ustawienia robocze. Dostepne opcje zalezg
od wybranego zadania i obejmujg miedzy innymi:

» Mapowanie wykopu/nasypu
e Przesuniecie wysokosci

10.1.8 Wiecej informacji

Patrz nastepujgce rozdziaty:

» 1.5 Przesytanie plikow
» 5.2 Korzystajac z przesuniec wysokosci

10.1.9 Rozwigzywanie probleméw

W ponizszej tabeli przedstawiono niektére komunikaty o btedach, ktére mogg zostac
wyswietlone podczas korzystania z mapowania.
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Komunikat o btedzie Mozliwe przyczyny
Nie mozna wczytac mapy e Baza danych mapowania lub plik z powierzchnig
wykopu/nasypu gruntu moze byc uszkodzony.

o Jesli pliki sg prawidtowe, przyczyng moze byc
nieprawidtowy stan systemu - uruchom system
ponownie.
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Strefy unikania

Zawartosc¢ rozdziatu:

Strefy unikania

W niniejszym rozdziale objasniono korzystanie ze stref unikania.
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11.1 Strefy unikania

OSTRZEZENIE - Wjazd do strefy unikania moze spowodowac urazy ciata operatora
lub uszkodzenie maszyny. W czasie pracy z maszyng nalezy zwracac szczegolng uwage
na sgsiedztwo stref unikania.

OSTRZEZENIE - Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie praktyk
bezpiecznej pracy. Produkt nie gwarantuje bezbtednego prowadzenia zgodnie ze
strefami unikania.

Strefy unikania to zdefiniowane obszary terenu, ktére majg by¢ pomijane przez maszyne.
Na planie terenu sg one wyswietlane jako ksztatty wypetnione kolorem Magenta ze
wskazaniem biezgcej wysokosci maszyny.

Strefy unikania zawierajg poziome granice nieopisujgce obiektow, na przyktad rury czy
napowietrzne przewody.

Strefy unikania sg dostepne w maszynach:

 korzystajacych z projektu z wezytanym ,plikiem unikania”
e tylko ze zrodtami pozycjonowania 3D

Pliki stref unikania sg dodawane do plikow projektu przez biuro lub przez technika ze strony
uzytkownika.

Aby strefa unikania byta wyswietlana, nalezy zastosowac projekt i dotgczyc plik strefy
unikania.

11.1.1 lkony stref unikania

W zastosowanych projektach ze strefami unikania (dodanymi przez biuro) mogg byc
wyswietlane nastepujgce ikony:

Jesliwyswietlane sg ponizsze ikony, mozna kontynuowac prace. Majg one charakter
wytgcznie informacyjny.

lkona Znaczenie Dziaftanie
Projekt zawiera ,plik Kontynuuj prace
unikania”
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lkona Znaczenie Dziatanie

Nie mozna wczytac ,pliku Pamietaj, ze wrazie
unikania” kontynuacji pracy,
zamierzone strefy

unikania nie bedg
,Plik unikania” ma zbyt wiele wyswietlane.

krawedzi Powiadom swojego
technika.
,Plik unikania” wymaga Pamietaj, ze w razie

zrédta pozycjonowania 3D kontynuacji pracy,

zamierzone strefy

unikania nie bedg

Niektore pomiary maszyny — wyswietlane.

nie sq ustawione Powiadom swojego
technika.

11.1.2 Ekran roboczy

Na ekranie roboczym w zastosowanych projektach ze strefami unikania (dodanymi przez
biuro) moga byc wyswietlane nastepujace kolory ramki:

Wskazniki Stan Maszyna blisko strefy
Niebieska ramka Wykryto strefe  Maszyna zbliza sie do strefy unikania, ale jest
jeszcze poza obwodem ostrzezenia.

Pomaranczowa Obszar w Maszyna jest w obrebie obwodu ostrzezenia o

ramka obrebie rozmiarze co najmniej minimum 8 m. Obwaod

Sygnat dzwiekowy odlegtosci mozna ustawic¢ w interfejsie WWW.
ostrzezenia

Ramka w kolorze Naruszenie Maszyna jest wewnatrz strefy unikania.

Magenta strefy

Ciggty sygnat

dzwiekowy

W przypadku naruszenia strefy unikania przez maszyne petne prowadzenie jest
kontynuowane.
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11.1.3 Granica maszyny

Granica maszyny jest zaznaczona kolorem Magenta wokot maszyny.

Zarys granicy maszyny mozna wyswietlac i chowac za pomocg przycisku Granica maszyny
na ekranie Nakfadki.

11.1.4 Limit strefy unikania

Kazda strefa unikania moze miec do 800 segmentdw (lub bokdw) na wielobok.

System obstuguje wiele wielobokow strefy unikania. Aby uzyskac¢ najwiekszg wydajnos¢:

» Postaraj sie, aby pojedyncza strefa unikania miata mniej niz 500 segmentow.
» Rozbijaj duze lub cienkie wieloboki na kilka wielobokdw o podobnych wymiarach.

Jesli sprawdzanie poprawnosci strefy unikania nie powiedzie sie, uzyj pliku
ProjectDiagnostics.txt, aby rozwigzac problem. Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w
Podreczniku uzytkownika dotyczgcym plikow projektowych i plikdw wzoru.

11.1.5 Rozwigzywanie probleméw

Ponizsza tabela przedstawia komunikat o btedzie, ktory moze wyswietlic¢ sie podczas pracy
ze strefami unikania.

Komunikat o btedzie Mozliwe przyczyny Dziatanie
Utracono sasiedztwo strefy  Nieznana orientacja Okresl strefe unikania w
unikania i prowadzenie maszyny. terenie i przemiesc lub

obrd¢ maszyne z dala od
strefy unikania.
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Rozwigzywanie problemow

Zawartosc¢ rozdziatu:

Unoszenie i obnizanie ostrza
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12.1 Unoszenie i obnizanie ostrza

Mozliwy problem

Problem

Rozwigzanie

Pomaranczowy komunikat
unoszenia/obnizania jest
nadal wyswietlany po
uniesieniu i obnizeniu
lemiesza.

Podczas unoszenia/obnizania
maszyna poruszata sie po zboczu
o duzym nachyleniu
poprzecznym lub na zakrecie.

Zatrzymaj maszyne i
powtorz
unoszenie/obnizanie.

Lemiesz byt pochylony, pochylat
sie lub drgat podczas
unoszenia/obnizania.

Wyprostuj i ustabilizuj
lemiesz. Utrzymuj
lemiesz prosto i powtorz
unoszenie/obnizanie.

Pomaranczowy komunikat
unoszenia/obnizania
pojawia sie czesto.

Lemiesz jest w potowie obcigzony
ciezkim tadunkiem, podczas gdy
lemiesz jest uzywany do
kierowania maszyng na wprost.

Podczas
przemieszczania
ciezkich tadunkow
nalezy czesto
wykonywac
unoszenie/obnizanie.
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Kalibracja Czujnika

Zawartosc¢ rozdziatu:

Kontrola korekcji czujnika

W tym rozdziale opisano korzystanie z funkcji Kontrola korekgji czujnika.
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13.1 Kontrola korekcji czujnika

Czujniki na maszynie mogg straci¢ doktadnosc w czasie pracy. Aby unikng¢ problemow z
doktadnoscig, kontrola korekgji czujnika musi by¢ przeprowadzana co 2000 godzin w
przypadku wymiany czujnika ciata lub stwierdzenia spadku doktadnosci.

Aby przeprowadzi¢ kalibracje czujnika, skorzystaj z opcji Kontrola korekgji czujnika w
ustawieniach systemu.

13.2 Dostep do funkcji Kontrola korekcji czujnika

UWAGA - Kontrola korekgji czujnika jest zablokowana i dostepna tylko dla operatoréw
z uprawnieniami Operator Plus.

Aby uzyskac dostep do funkcji Kontrola korekgji czujnika:

1. Wybierz kolejno opcje: Ustawienia systemowe @ > Kontrola korekgji czujnika.

Zostanie wyswietlony ekran Kontrola korekgji czujnika.

13.2.1 Przeprowadz kontrole korekcji czujnika.

Na ekranie Kontrola korekcji czujnika wyswietlane sg szczegotowe instrukcje dotyczgce
przeprowadzania korekt. Kontrola wymaga, aby maszyna byta ustawiona na ptaskiej
powierzchnii nachyleniu 10 stopni na czas kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie i dotknij opcji Rozpocznij odczyt, gdy urzgdzenie znajdzie sie we
wiasciwym potozeniu. System odczytuje wartosci kata pochylenia i kata przechytu, a
nastepnie wprowadza korekty.

Jesli zmierzone wartosci nie mieszczg sie w zakresie wyswietlanym na ekranie, wartosci sg
wyswietlane na czerwono, a przycisk Rozpocznij odczyt jest nieaktywny. Aby aktywowac
przycisk Rozpocznij odczyt, upewnij sie, ze zmierzone wartosci wyswietlane na ekranie
mieszczg sie w dopuszczalnych granicach. Wartosci sg wyswietlane na zielono, jesli
mieszczg sie w dopuszczalnych granicach.
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Zatgcznik

Konfiguracja przetgcznika zdalnego i
drazka w innych modelach maszyn

Zawartos¢ rozdziatu:
Konfiguracja przetgcznika zdalnego dla maszyn z modutem zaworow Trimble
Konfiguracja zdalnego przetgcznika dla maszyn z modutem sterowania
Konfiguracja drgzka w maszynach Cat D3-D4
Konfiguracja drazka i zdalnego przetgcznika w maszynach Komatsu

W tej czesci opisano, w jaki sposob przetgczniki drazka i przetgczniki zdalne wspotpracujg z
systemem, umozliwiajgc korzystanie z popularnych funkgji, takich jak automatyka.

UWAGA - W przypadku maszyn Cat D5-D6 patrz 1.2 Konfiguracja drgzka w
maszynach Cat D5-D7.
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Zatgcznik: A Konfiguradja przetgcznika zdalnego i drgzka w innych modelach maszyn

A.1 Konfiguracja przetacznika zdalnego dla maszyn z
modutem zawordéw Trimble

Przetgcznik zdalny stuzy do wykonywania typowych dziatan bez odrywania rgk od
przyrzaddw sterujgcych maszyny. Zdalny przetgcznik dziata tylko z poziomu ekranu
roboczego.

Zdalny przetgcznik przesuniecia w pionie umozliwia:

» Aktywowanie automatyki (@).
Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej/recznej spowoduje przetgczenie
miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.

e Zwiekszenie (@) lub zmniejszenie (©) przesuniecia uniesienia.

©® Przelacznik pracy automatycznej. ® Przelgcznik zwiekszenia przesuniecia
uniesienia.

©® Przelgcznik zmniejszenia przesuniecia
uniesienia.

A.2 Konfiguracja zdalnego przetacznika dla maszyn z
modutem sterowania

Przetgcznik zdalny stuzy do wykonywania typowych dziatan bez odrywania rgk od
przyrzadow sterujgcych maszyny. Zdalny przetgcznik dziata tylko z poziomu ekranu
roboczego.

A.2.1 Przelacznik zdalny przesuniecia w pionie
Zdalny przetgcznik przesuniecia w pionie umozliwia:

» Aktywowanie automatyki (@).
Kazde nacisniecie przefgcznika pracy automatycznej/recznej spowoduje przetgczenie
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Zatgcznik: A Konfiguradja przetgcznika zdalnego i drgzka w innych modelach maszyn

miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.
» Zwiekszenie (@) lub zmniejszenie (©) przesuniecia uniesienia.

©® Przelgcznik pracy automatycznej. ® Przelgcznik zwiekszenia przesuniecia
uniesienia.

©® Przelgcznik zmniejszenia przesuniecia
uniesienia.

A.2.2 Przetacznik zdalny przesuniecia w poziomie
Przetgcznik zdalny przesuniecia w poziomie umozliwia:

e zwiekszenie (@) lub zmniejszenie (@) liczby przesuniec przejazdow
e zwiekszenie (@) lub zmniejszenie (®) przesunie¢ w poziomie

©® Przelgcznik zmniejszenia liczby ® Przelgcznik zwiekszenia liczby
przesuniec przejazdow. przesuniec przejazdow.

©® Przelgcznik zwiekszenia odlegtosci w O Zmniejszenie odlegtosci w poziomie D.
poziomie D.
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Zatgcznik: A Konfiguradja przetgcznika zdalnego i drgzka w innych modelach maszyn

A.3 Konfiguracja drazka w maszynach Cat D3-D4

Niektore przyciski na prawym drgzku stuzg do wykonywania typowych dziatan bez
odrywania rgk od przyrzagddw sterujgcych maszyny. Przetgczniki drgzka dziatajg tylko z
poziomu ekranu roboczego.

Przetgczniki drgzka pozwalajg na:

o Aktywuj automatyke.
Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej/recznej spowoduje przetgczenie
miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.

e Zwiekszenie lub zmniejszenie przesuniecia uniesienia.

©® Przelgcznik pracy automatycznej. ® Przefgcznik zwiekszenia przesuniecia
uniesienia.

©® Przefgcznik zmniejszenia przesuniecia
uniesienia.

A.4 Konfiguracja drazka i zdalnego przetgcznika w maszynach
Komatsu

Zawarte tutaj informacje dotyczg wytgcznie maszyn Komatsu D39-24, D51-24, D61-24.

Drazek topatkowy w potgczeniu ze zdalnym przetgcznikiem stuzy do wykonywania typowych
dziatan bez odrywania rak od przyrzagdow sterujgcych maszyny. Przetgcznik drazka i zdalny
przetgcznik dziatajg tylko z poziomu ekranu roboczego.
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Zatgcznik: A Konfiguracdja przetgcznika zdalnego i drgzka w innych modelach maszyn

A.4.1 Joystick

Za pomoca przetgcznika pracy automatycznej na drazku tfopatkowym mozna aktywowac

automatyke. Kazde nacisniecie przetgcznika pracy automatycznej spowoduje przetgczenie
miedzy trybami pracy automatycznej i recznej.

@ Przelgcznik pracy automatycznej.

A.4.2 Zdalny przetgcznik

Wartosc¢ przesuniecia uniesienia mozesz zwiekszac lub zmniejszac za pomocg zdalnego
przetgcznika.

©® Przelgcznik zmniejszenia przesuniecia @

Przetgcznik zwiekszenia przesuniecia
uniesienia.

uniesienia.
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Zatgcznik

Informacje prawne

Zawartosc¢ rozdziatu:

UMOWA LICENCYJNA UZYTKOWNIKA OPROGRAMOWANIA
Informacja o prawach autorskich

Informacje dotyczgce zgodnosci

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa
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Zatacznik: B Informacje prawne

B.1 UMOWA LICENCYJNA UZYTKOWNIKA OPROGRAMOWANIA

WAZNE INFORMACJE — PROSIMY PRZECZYTAC UWAZNIE. NINIEJSZA UMOWA LICENCYJNA
UZYTKOWNIKA OPROGRAMOWANIA (,UMOWA") STANOWI PRAWNIE WIAZACE
POROZUMIENIE POMIEDZY UZYTKOWNIKIEM (,UZYTKOWNIK”) A FIRMA TRIMBLE INC.

(, Trimble”) i dotyczy oprogramowania komputerowego dostarczanego przez firme Trimble z
Earthworks (,Produkt”) zakupionym przez Uzytkownika (oprogramowanie takie moze by¢
wbudowane w zespot obwodow sprzetu, zapisane w pamieci flash lub na karcie PCMCIA,
albo na nosniku magnetycznym lub innym) bgdz w postaci samodzielnego produktu, a
takze dofgczonych do niego materiatow drukowanych i dokumentagji ,online” lub
elektronicznej (,Oprogramowanie”). Oprogramowanie obejmuje takze kazde inne
oprogramowanie zwigzane z Produktem (w tym miedzy innymi uaktualnienia i aktualizacje),
dostarczane przez firme Trimble lub jej sprzedawcow (w tym miedzy innymi
oprogramowanie Trimble pobrane ze stron internetowych firmy Trimble lub je]
sprzedawcow), o ile nie towarzyszg mu inne postanowienia licencyjne okreslajgce zasady
korzystania z niego. KLIKAJAC PRZYCISK , TAK" LUB ,AKCEPTUJE" W POLU AKCEPTACJI, ALBO
INSTALUJAC, KOPIUJAC LUB KORZYSTAJAC Z OPROGRAMOWANIA W INNY SPOSOB,
UZYTKOWNIK ZGADZA SIE BYC ZWIAZANY POSTANOWIENIAMI NINIEJSZE) UMOWY.
UZYTKOWNIK ZAWIERAJACY NINIEJSZA UMOWE W IMIENIU SPOEKI LUB INNEGO
PODMIOTU PRAWNEGO OSWIADCZA, ZE JEST UPOWAZNIONY DO ZWIAZANIA SPOLKI LUB
PODMIOTU PRAWNEGO NINIEJSZA UMOWA, JESLI UZYTKOWNIK NIE POSIADA TAKICH
UPRAWNIEN LUB NIE CHCE BADZ NIE MOZE BYC ZWIAZANY NINIEJSZA UMOWA, NIE
POWINIEN KLIKAC PRZYCISKU LAKCEPTUJE" | UZYSKIWAC DOSTEPU DO PRODUKTU LUB
OPROGRAMOWANIA ANI Z NICH KORZYSTAC. JESLI UZYTKOWNIK NIE ZGADZA SIE Z
POSTANOWIENIAMI NINIEJSZE] UMOWY, NIE POWINIEN KORZYSTAC Z PRODUKTU LUB
OPROGRAMOWANIA. W TAKIM PRZYPADKU POWINIEN JAK NAJSZYBCIE] ZWROCIC
NIEUZYWANE OPROGRAMOWANIE LUB PRODUKT DO MIEJSCA ZAKUPU W CELU
UZYSKANIA ZWROTU W WYSOKOSCI PEENE] CENY ZAKUPU. Niniejsze oprogramowanie jest
chronione prawami autorskimi i miedzynarodowymi traktatami o ochronie praw autorskich,
a takze innymi prawami wiasnosci intelektualnej i traktatami. Oprogramowanie jest
licencjonowane, a nie sprzedawane.

1 LICENCJA NA OPROGRAMOWANIE | PRODUKT

1.1 Udzielenie licencji. Zgodnie z postanowieniami niniejszej Umowy firma Trimble udziela
Uzytkownikowi ograniczonego, niewytgcznego, niepodlegajgcego sublicencjonowaniu
prawa do uzywania w Produkcie jednej (1) kopii Oprogramowania w formie przeznaczonej
do odczytu komputerowego przez Produkt. Uzywanie jest ograniczone do uzytku z
Produktem, dla ktorego Oprogramowanie jest przeznaczone i w ktorym jest zapisane. Z
Oprogramowania instalacyjnego mozna skorzystac wytgcznie w celu pobrania
Oprogramowania do jednego Produktu. Za pomocg Oprogramowania instalacyjnego nie
wolno pobiera¢ Oprogramowania do wiecej niz jednego Produktu bez uzyskania oddzielnej
licencji. Licengji na Oprogramowanie nie wolno udostepniac¢ ani uzywac rownoczesnie na
innych komputerach bgdz w innych Produktach.

1.2 Inne prawa i ograniczenia.
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Zatacznik: B Informacje prawne

(1) Uzytkownikowi zabrania sie kopiowania, modyfikowania Oprogramowania, tworzenia na
jego podstawie prac pochodnych, wypozyczania, wynajmowania, sprzedazy, dystrybugji czy
przekazywania Oprogramowania w catosci lub w czesci, o ile w niniejszej Umowie nie
przewidziano inaczej. Uzytkownik zobowigzuje sie dotozy¢ wszelkich staran w
uzasadnionym zakresie, aby zapobiec jego uzytkowaniu bez upowaznienia i ujawniania.

(2) Oprogramowanie zawiera elementy stanowigce tajemnice handlowg firmy Trimble i jej
licencjodawcow. W zakresie dopuszczalnym przez prawo, Uzytkownikowi zabrania sie
(podejmowania prob) kopiowania, dekompilowania, dezasemblowania i odtwarzania kodu
zrodtowego Oprogramowania w inny sposob badz zezwalania na to osobom trzecim, chyba,
ze stosowne przepisy prawa (np. przepisy krajowe wdrazajgce Dyrektywe 91/250/WE w
sprawie ochrony prawnej programoéw komputerowych) dajg Uzytkownikowi prawo do
wykonywania powyzszych czynnosci bez zgody firmy Trimble celem uzyskania okreslonych
informacji na temat Oprogramowania w celach wskazanych w odpowiednich przepisach
(np. zapewnienia zgodnosci z innym oprogramowaniem). W takiej sytuacji, przed
skorzystaniem z takich praw Uzytkownik zobowigzuje sie zwrdcic sie z pisemng prosbg o
takie informacje do firmy Trimble, podajgc cel ich uzyskania. Uzytkownik moze skorzystac z
takich praw ustawowych wytgcznie wowczas, jesli firma Trimble, wedtug wiasnego uznania,
czesciowo lub catkowicie odrzuci takg prosbe.

(3) Oprogramowanie jest licencjonowane jako jeden produkt. Uzytkownikowi zabrania sie
rozdzielania jego czesci skladowych do uzytku w wiecej niz jednym Produkcie.

(4) Uzytkownikowi zabrania sie wypozyczania, wydzierzawiania lub wynajmowania
Oprogramowania bez Produktu, dla ktorego jest przeznaczone.

(5) Nie jest dozwolone korzystanie z Oprogramowania na potrzeby wykonywania
dziatalnosci na rzecz 0sob trzecich ('service bureau work'), wielu uzytkownikdw lub umowy o
podziale czasu pracy. W rozumieniu niniejszej Umowy ,wykonywanie dziatalnosci na rzecz
0s0b trzecich” to miedzy innymi korzystanie z Oprogramowania w celu przetwarzania lub
generowania danych wyjsciowych na rzecz osob trzecich lub na potrzeby Swiadczenia ustug
przez Internet lub inng sie¢ komunikacyjna.

(6) Uzytkownik moze na state przeniesc swoje prawa wynikajgce z niniejszej Umowy na inng
0sobe wytgcznie w ramach sprzedazy lub przekazania Produktu, pod warunkiem, ze nie
zatrzyma dla siebie zadnych kopii i przekaze catos¢ Oprogramowania (w tym wszystkie
czesci sktadowe, nosniki i materiaty drukowane, wszelkie uaktualnienia i niniejszg Umowe), a
odbiorca zaakceptuje postanowienia niniejszej Umowy, jesli czescig Oprogramowania jest
uaktualnienie, nalezy przekazac takze wszystkie wczesniejsze wersje Oprogramowania.

(7) Uzytkownik przyjmuje do wiadomosci fakt, ze Oprogramowanie i technologia, na ktore;
bazuje, moga podlegac obowigzujgcym w Stanach Zjednoczonych przepisom dotyczgcym
eksportu danych technicznych i produktéw. Niniejsza Umowa moze podlegac przepisom,
regulacjom, rozporzadzeniom lub innym ograniczeniom dotyczgcym eksportu
Oprogramowania z obszaru Standw Zjednoczonych, naktadanym przez rzad Standw
Zjednoczonych lub jego agencje, a Uzytkownik zobowigzuje sie ich przestrzegac.
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(8) Na wniosek firmy Trimble Uzytkownik zobowigzuje sie do wspotpracy z Trimble przy
ustalaniu liczby Produktow korzystajgcych z Oprogramowania w placowce lub placdéwkach
Uzytkownika, co ma na celu potwierdzenie zgodnosci z udzielong licencjg i ograniczeniami
instalacyjnymi okreslonymi w niniejszej Umowie.

(9) Niezaleznie od innych postanowien niniejszej Umowy, jakiekolwiek oprogramowanie o
otwartym dostepie do kodu zrodtowego (Open Source), wchodzgce w sktad pakietu
Oprogramowania, nie stanowi czesci Oprogramowania w rozumieniu niniejszej Umowy i nie
podlega licencjonowaniu na jej warunkach, natomiast podlega postanowieniom stosownej
licencji na oprogramowanie Open Source. Jesliwymagane, firma Trimble dostarczyta
licencje lub oSwiadczenie dla stosowanego oprogramowania Open Source, a ta licencja lub
oswiadczenie jest dostepne za posrednictwem interfejsu uzytkownika dla tego Produktu. O
ile postanowienia licencji na oprogramowanie Open Source nie przewidujg inaczej, firma
Trimble nie udziela Uzytkownikowi prawa do otrzymania kodu zrodtowego takiego
oprogramowania; niemniej jednak, w niektorych przypadkach prawa i dostep do kodu
zrodtowego mogg zapewniac bezposrednio licencjodawcy. Jesli Uzytkownik jest uprawniony
do otrzymania od firmy Trimble kodu zrédtowego oprogramowania Open Source
wchodzgcego w skifad pakietu oprogramowania, moze go otrzymac na pisemny wniosek
przestany do firmy Trimble na adres: Trimble 5475 Kellenburger Rd., Dayton, Ohio 45424
USA, Attn: Earthworks Products Manager. Uzytkownik moze korzystac¢ z oprogramowania
Open Source wytgcznie po zaakceptowaniu postanowien licengji na takie oprogramowanie.

W rozumieniu niniejszej Umowy ,oprogramowanie Open Source” to programy
komputerowe lub biblioteki wskazane w dokumentacji oprogramowania, plikach ,Read Me”
i/lub ,About”, podlegajgce postanowieniom licencji na oprogramowanie open source, a
takze wszelkie oparte na nich lub z nich wyodrebnione (jak rowniez z biblioteki) modyfikacje,
prace pochodne i pliki wykonywalne, o ile podlegajg one takze postanowieniom
odpowiedniej licencji na oprogramowanie open source.

(10) Wykorzystanie zaréwno Produktu, jak i Oprogramowania podlega warunkom zawartym
w instrukgcji obstugi, instrukcjach technicznych i wszelkich innych materiatach dostarczonych
przez firme Trimble lub jej licencjodawcow i/lub dostawcow, w formie drukowanej,
elektronicznej lub innej, ktére opisujg montaz, uzytkowanie lub specyfikacje techniczne
Produktu i/lub Oprogramowania (,Dokumentacja"). Bez ograniczania ogdlnego charakteru
powyzszego, Dokumentacja zawiera instrukcje montazu (ktorej kopia jest dostepna na
stronie [https://community.trimble.com/community/partners/cec]). Dokumentacja oraz
warunki w niej zawarte zostajg wigczone do niniejszej Umowy przez odniesienie. Poprzez
zainstalowanie i/lub korzystanie z Produktu lub Oprogramowania, Uzytkownik niniejszym
oswiadcza, ze po zapoznaniu sie z Dokumentacjg otrzymat odpowiednie zawiadomienie o
warunkach w niej zawartych oraz zgadza sie jej przestrzegac.

1.3 Rozwigzanie Umowy. Uzytkownik moze rozwigzac niniejszg Umowe poprzez catkowite
zaprzestanie korzystania z Oprogramowania. Niezaleznie od innych praw jej
przystugujgcych, firma Trimble moze rozwigzac niniejszg Umowe bez okresu
wypowiedzenia w razie nieprzestrzegania przez Uzytkownika jej postanowien. W obu
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przypadkach Uzytkownik musi zniszczy¢ wszystkie kopie Oprogramowania i jego czesci
sktadowych oraz przekazac firmie Trimble oSwiadczenie o dokonaniu tego.

1.4 Prawa autorskie. Uprawnionym z tytutu wiasnosci i praw autorskich do
Oprogramowania (w tym miedzy innymi do wszelkich obrazow, zdje¢, animadji, plikow audio
i wideo, muzyki i tekstu wchodzgcego w sktad Oprogramowania), dotgczonych do niego
materiatow drukowanych i wszelkich jego kopii jest firma Trimble i jej licencjodawcy.
Uzytkownikowi zabrania sie usuwania, przestaniania i zmiany jakichkolwiek informacji o
patentach, prawach autorskich czy znakach towarowych firmy Trimble, zawartych w
Oprogramowaniu, przez nie wyswietlanych lub umieszczonych na jego opakowaniu i w
powigzanych materiatach. Uzytkownik moze jednak (1) wykonac jedng kopie
Oprogramowania wytgcznie w celu utworzenia kopii zapasowej lub archiwalnej, lub (2)
zainstalowac Oprogramowanie na jednym komputerze przy zachowaniu oryginatu
wytgcznie w celu utworzenia kopii zapasowej lub archiwalnej. Uzytkownik nie moze
kopiowac towarzyszacych materiatow drukowanych.

1.5 Ograniczone prawa rzagdu Stanéw Zjednoczonych. Uzytkowanie, powielanie lub
ujawnianie przez rzad Stanow Zjednoczonych podlega w stosownych przypadkach
ograniczeniom wynikajacym z niniejszej Umowy oraz z przepisow DFARS 227.7202-1(a) i
227.7202-3(a) (1995), DFARS 252.227-7013(c)(1)(ii) (OCT 1988), FAR 12.212(a) (1995), FAR
52.227-19 lub FAR 52.227-14(alt lll), jezeli majg zastosowanie.

2 OGRANICZONA GWARANCJA

2.1 Ograniczona gwarandja. Firma Trimble gwarantuje, ze Oprogramowanie bedzie dziatac
zasadniczo zgodnie z dotgczonymi do niego materiatami drukowanymi przez okres jednego
(1) roku od daty otrzymania. Niniejsza ograniczona gwarancja daje Uzytkownikowi pewne
prawa, niemniej jednak moga mu przystugiwac takze inne, zaleznie od stanu/kraju.

2.2 Srodki prawne przystugujgce Uzytkownikowi. Wytgczna odpowiedzialnoé¢ firmy Trimble |
jej licencjodawcow oraz jedyny srodek prawny przystugujacy Uzytkownikowi w odniesieniu
do Oprogramowania to (wedtug uznania firmy Trimble): (a) naprawa lub wymiana
Oprogramowania lub (b) zwrot zaptaconej optaty licencyjnej za jakiekolwiek
Oprogramowanie niespetniajgce postanowien ograniczonej gwarandji firmy Trimble.
Niniejsza ograniczona gwarancja nie ma zastosowania, jesli niesprawnos¢ Oprogramowania
wynika z: (1) wypadku, naduzycia lub niewtasciwego stosowania; (2) przerobki lub
modyfikacji Oprogramowania bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Trimble; (3)
wspotdziatania z oprogramowaniem lub sprzetem niedostarczonym przez firme Trimble; (4)
niewfasciwej lub nienalezytej instalacji, konserwacji bgdz przechowywania Oprogramowania
lub Produktu lub (5) naruszenia postanowien niniejszej Umowy. Gwarancja na wymienione
Oprogramowania obowigzuje przez czas pozostaty do korca okresu obowigzywania
pierwotnej gwarandji lub przez trzydziesci (30) dni, zaleznie od tego, ktory z tych okreséw
jest dtuzszy.

2.3 WYEACZENIE INNYCH GWARANCJI. W MAKSYMALNYM ZAKRESIE DOZWOLONYM PRZEZ
PRAWO WEASCIWE FIRMA TRIMBLE | JEJ LICENCJODAWCY WYLACZAJA WSZELKIE INNE
GWARANCJE  POSTANOWIENIA DOTYCZACE OPROGRAMOWANIA | USEUG POMOCY
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TECHNICZNE]), WYRAZONE WPROST CZY DOROZUMIANE, W TYM MIEDZY INNYMI
DOROZUMIANE GWARANCJE WARTOSCI HANDLOWE] | PRZYDATNOSCI DO OKRESLONEGO
CELU, POSIADANIA TYTULU PRAWNEGO | NIENARUSZANIA PRAW OSOB TRZECICH.
POWYZSZA OGRANICZONA GWARANCJA NIE DOTYCZY POPRAWEK, AKTUALIZAC)! |
UAKTUALNIEN OPROGRAMOWANIA PO UPLYWIE OKRESU GWARANCYJNEGO, KTORE TO
POPRAWKI, AKTUALIZACJE | UAKTUALNIENIA SA DOSTARCZANE NA ZASADZIE , TAK JAK
JEST”, BEZ ZADNE) GWARANC]I. PONIEWAZ OPROGRAMOWANIE JEST Z NATURY
PRODUKTEM ZtOZONYM | MOZE NIE BYC CALKOWICIE POZBAWIONE NIEZGODNOSC],
WAD LUB BLEDOW, UZYTKOWNIKOWI ZALECA SIE WERYFIKACJE WYKONANE] PRACY.
FIRMA TRIMBLE NIE GWARANTUJE, ZE WYNIKI UZYSKANE ZA POMOCA OPROGRAMOWANIA
BEDA SPEENIAC POTRZEBY CZY OCZEKIWANIA UZYTKOWNIKA, ZE OPROGRAMOWANIE
BEDZIE DZIALAC BEZBLEDNIE | BEZ ZAKEOCEN ORAZ ZE WSZELKIE NIEZGODNOSCI
MOZNA SKORYGOWAC | ZOSTANA ONE SKORYGOWANE. O ILE ZEZWALA NA TO PRAWO
WEASCIWE, DOROZUMIANE GWARANCJE | WARUNKI DOTYCZACE OPROGRAMOWANIA
OBOWIAZUJA TYLKO PRZEZ OKRES JEDNEGO (1) ROKU. UZYTKOWNIKOW! MOGA
PRZYSEUGIWAC INNE PRAWA, ZALEZNIE OD STANU/KRAJU.

2.4 OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI. CALKOWITA ODPOWIEDZIALNOSC FIRMY
TRIMBLE NA MOCY DOWOLNEGO Z POSTANOWIEN NINIEJSZE] UMOWY JEST
OGRANICZONA DO WIEKSZE] Z NASTEPUJACYCH KWOT: KWOTY ZAPLACONE] PRZEZ
UZYTKOWNIKA ZA LICENCJE NA OPROGRAMOWANIE LUB 25,00 USD. W MAKSYMALNYM
ZAKRESIE DOZWOLONYM PRZEZ PRAWO WEASCIWE FIRMA TRIMBLE ANI JEJ
LICENCJODAWCY NIE PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK SZKODY
SZCZEGOLNE, PRZYPADKOWE, POSREDNIE CZY WTORNE (W TYM MIEDZY INNYMI SZKODY
Z TYTULU UTRATY ZYSKOW, PRZERWANIA DZIALALNOSCI, UTRATY INFORMAC)I
HANDLOWYCH CZY JAKICHKOLWIEK STRAT FINANSOWYCH) WYNIKAJACE Z UZYTKOWANIA
LUB NIEMOZNOSCI UZYTKOWANIA OPROGRAMOWANIA CZY SWIADCZENIA LUB
NIEMOZNOSCI SWIADCZENIA USEUG POMOCY TECHNICZNE]J, NAWET, JESLI FIRMA
TRIMBLE ZOSTALA POWIADOMIONA O MOZLIWOSCI ICH WYSTAPIENIA. PONIEWAZ
PRAWO NIEKTORYCH STANOW | KRAJOW NIE DOPUSZCZA OGRANICZENIA
ODPOWIEDZIALNOSCI ZA SZKODY WTORNE LUB PRZYPADKOWE, POWYZSZE
OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI MOZE NIE MIEC ZASTOSOWANIA. OGRANICZENIA
OKRESLONE W SEKCJI 2.4 OBOWIAZUJA NAWET JESLI SRODKI PRAWNE LICENCJOBIORCY
NA PODSTAWIE NINIEJSZE) UMOWY NIE ODNIOSA ZAMIERZONEGO SKUTKU.

3 INFORMACJE PRZEKAZANE PRZEZ CIEBIE DLA ,,POLACZONYCH"” FUNKCJI

Oprogramowanie to zostato stworzone w celu umozliwienia korzystania z pewnych
potgczonych funkgji, takich jak korekty wirtualnej stacji odniesienia (,VRS") i ustugi
internetowej stacji bazowej (,IBSS"), synchronizacja plikow (dla plikow projektowych,
preferencji uzytkownika, aktualizacji oprogramowania sprzetowego Produktu itp.), ustugi w
zakresie produktywnosci 3D oraz ustugi pofgczone witryny swiadczone przez inne podmioty
(,Ustugi potgczone”). Dodatkowe informacje na temat Ustug potgczonych obstugiwanych
przez Oprogramowanie mozna znalez¢ w dokumentadji oprogramowania. Prawa dostepu
oraz korzystania z Ustug potgczonych muszg by¢ pozyskiwane osobno, np. poprzez
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kontynuacje istniejgcej subskrypdji odpowiednich ustug. Aby aktywowac Ustugi potgczone,
Oprogramowanie moze gromadzi¢ i/lub otrzymywac dane i informacje (,Potgczone
informacje”) zwigzane z Twoim Produktem i urzadzeniem, na ktorym zainstalowany jest
Produkt (twoje ,Urzadzenie”), w tym, bez ograniczen:

» Geolokalizacja i potozenie 3D

 Status (w tym konfiguracja i dziatanie)

e Rozwoji dziatanie Urzgdzenia

 Informacje o korekcie VRS i IBSS

« Dane odnosnie synchronizacji plikow i GNSS
e Klucz operatora

Potgczone informacje mogg byc¢ przekazywane dostawcom Twoich Ustug potgczonych
poprzez systemy sieciowe i telematyczne zainstalowane na Urzgdzeniu (czy to przy uzyciu
sieci komorkowych, satelitarnych, lokalnych, sieci Ethernet lub innych podobnych
systemow, ,System telematyczny”) lub poprzez reczne przekazanie plikow (np. USB).
Faktycznie zgromadzone i otrzymane Potgczone informacje roznig sie miedzy innymi w
zaleznosci od konfiguracji Twojego Produktu i Urzgdzenia (w tym Systemow
telematycznych) oraz powigzanych Ustug potagczonych, do ktorych dostep i ktorych
wykorzystanie sg wybierane osobno. Prosimy o uwazne zapoznanie sie z wszelkimi
umowami i dokumentacjg dotyczacg takich Ustug potgczonych, aby zrozumied, w jaki
sposob dostawca Ustugi potgczonej moze przechowywac i wykorzystywac Potgczone
Informacje.

Ponadto Trimble lub jej spotki stowarzyszone mogg gromadzi¢, przechowywac i otrzymywac
daneiinformadje (,Informacje o uzytkowniku") dotyczgce korzystania przez uzytkownika z
Oprogramowania, Produktu i Sprzetu, w tym bez ograniczen:

» Dane identyfikacyjne urzgdzenia/spotki obejmujg identyfikator urzgdzenia,
konfiguracje czujnika urzgdzenia i konfiguracje oprogramowania

 Lokalizacja obejmuje Globalny System Nawigadji Satelitarnej i lokalizacje opartg na
nadajnikach Bluetooth typu beacon

« Dane analityczne obejmujg wersje oprogramowania, model wyswietlania,
konfiguracje systemu Sledzenia stosu, biezacy projekt, uzywane funkcje, czas na
kazdym ekranie, nacisniecia przyciskow oraz raporty o usterkach i awariach
Oprogramowania.

Faktycznie zgromadzone i otrzymane Informacje o uzytkowniku roznig sie miedzy innymi w
zaleznosci od konfiguracji Produktu i Sprzetu uzytkownika oraz powigzanych produktéw, do
ktorych dostep i ktorych wykorzystanie sg wybierane osobno. Uzytkownik przyjmuje do
wiadomosci i zgadza sie, ze firma Trimble i powigzane z nig firmy mogga, bezposrednio lub
posrednio za posrednictwem ustug stron trzecich, wykorzystywac Informacje o uzytkowniku
do swoich wewnetrznych celéw biznesowych, w tym miedzy innymi do nastepujacych
celow: (i) udostepniania Oprogramowania i Produktow oraz Swiadczenia ustug na rzecz
Uzytkownika; (i) poprawy wydajnosci Oprogramowania i Produktow, badania i
opracowywania aktualizacji oraz innych produktow i ustug oraz analizowania przyjecia i
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uzytkowania Oprogramowania i Produktow; oraz (iii) weryfikowania przestrzegania przez
Uzytkownika warunkow niniejszej Umowy i egzekwowania praw Trimble, w tym wszelkich
praw wiasnosci intelektualnej do Oprogramowania i Produktow. W celu zapewnienia
petnego zakresu korzysci mozliwych dzieki Produktowi (Produktom) i naszym ustugom oraz
w zwigzku z opisanymi powyzej zastosowaniami, Trimble moze udostepniac Informacje o
uzytkowniku powigzanym z nig firmom. Takie powigzane firmy moga wykorzystywac
Informacje o uzytkowniku do wiasnych celow wewnetrznych w sposob zgodny ze sposobem
korzystania z danych opisanym powyzej. Firma Trimble i powigzane z nig firmy moga
réwniez ujawnic Informacje o uzytkowniku, jesli w dobrej wierze uznamy, ze (1) ujawnienie
jest konieczne lub uzyteczne do Swiadczenia przez nas ustug; (2) ujawnienie jest konieczne
do ochrony naszych praw, intereséw lub wtasnosci; (3) ujawnienie jest konieczne lub
uzyteczne w celu ochrony bezpieczenstwa uzytkownika lub innych oséb, zbadania
przypadku oszustwa lub odpowiedzi na zgdanie organu rzgdowego; (4) ujawnienie jest
wymagane przez prawo, na przyktad w celu zastosowania sie do wezwania sgdowego,
nakazu przeszukania, nakazu sgdowego lub podobnego postepowania prawnego lub
administracyjnego; lub (5) Firma Trimble lub powigzane z nig firmy sg lub zostang zakupione
lub winny sposéb nabyte, a Informacje o uzytkowniku prawdopodobnie znajda sie wsrdéd
przeniesionych aktywow. Firma Trimble i powigzane z nig firmy oraz strony trzecie
dziatajgce w imieniu firmy Trimble lub powigzanych z nig firm mogg analizowac Informacje o
uzytkowniku w celu analizowania i tworzenia wskaznikéw wydajnosci, gromadzenia i oceny
innych informadji zwigzanych z Oprogramowaniem i Produktami oraz sledzenia
zanonimizowanych i technicznych informacji w celu ulepszenia Oprogramowania i Produktu
(,Dane dotyczace wydajnosci urzgdzenia”). Wszelkie informacje sledzone w ten sposob
przez firme Trimble lub powigzane z nig firmy sg anonimowe i ograniczone do statystyk
uzytkowania i wolumenu. Firma Trimble i powigzane z nig firmy mogg udostepniac dane
dotyczace wydajnosci urzgdzenia stronom trzecim w formie zagregowanej lub w inny
sposob pozbawione elementdw pozwalajgcych na identyfikacje, tak aby nie mozna ich byto
wykorzystac do zidentyfikowania uzytkownika. Akceptujac niniejszg Umowe, uzytkownik
przyjmuje do wiadomosci i wyraza zgode na gromadzenie i wykorzystywanie Potgczonych
informacji, Informacji o uzytkowniku i Danych dotyczacych wydajnosci urzgdzenia w sposob
okreslony powyzej.

Oprogramowanie moze rowniez automatycznie dostarczac raporty o btedach i awariach
Oprogramowania za posrednictwem Systemow telematycznych Urzgdzenia do Trimble lub
jego dostawcow w celu konserwadji, wspierania lub ulepszania Oprogramowania.

Uzytkownik moze ponies¢ dodatkowe optaty za przesytanie Potgczonych informacji,
Informacji o uzytkowniku i Danych dotyczgcych wydajnosci urzadzenia lub raportéw o
usterkach i awariach Oprogramowania, przez dostawcow ustug telekomunikacyjnych lub
dostawcow Potgczonych Ustug, w zaleznosci od przypadku.

4 POSTANOWIENIA OGOLNE

4.1 Niniejsza Umowa podlega prawu stanu Kalifornia i prawu federalnemu Stanow
Zjednoczonych, bez odwotywania sie do zasad czy postanowien dotyczacych ,kolizji
przepisow prawnych”. Niniejsza Umowa nie podlega Konwencji Narodow Zjednoczonych o
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umowach miedzynarodowej sprzedazy towaréw. Kompetencje i wiasciwos¢ miejscowg do
rozstrzygania sporow czy orzekania w postepowaniach sgdowych zwigzanych z niniejszg
Umowg badz Oprogramowaniem majg wytgcznie sgdy znajdujace sie w hrabstwie Santa
Clara w stanie Kalifornia i/lub Sady Rejonowe stanu Kalifornia (USA). Uzytkownik niniejszym
zobowigzuje sie nie kwestionowac takiej kompetencji, wiasciwosci miejscowej czy prawa
wiasciwego.

4.2 Bez wzgledu na postanowienia pkt. 4.1, jesli Produkt zostat nabyty w Kanadzie, ninigjsza
Umowa podlega prawu prowingji Ontario (Kanada). W takim przypadku kazda ze stron
niniejszej Umowy nieodwotalnie poddaje sie kompetencji sgdow prowingji Ontario i
zobowigzuje sie oddawac wszelkie spory sgdowe pod orzecznictwo sgdow okregu York w
prowingji Ontario (Kanada).

4.3 Oficjalny jezyk. Oficjalnym jezykiem niniejszej Umowy i wszelkich dokumentéw z nig
zwigzanych jest jezyk angielski. Na potrzeby interpretadji lub w razie wystgpienia kolizji
miedzy wersjg niniejszej Umowy lub powigzanych z nig dokumentow w jezyku angielskim i
wersjg w innym jezyku, znaczenie rozstrzygajgce ma wersja w jezyku angielskim.

4.4 Firma Trimble zastrzega sobie wszelkie prawa, ktore nie sg wprost przyznawane
niniejszg Umowa.

© 2021, Trimble Inc. Wszelkie prawa zastrzezone.

B.2 Informacja o prawach autorskich
Copyright© 2017, Trimble Inc. Wszelkie prawa zastrzezone.

Trimble i logo Globe & Triangle to znaki handlowe firmy Trimble Inc. zarejestrowane w
Stanach Zjednoczonych i innych krajach.

CMR i CMR+ to znaki handlowe Trimble Inc.
Android to znak handlowy firmy Google Inc.

Wi-Fi, WPA i WPA2 to znaki handlowe Wi-Fi Alliance zarejestrowane w Stanach
Zjednoczonych i innych krajach. Sporzadzono na podstawie licencji Unii Europejskiej i
Europejskiej Agencji Kosmicznej.

Oznaczenie stowne i logo Bluetooth sg wiasnoscig firmy Bluetooth SIG, Inc. Wszelkie
przypadkiich uzycia przez Trimble Inc. opierajg sie na licencji.

B.3 Informacje dotyczace zgodnosci

B.3.1 F@ — Przepisy amerykanskiej komisji FCC

Do urzgdzen ma zastosowanie nastepujace oswiadczenie:
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 Elektroniczny modut sterujgcy EC520 (FCC ID: K7T-WIFIHU2S i FCC ID: TLZ-NM230NF)
o Wyswietlacz TD5x0 (FCC ID: TLZ-NM230NF)
« Modut BT510 Bluetooth® (FCC ID: K7T-WIFIHU2S)

e Czujnik spadku GS520

e Czujnik spadku GS513

e Czujnik spadku GS510

e Alarm dzwiekowy AA510
 Interfejs CAN CI510

* Interfejs CAN CI520

Uwaga: W wyniku przeprowadzonych badan uznano, ze sprzet spetnia wymagania czesci 15
przepisow FCC dla urzadzen cyfrowych Klasy B. Wskazane ograniczenia majg na celu
zapewnienie odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi zaktoceniami w instalacjach
domowych. Niniejsze urzgdzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie o
czestotliwosci fal radiowych, a jesli nie jest zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukcjg,
moze powodowac zaktdcenia w fgcznosci radiowej. Jednakze nie ma gwarancji, ze

zaktocenia nie wystapig w konkretnej instalacji. Jesli urzgdzenie powoduje szkodliwe
zaktdcenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnym, co mozna stwierdzi¢ przez wytgczenie i
wigczenie sprzetu, zacheca sie uzytkownika do proby usuniecia zaktocen na jeden lub
wiecej z nastepujgcych sposobow:

» Przestawic¢ antene odbiorcza.

o ZwiekszyC odstep pomiedzy urzagdzeniem a odbiornikiem.

e Podtgczyc urzadzenie do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego podtgczony
jest odbiornik.

e Zasiegngc porady specjalisty w zakresie odbiornikow radiowych lub telewizyjnych.

B.3.2 Kanadyjskie normy RSS dla urzadzen nielicencjonowanych
Do urzadzen ma zastosowanie nastepujgce oswiadczenie:

e Elektroniczny modut sterujgcy EC520 (IC: 2377A- WIFIHU2S i IC: 6100A- NM230NF)
o Wyswietlacz TD5x0 (IC: 6100A- NM230NF)
« Modut BT510 Bluetooth® (IC: 2377A- WIFIHU2S)

e Czujnik spadku GS520

e Czujnik spadku GS513

e Czujnik spadku GS510

e Alarm dzwiekowy AA510
e Interfejs CAN CI510

* Interfejs CAN CI520
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CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B)

Niniejsze urzadzenie spetnia kanadyjskie przemystowe normy RSS dla urzadzen
nielicencjonowanych. Urzadzenia mozna uzytkowac, o ile spetnione sg nastepujace dwa
warunki:

1. urzadzenie nie powoduje zaktdcen oraz

2. urzadzenie przyjmuje wszelkie zaktdcenia, wigcznie z zaktéceniami moggcymi
powodowac jego nieprawidtowe dziatanie.

Cet appareil est conforme avec Industrie Canada RSS standard exempts de licence (s). Son
fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes:

1. Cet appareil ne peut pas provoquer d'interférences, et

2. Cet appareil doit accepter toute interférence, y compris les interférences pouvant
entrainer un mauvais fonctionnement de la appareil.

B.3.3 Ce_ Zgodnos¢é z wymogami UE dotyczacymi oznaczenia CE
Do urzadzen ma zastosowanie nastepujgce oswiadczenie:

e Elektroniczny modut sterujgcy EC520
e Wyswietlacz TD5x0

e Czujnik spadku GS520

e Czujnik spadku GS513

e Czujnik spadku GS510

» Modut Bluetooth® BT510

e Alarm dzwiekowy AA510
 Interfejs CAN CI510

* Interfejs CAN CI520

e Modut zaworu VM510

Urzadzenia te spetniajg wymogi nastepujgcych dyrektyw i norm

e Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE
* RoHS 2015/863/UE
e EN13766-1:2018

Elektroniczny modut sterujgcy EC520 i wyswietlacz TD5x0 spetniajg rowniez wymogi
nastepujgcych dodatkowych dyrektyw i norm:

» Dyrektywa dot. urzgdzen radiowych 2014/53/UE
e |ETSIEN 300-328V2.2.2

e ETSIEN 301-489-1V2.2.3

e ETSIEN 301-489-17V3.2.4
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B.3.4 =mm — Zgodnos¢ z wymogami UE dotyczgcymi recyklingu

Produkty spetniajg wymogi dyrektywy WEEE 2012/19/UE. Telefon kontaktowy w sprawie
recyklingu na terenie Europy:

+31 4795324 30

Aby uzyskac wskazowki poczta:
Trimble Europe BV

C/O Menlo Worldwide Logistics
Meerheide 45

5521 CZ Eersel, NL

B.3.5 & — Zgodnos¢ z australijska/nowozelandzka norma EN 55032
Nastepujgce urzgdzenia sg zgodne z normg AS/NZS 55032:

 Elektroniczny modut sterujgcy EC520
o Wyswietlacz TD5x0

Czujnik spadku GS520

Alarm dzwiekowy AA510

Interfejs CAN CI510

Interfejs CAN CI1520

B.3.6 @ — Japonska homologacja urzadzen radiokomunikacyjnych
Nastepujace urzadzenia posiadajg certyfikaty zgodnosci konstrukgji:

 Elektroniczny modut sterujgcy EC520 (R 208-160089)
e Wyswietlacz TD5x0 (R 201-1631791 T D160253201)

RoHS i .
B.3.7 |[mssee — OSwiadczenie RoOHS

Niniejsze urzgdzenie spetnia wymogi unijnej dyrektywy RoHS okreslajgcej maksymalne
wartosci graniczne stezenia materiatow niebezpiecznych stosowanych w urzgdzeniach
elektrycznych i elektronicznych.

UWAGA: NIEPRAWIDEOWA UTYLIZACJA BATERII STWARZA ZAGROZENIE WYBUCHEM.
URZADZENIE, W TYM BATERIE, NALEZY UTYLIZOWAC ZGODNIE Z WYTYCZNYMI DLA
ODPADOW ELEKTRONICZNYCH.
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B.3.8 Tajwan
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B.4 Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przyczyng wiekszosci wypadkow zwigzanych z obstugg konserwacja lub naprawg sprzetu
jest nieprzestrzeganie podstawowych zasad bezpieczenstwa i niestosowanie srodkow
ostroznosci. W wiekszosci sytuadji wypadkom mozna zapobiec poprzez odpowiednio
wczesne dostrzezenie sytuadji niebezpiecznej. Operator sprzetu powinien by¢ wyczulony
na potencjalne zagrozenia. Operator powinien takze byc¢ przeszkolony, posiadac
umiejetnosci i narzedzia niezbedne do prawidtowego wykonywania pracy.

Niewfasciwa eksploatacja, smarowanie, konserwacja lub naprawa produktu moze stwarzac
ryzyko obrazen ciata lub Smierci.

Nie przeprowadzac zadnych czynnosci obstugowych, smarowania, konserwadji ani naprawy
produktu be zaznajomienia sie z informacjami dotyczgcymi obstugi, smarowania,
konserwadjii naprawy.

Srodki ostroznosci i ostrzezenia zostaty zawarte w niniejszej instrukgji, a takze sg wskazane
na produkcie. Niestosowanie sie do ostrzezen o niebezpieczenstwach stwarza zagrozenie
obrazen ciata lub Smierci operatora lub innych osab.

Zagrozenia sg wskazywane przez ,Znak ostrzegawczy” wraz z okresleniem
,NIEBEZPIECZENSTWO", ,OSTRZEZENIE" lub ,PRZESTROGA"" Etykieta ostrzegawcza
JUWAGA" jest przedstawiona ponizej.

OSTRZEZENIE - Ostrzezenie dotyczy potencjalnego niebezpieczeristwa. Zignorowanie
ostrzezenia moze spowodowac powazne obrazenia ciata.

Ten znak ostrzegawczy posiada nastepujace znaczenie:
Uwaga! Zachowa( ostroznos¢! Kwestia zwigzana z bezpieczeristwem.
Tres¢ lub symbole umieszczone pod ostrzezeniem wyjasniajg charakter zagrozenia.

Czynnosci, ktére mogg spowodowac uszkodzenie produktu sg oznaczone etykieta
,INFORMACJA" na produkcie oraz w niniejszej instrukcji.

Trimble Poniewaz przewidzenie wszystkich mozliwych okolicznosci, ktore mogtyby stwarzac
zagrozenie jest niemozliwe, ostrzezenia zawarte w niniejszej instrukcji i na produkcie nie sg
wyczerpujgce. W przypadku stosowania narzedzia, procedury badz techniki pracy lub
obstugi, ktére nie sg wprost Trimble zalecane nalezy upewnic sie ze zagwarantowane jest
bezpieczenstwo wiasne iinnych 0sob. Nalezy takze upewnic sie, ze produkt nie zostanie
uszkodzony ani nie stanie sie niebezpieczny w wyniku zastosowania wybranej procedury
obstugi, smarowania, konserwacji lub naprawy.
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Zawarte w niniejszej instrukgji informacje, specyfikacje i ilustracje opierajg sie na
informacjach dostepnych w czasie sporzgdzania instrukgji. Specyfikacje, wartosci
momentow, cisnienia, pomiary, regulacje, ilustracje i inne pozycje mogg ulec zmianie w
dowolnym momencie. Zmiany te moga mie¢ wptyw na obstuge produktu. Przed
rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy pozyskac wyczerpujace i aktualne informacje.
Informacje te sg dostepne u dystrybutordw.

B.4.1 Bezpieczenstwo laserowe

Podobnie jak w przypadku kazdego zrodta intensywnego Swiatta, takiego jak stonce,
elektryczny tuk spawalniczy czy lampa tukowa, nalezy zachowac podstawowe zasady
ostroznosci:

o NIE PATRZEC w otwdr wigczonego lasera.

« Oglgdanie promienia lasera za pomocg przyrzadow optycznych (takich jak teleskop
czy lornetka) moze stwarzac zagrozenie dla oczu.

» Nie usuwac zadnych oznaczen ostrzegawczych z lasera.

e Korzystanie z lasera przez osoby nieprzeszkolone w zakresie korzystania z produktu
moze skutkowac narazeniem na szkodliwe dziatanie Swiatta laserowego.

Szczegdtowe informacje dotyczace bezpiecznego uzytkowania mozna znalez¢ w
dokumencie IEC 60825-1 2007 lub w dokumentacji producenta dostarczanej wraz z
laserem.

B.4.2 Bezpieczenstwo magnetyczne

Magnesy neodymowe dostarczane wraz z magnetycznym mocowaniem wyswietlacza maja
bardzo duzg moc. Podczas obchodzenia sie z magnesami nalezy zachowac ostroznosc, aby
nie dopuscic¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia mienia:

« Silne pole magnetyczne moze uszkodzi¢ rozrusznik serca lub przetgczy¢ go w tryb
testowy. Osoby z rozrusznikiem serca powinny zachowac odstep co najmniej 30cm (1
stopa).

» Podczas obchodzenia sie z magnesamiw poblizu innych magnesow lub metali
zelaznych nalezy zachowac szczegodlng ostroznosc. Utrata kontroli nad magnesem
moze spowodowac uszkodzenie przeszkody na drodze magnesu, na przyktad palca
lub szyby kabiny.

» Nie usuwac zadnych oznaczen ostrzegawczych z magnesu.

e Wzbudzane przez magnesy silne pola magnetyczne mogg spowodowac uszkodzenie
urzgdzen elektronicznych, takich jak aparaty stuchowe, magnetyczne nosniki danych
w tym karty kredytowe lub bankowe, komputery, a takze elementy zawierajgce
podzespoty ferromagnetyczne, na przyktad zegarki mechaniczne.
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B.4.3 Zapobieganie zmiazdzeniom i przecieciom

Podczas pracy pod urzagdzeniem nalezy je odpowiednio podeprzec. Nie stosowac
hydraulicznych sitownikow do podpierania urzadzenia. Aktywowanie sterowania lub
uszkodzenie przewodu hydraulicznego moze spowodowac upadek narzedzia.

Jeslinie wskazano inaczej, pod zadnym pozorem nie regulowac maszyny, jesli jest ona w
ruchu. Pod zadnym pozorem nie podejmowac prob regulacji, jesli silnik pracuije.

Jezeli narzedzie jest potgczone za pomocg ramienia sterujgcego, wolna przestrzen na
obszarze ramienia bedzie malata lub rosta wraz z ruchami narzedzia. Zachowac odlegtosc
od wszystkich czesci wirujgcych i ruchomych.

Nie dopuscic¢ do kontaktu przedmiotow z ruchomymitopatkami wentylatora. topatka
wentylatora moze spowodowac wyrzucenie lub przeciecie przedmiotu.

Nie stosowac pogietych ani postrzepionych przewodéw. Nosic rekawice podczas
obchodzenia sie z przewodami.

Kotek ustalajgcy uderzony z sitg moze odskoczyC. Poluzowany kotek ustalajgcy stwarza
ryzyko obrazen ciata. Przed wbiciem kotka ustalajgcego nalezy upewnic sie, ze w najblizszym
otoczeniu nie znajdujg sie zadne osoby. W celu unikniecia obrazen oczu, podczas wbijania
kotka ustalajgcego nosi¢ okulary ochronne.

Widry lub inne szczatki moga odskakiwac podczas uderzania przedmiotdw. Przed
uderzeniem w jakikolwiek przedmiot upewnic sie, ze zadna osoba nie bedzie zagrozona
przez odskakujgce szczatki.

B.4.4 Eksploatacja
Upewnic sie, ze w maszynie i w jej poblizu nie ma zadnych osob.

Usungc wszelkie przeszkody z trasy maszyny. Zwrocic uwage na mozliwe zagrozenia
(przewody, rowy itp.).

Upewnic sie, ze wszystkie okna sg czyste.
Zabezpieczy¢ drzwi i okna w pozycji otwartej albo zamkniete;.

Ustawic lusterka wsteczne (jesli sg na wyposazeniu) w celu uzyskania najlepszej mozliwej
widocznosci okolic maszyny.

Upewnic sie, ze klakson, ostrzezenie o jezdzie (jesli jest na wyposazeniu) i wszystkie inne
urzgdzenia ostrzegawcze dziatajg prawidtowo.

Bezpiecznie zapig¢ pasy.
Przed przystgpieniem do obstugi maszyny rozgrzac silnik i olej hydrauliczny.

Maszyne obstugiwac siedzac na siedzisku.
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Podczas obstugiwania maszyny pas bezpieczenstwa powinien byc¢ zapiety. Sterowac
maszyna tylko, gdy silnik jest uruchomiony.

Powoli i na otwartej przestrzeni sprawdzi¢ prawidtowosc¢ dziatania wszystkich elementow
sterujgcych i zabezpieczen. Przed przemieszczeniem maszyny upewnic sie, ze nie stwarza
to zagrozenia dla osob.

W maszynie nie moze przebywac wiecej niz jedna osoba, chyba ze wyposazenie obejmuije:

e Dodatkowe siedzisko
e Dodatkowy pas
» Konstrukcje chronigcg przed skutkami wywrdocenia (ROPS)

Podczas obstugi maszyny odnotowywac wszelkie wymagane naprawy. Zgtaszac¢ wszelkie
wymagane naprawy.

Nie doprowadzac do sytuadji, ktore mogg skutkowac przechyleniem sie maszyny. Maszyna
moze przechylac sie wylgcznie podczas pracy na wzgoérzach, skarpach i zboczach. Maszyna
moze takze przechylac sie podczas pokonywania rowow, preg lub innych niespodziewanych
przeszkod.

Nie pracowac z maszyng w poprzek zbocza. Zawsze, gdy jest to mozliwe pracowac w gore
lub w dot zbocza.

Utrzymywac kontrole nad maszyna.
Nie przecigza¢ maszyny.
Upewnic sie, ze zaczepy i elementy holownicze sg wtasciwie dobrane.

Nigdy siegac na drugg strone biegngcych przewoddw. Nie dopuscic do siegania przez inne
0soby na drugg strone biegnacych przewodow.

Przed przystapieniem do manewrow z maszyng upewnic sie, ze pomiedzy maszyng a
urzgdzeniem z tytu znajdujg sie jakiekolwiek osoby.

Podczas pracy maszyny konstrukcja chronigca przed skutkami wywrocenia (ROPS) powinna
byc¢ zawsze zamontowana.

Monitorowac lokalizacje zamontowanych elementdw. Upewnic sie, ze zamontowane
elementy nie kolidujg z innymi czesciami maszyny podczas jej pracy.

B.4.5 Narazenie na fale radiowe (RF)

Do dziatania system wykorzystuje urzadzenia zawierajgce nadajniki i odbiorniki radiowe.
Emitowana przez nie moc wyjsciowa jest znacznie nizsza od miedzynarodowych limitow
emisji sygnatow czestotliwosci radiowej. Limity te sg czescig kompleksowych wytycznych i
okreslajg dopuszczalne poziomy energii fal radiowych dla ogotu populagji. Wytyczne zostaty
oparte na normach bezpieczenstwa ustanowionych przez miedzynarodowe organy
normalizacyjne:
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» Amerykanski krajowy instytut normalizacyjny (ANSI) IEEE. C95.1-1992.
» Krajowa rada pomiardow i ochrony radiologicznej (NCRP). Raport 86. 1986.
e Miedzynarodowa Komisja Ochrony przed Promieniowaniem Niejonizujgcym (ICNIRP).

e Rozdziat 6 kodeksu bezpieczenstwa. kanadyjskiego ministerstwa zdrowia. Normy te
obejmujg szeroki zakres bezpieczenstwa, aby zapewni¢ ochrone wszystkich osob
niezaleznie od wieku i stanu zdrowia.

Stosowanie niezatwierdzonych lub zmodyfikowanych anten moze niekorzystnie wptywac na
jakosc¢ sygnatu i uszkodzi¢ urzadzenie, powodujgc pogorszenie pracy. Aby zapewnic
optymalng wydajnosc i nie dopusci¢ do narazenia 0sob na czestotliwosci radiowe w
zakresie przekraczajgcym wytyczne zawarte w odpowiednich normach, urzgdzenie nalezy
stosowac wytgcznie w jego normalnej pozydji roboczey.

Zachowac odlegtosc co najmniej 20 cm od pracujgcych nadajnikow radiowych. Unikanie
kontaktu z anteng podczas pracy urzagdzenia pozwala zachowac sprawnosc anteny.

Narazenie na promieniowanie radiowe emitowane przez nadajniki
Bluetooth i WLAN

Niniejsze urzgdzenia zostaty zatwierdzone jako sprzet przenosny w odniesieniu do
zgodnosci z poziomami emisji fal radiowych (RF). Moc wyjsciowa emitowana przez
wewnetrzne nadajniki bezprzewodowe nie przekracza niz 100 miliwatow, a tym samym jest
znacznie nizsza niz wyznaczone przez FCC limity narazenia na fale radiowe, nawet w
przypadku uzytkowania w bliskiej odlegtosci od ciata. Wewnetrzne nadajniki
bezprzewodowe spetniajg wymogi miedzynarodowych norm bezpieczenstwa w zakresie
czestotliwosci radiowych oraz zalecenia, ktérym odpowiada wspdlne stanowisko
miedzynarodowej spotecznosci naukowej. Trimble Tym samym uznaje sie, ze uzytkowanie
wewnetrznych nadajnikow bezprzewodowych jest bezpieczne. Emitowana energia
elektromagnetyczna jest o dwa rzedy wielkosci mniejsza od energii elektromagnetycznej
emitowanej przez urzadzenia bezprzewodowe, takie jak telefony komaorkowe. Korzystanie z
tacznosci bezprzewodowej moze w pewnych okolicznosciach, na przyktad podczas
przebywania na poktadzie samolotu, podlegac ograniczeniom. W razie braku pewnosci
zalecamy wczesniejsze upewnienie sie, ze dopuszczalne jest wigczenie nadajnika
bezprzewodowego.

Narazenie na promieniowanie radiowe emitowane przez komérkowe
nadajniki bezprzewodowe

Urzgdzenia wyposazone w bezprzewodowe modemy komaorkowe zostaty zaprojektowane i
wyprodukowane zgodnie z wymogami bezpieczenstwa w celu ograniczenia narazenia na
dziafanie fal radiowych. Przy zatozeniu stosowania zgodnego z zaleceniami zawartymi w
niniejszej instrukcji, urzadzenie zostato poddane niezaleznej weryfikacji zgodnosci z limitami
emisji dla dopuszczalnego narazenia na fale radiowe (RF) okreslonymi przez amerykarska
Federalng Komisje tgcznosci (FCCC) w dokumencie 47 CFR 82.1093. Limity te sg czescig
kompleksowych wytycznych i okreslajg dopuszczalne poziomy energii fal radiowych dla
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ogotu populacji. Wytyczne zostaty oparte na normach opracowanych przez niezalezne
organizacje naukowe na podstawie okresowych i doktadnych badan naukowych. Normy te
obejmujg szeroki zakres bezpieczenstwa, aby zapewni¢ ochrone wszystkich oséb
niezaleznie od wieku i stanu zdrowia.

B.4.6 Informacje Stowarzyszenia ds. Telekomunikacji &
Bezprzewodowej (TIA)

Aparaty stuchowe: Niektore cyfrowe telefony komorkowe mogg zaktocac prace okreslonych
aparatow stuchowych. W przypadku wystapienia tego rodzaju zaktdcen zalecamy
skontaktowanie sie z dostawca ustug bezprzewodowych lub z dziatem obstugi klienta w celu
omaowienia alternatywnych rozwigzan.

Rozruszniki serca i inne urzgdzenia medyczne: Stowarzyszenie Producentow Wyrobow
Medycznych zaleca zachowanie odlegtosci co najmniej szesciu cali (15 cm) pomiedzy
telefonem komadrkowym a rozrusznikiem serca w celu zapobiegania mozliwym zaktoceniom
pracy rozrusznika. Zalecenia te sg zgodne z wynikami niezaleznych badan oraz zaleceniami
organizacji ds. badania technologii bezprzewodowych (Wireless Technology Research).
Osoby z rozrusznikami serca powinny trzymac telefon przy uchu po przeciwnej stronie
rozrusznika, aby zminimalizowac ryzyko zaktocen. Osoby z rozrusznikami serca powinny
zachowac znaczng ostroznosc podczas korzystania z urzadzenia gtoSnomaowigcego, w tym
zestawu stuchawkowego, z uwagi na zwiekszone ryzyko skrécenia odlegtosci miedzy
urzadzeniem bezprzewodowym a rozrusznikiem ponizej progu szesciu cali. W razie
podejrzenia jakichkolwiek zaktdcen nalezy natychmiast wytgczy¢ urzgdzenie.

W przypadku korzystania z innych osobistych urzgdzen medycznych nalezy skontaktowac
sie z producentem, aby ustali¢, czy urzgdzenie jest wiasciwie zabezpieczone przed
dziataniem fal radiowych. Odpowiednich informacji moze udzieli¢ lekarz.

Wytgczyc urzadzenie, jesli wymagajg tego oznaczenia umieszczone w pomieszczeniach w
dowolnej placéwce stuzby zdrowia. W szpitalach iinnych placowkach stuzby zdrowia mogg
znajdowac sie urzgdzenia podatne na dziatanie zewnetrznych fal radiowych.

B.4.7 Ostrzezenia

OSTRZEZENIE - W przypadku potrzeby przeprowadzenia wymiany czesci Trimble
zaleca uzycie czesci zamiennych Trimble lub czesci o podobnych parametrach
technicznych, co obejmuje m.in. wymiary fizyczne, typ, wytrzymatosc oraz rodzaj
materiatu. Niezastosowanie sie do tego ostrzezenia moze doprowadzi¢ do
przedwczesnej awarii lub uszkodzenia produktu, obrazen ciata lub Smierci.
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OSTRZEZENIE - Przed rozpoczeciem spawania odfgcz kabel od zacisku ujemnego
akumulatora. Upewnij sie, ze uktad jest pozbawiony napiecia poprzez odtgczenie kabli
zasilajgcych. W przeciwnym razie moze dojsc¢ do porazenia prgdem elektrycznym.

OSTRZEZENIE - Nie nalezy korzysta¢ z uszkodzonych kabli ani ztgczy. Moze to
spowodowac pozar lub porazenie pragdem elektrycznym.

OSTRZEZENIE - Nie nalezy demontowac ani modyfikowac¢ produktu, poniewaz moze
to spowodowac pozar, porazenie prgdem elektrycznym lub oparzenia.

OSTRZEZENIE - Nie nalezy doprowadzac napiecia innego niz wskazane. Moze to
spowodowac pozar lub porazenie pragdem elektrycznym.

OSTRZEZENIE - Nie wolno podigczac ani odtgczac przewoddw mokrymi diorimi. Moze
to spowodowac porazenie pragdem elektrycznym.

OSTRZEZENIE - Nie spawac ani nie wierci¢ zadnych czesci konstrukgji chronigcej
przed skutkami wywrdcenia (ROPS) - mogtoby naruszyc trwatosc konstrukcji.

OSTRZEZENIE - Przy transporcie maszyn z wymiennymi czujnikami, takimi jak
odbiorniki GNSS czy cele UTS, w razie obluzowania sie zaczepu uchwytu montazowego
czujnika czujnik moze odpasc od maszyny, powodujgc obrazenia lub Smier¢. Przed
transportem nalezy zawsze zdemontowac i spakowac czujniki wymienne.

OSTRZEZENIE - Przy demontazu lub montazu czujnikéw wymiennych, takich jak
odbiorniki GNSS czy cele UTS, niewtasciwa obstuga czujnika moze spowodowac
upadek, a w konsekwendji obrazenia lub Smierc. Przy demontazu i montazu czujnikdw
wymiennych nalezy zawsze przestrzegac wytycznych obowigzujgcych na danej
budowie i w okreslonym regionie oraz krajowych zasad BHP.
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OSTRZEZENIE - Magnesy stuzgce do mocowania wyswietlacza majg bardzo duzg moc.
W przypadku umieszczenia dtoni pomiedzy dwoma magnesami, ktore zostang
wprawione w ruch moze dojsc¢ do scisniecia lub zakleszczenia skory. Nie umieszczac
dtoni pomiedzy magnesami, jesli znajduja sie one blisko siebie.

OSTRZEZENIE - Osoby z rozrusznikiem serca powinny zachowac szczegdlng
ostroznos¢ podczas obchodzenia sie z magnetycznym mocowaniem wyswietlacza -
magnes moze wptywac na prace rozrusznika, a tym samym stwarza zagrozenie dla
zdrowia. Osoby z rozrusznikiem serca powinny zachowac odlegtosc co najmniej 30 cm
(1 stopa) od magnetycznego mocowania wyswietlacza.

OSTRZEZENIE - Przed odfgczeniem podzespotéw elektrycznych odigcz przewdd
akumulatora i zawies etykiete ,Nie uzywac” w kabinie operatora, aby ostrzec
pracownikéw o trwajgcych pracach nad urzgdzeniem. Niezamierzone uruchomienie
silnika moze spowodowac obrazenia ciata lub Smierc 0séb pracujgcych nad
urzadzeniem. Aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu silnika na zacisku
akumulatora umiesc blokade i skrzynke blokujaca.

OSTRZEZENIE - W czasie dostrajania systemu automatycznego sterowania moze
dojsc¢ do gwattownego przemieszczenia krawedzi tngcej. Aby zapobiec obrazeniom
Ciata w sytuacji, gdy maszyna nie porusza sie, nalezy uruchomi¢ hamulec postojowy
(jesli maszyna jest w niego wyposazona) i obserwowac przebieg regulacji z wnetrza
kabiny maszyny. W czasie regulacji systemu automatycznego sterowania osoby
postronne oraz wszelkie przedmioty powinny znajdowac sie z dala od maszyny.

OSTRZEZENIE - Po aktywowaniu automatyki moze doj$¢ do gwattownego
przemieszczenia krawedzi tngcej. Ruch ten moze spowodowac uraz ciata osoby
znajdujacej sie w poblizu ostrza lub uszkodzenie maszyny znajdujgcej sie bez nadzoru.
Przed opuszczeniem maszyny lub rozpoczeciem przez inng osobe pracy w jej poblizu
nalezy przefgczyc system na tryb pracy reczneji zaciggng¢ hamulec postojowy.

OSTRZEZENIE - Ekran wyswietlacza TD520 zostat zaprojektowany tak, aby do
minimum ograniczy¢ odblaski w réznych warunkach oswietlenia. Korzystanie z niego w
petnym Swietle stonecznym moze jednak prowadzi¢ do powstania refleksow i utraty
widocznosci.
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OSTRZEZENIE - Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w promieri lasera w czasie dziatania
nadajnika laserowego. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji otrzymane;
wraz z urzadzeniem laserowym.

OSTRZEZENIE - Wjazd do strefy unikania moze spowodowac urazy ciata operatora
lub uszkodzenie maszyny. W czasie pracy z maszyng nalezy zwracac szczegolng uwage
na sgsiedztwo stref unikania.

OSTRZEZENIE - Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie praktyk
bezpiecznej pracy. Produkt nie gwarantuje bezbtednego prowadzenia zgodnie ze
strefami unikania.
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e Regulamin.
e Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa.
« Gwarancje i informacje na temat zgodnosci.

Aby przekazac opinie na temat tego dokumentu, wyslij wiadomos¢ na adres: feedback_
documentation@trimble.com.
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